
Combo Combirobot + zelfreinigend dock

Gebruikershandleiding

Roomba® Plus 615 - 619





NL

Aan de slag

1

3    Plaats het dock op een harde, vlakke vloer.
 

Goede Wi-Fi®-dekking

> 0,2 m vrije ruimte 
aan beide zijden

> 1,5 m afstand 
van trappen

> 1 m vrije ruimte aan de voorkant

 

WAARSCHUWING:•  Zorg ervoor dat het dock minstens 1,5 m van 
trappen staat om te voorkomen dat de robot van de trap valt.

OPMERKING: •  Plaats het dock niet in direct zonlicht. Zorg ervoor dat de 
ruimte rond het dock vrij is van rommel, zodat de robot succesvol naar 
het dock kan terugkeren.
                  •  Plaats het dock niet op een tapijt.

Roomba

2    Installeer de zijborstel.
Lijn de zijborstel uit met de bevestigingspen op de robot en 
druk omlaag totdat u een klik hoort.

 1    Verwijder de bumperstrips aan beide zijden van de robot. 
Verwijder de beschermfolie aan de voorkant van de robot.
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OPMERKING: •  Duw de robot bij het eerste gebruik, nadat het dock is 
ingeschakeld, voorzichtig in het dock om hem te wekken.
•  Laat de robot in een nieuwe omgeving vanuit het dock starten om een nieuwe 
kaart te maken.
•  Hoewel de robot met een kleine resterende lading wordt geleverd, wordt 
aanbevolen hem 4 uur op te laden vóór de eerste reinigingscyclus.
•  Schuif de robot naar u toe en til hem vervolgens op om hem uit het dock te 
verwijderen.
•  Nieuwe producten ondergaan vóór vertrek uit de fabriek een watertest, 
waardoor een kleine hoeveelheid restwater aanwezig kan zijn. Dit is normaal.

4    Sluit het netsnoer aan op de voedingsingang aan de 
achterkant van het dock.

Berg het netsnoer netjes op zodat het de route van de robot van en naar het dock 
niet hindert.

5    Schakel de robot in en wek hem.

Plaats de robot vóór het dock in de richting die in de afbeelding wordt getoond en 
duw hem langzaam naar voren totdat hij contact maakt met de laadcontacten 
van het dock. Het indicatielampje wordt wit, wat aangeeft dat de robot wordt 
ingeschakeld.
Vervolgens hoort u een gesproken melding, wat aangeeft dat de robot volledig is 
ingeschakeld en gewekt.
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6    Vul de schoonwatertank.

Verwijder de schoonwatertank (rechts) uit het dock. Vul de schoonwatertank met 
schoon water.

MAX

7    Download de Roomba® Home-app

• Bepalen wanneer, waar en hoe hij reinigt
• Geplande reinigingen instellen
• Reinigingsvoorkeuren aanpassen
• 
 

Tips, trucs en veelgestelde vragen bekijken
 

Scan de QR-code met de camera van uw mobiele apparaat of zoek naar 
Roomba® Home in uw appstore.De Roomba® Home-app en een Wi-Fi®-verbind-
ing zijn vereist om de installatie te voltooien.De app begeleidt u bij de netwerk-
configuratie.

Apparaat toevoegen

Tik na het inschakelen op "Verbinden" om het netwerk in te stellen.

BELANGRIJK:   Wi-Fi-verbinding ondersteunt alleen 2,4 GHz-netwerken; 
5 GHz-netwerken worden niet ondersteund.

Zodra de robot in de app is ingesteld, kunt u:
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Knopbediening

Reinigen

Opladen en reiniging hervatten
Wanneer de robot moet opladen, keert hij terug naar het dock.Zodra hij 
voldoende is opgeladen om de resterende reinigingstaak te voltooien, hervat hij 
de reiniging vanaf het punt waar hij was gestopt.

Stand-bymodus

Afbeelding van indicatielampjes

Opladen

De robot verbruikt een kleine hoeveelheid stroom wanneer hij op het dock 
staat.Wanneer u de robot langere tijd niet gebruikt, kunt u de aan/uit-knop 10 
seconden ingedrukt houden om de robot uit te schakelen.Druk 3 seconden op de 
aan/uit-knop om hem weer in te schakelen.

Home-knop

Druk op de 
Home-knop

Druk tweemaal op 
de Home-knop

Houd de Home-knop 
10 seconden 
ingedrukt en druk 
binnen 5 seconden 
op de aan/uit-knop

Fabrieksreset

Robot buiten het 
dock

Start plaatselijke 
reiniging

Robot buiten het 
dock

Robot op het dock

Stuur de robot terug 
naar het dock

De mop reinigen

Aan/uit-knop

Druk op de aan/uit-knop

Houd de aan/uit-knop 3 
seconden ingedrukt

Houd de aan/uit-knop 10 
seconden ingedrukt

Houd de aan/uit-knop 15 
seconden ingedrukt

Reiniging starten / pauzeren

Inschakelen

Uitschakelen (u hoort een 
uitschakelgeluid)

Geforceerd uitschakelen

Continu wit Stand-by / Reinigen / Terugkeren naar 
dock

Pulserend wit
Inschakelen / Opladen / Verbinden met 
Wi-Fi / Firmware-update wordt 
uitgevoerd

Knipperend wit
Terugkeren naar dock na onderbreking 
/ Firmware-update downloaden / 
Fabrieksreset wordt uitgevoerd

Knipperend rood Robot werkt niet zoals verwacht

Continu rood Niet verbonden met netwerk

Uit Uitgeschakeld / Slaapmodus

Afwisselend rood 
en wit knipperend Dockfout
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De robot verkent uw huis automatisch en reinigt systematisch baan voor baan.Als 
de batterij tijdens een reinigingscyclus bijna leeg is, keert de robot terug naar het 
dock en hervat hij daarna de reiniging vanaf het punt waar hij was gestopt.

Tips:
Verwijder vóór het reinigen overtollige rommel van de vloer. 
Regelmatig gebruik van de robot houdt uw vloeren schoon.

Als u niet zeker weet of de robot klaar is met reinigen of is gepauzeerd, controleer 
dan de status in de Roomba® Home-app.

Reinigingsinstellingen

OPMERKING:   De Roomba® Home-app en een Wi-Fi-verbinding zijn 
vereist om de installatie te voltooien. Met de mobiele app kunt u 
specifieke kamers reinigen, reinigingstaken plannen en automatische 
taken/schema's instellen. We raden sterk aan de reinigingsfuncties van de 
Roomba® Home-app te gebruiken.

Plaatselijke reiniging

Automatisch wassen

OPMERKING:   Roomba®-robots zijn over het algemeen ontworpen om 
op de meeste vloertypen te stofzuigen. Omdat onbehandelde 
hardhouten vloeren en bepaalde laminaat-/vinylvloeren of ondervloeren 
gevoelig kunnen zijn voor waterschade, raden wij af de rolmop op 
dergelijke vloeren te gebruiken.

Wanneer de robot buiten het dock staat, drukt u tweemaal op de Home-knop om 
een aangewezen gebied plaatselijk te reinigen.Zodra de plaatselijke reiniging is 
voltooid, beëindigt de robot zijn taak.Druk op de Home-knop om hem terug te 
sturen naar het dock.

Uw robot keert tijdens en na elke reinigingscyclus automatisch terug naar het 
dock om het vuile water af te voeren en de rolmop te wassen.
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Bovenaanzicht

1 Bovenklep van de robot

2 Stofafvoerzak van de robot

3 Laadcontacten

5 Vuilwaterbak van de robot

6 Ontgrendelknop vuilwaterbak

7 Vulopening voor schoon water

8 Home-knop

9 Aan/uit-knop

Rolmopmodule11
4 Watersproeier van de robot 10 Ontgrendelknop rolmop

12 Ontgrendelknop stofafvoerzak

13 Leeginlaat stofafvoerzak

14 Magnetische vergrendeling 
bovenklep

15 Enkelvoudige lijnlasersensor voor 
randdetectie aan de zijkant

16

17

Voorste bumpersensor

Over uw robot

8

1

2

3

4

9

10

11

Navigatie- en obstakelvermij-
dingsmodule + verlichtings-led

5

6

7
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Onderaanzicht

5

Achterste steunwiel

4 Ontgrendelknop rolmop

2 Ultrasone tapijtdetectiesensor 7

Rolmop

Anti-klit-hoofdborstel13

3 Aandrijfwiel Schrapergroef rolmop14

13

14

11

12

1 Hefbaar zwenkwiel 6

Eindkap rolmop

Ontgrendelknop hoofdborstelklep11

TOF-vloerdetectiesensor9

10 Infraroodvloerdetectiesensor

8 Zijborstel Hoofdborstelklep12

9

10

8

10

6

3

7

1

2

3

4

5

11
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Vooraanzicht Achteraanzicht

1

2

5

4

7

6

15
16

14

12

13

11

11

 

 

Over uw zelfreinigende 

Oprijplaat12 Netsnoer152 Zendgebied docksignaal Schoonwatertank7
Stekker13 Snoerhaspel16

Netsnoeringang17

Uitlijnhoek voor terugkeer naar dock3 Schoonwaterinlaat8

Laadcontacten van het dock4 Vlotter van de lade9

5 Afvoerdrukstang Zuigpoort vuil water10 

Deksel schoonwatertankVuilwatertank1 Deksel vuilwatertank146 Reinigingslade

4

8

3

10

9

3

17
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Binnenaanzicht Bovenaanzicht

1

2

3

4

Vergrendeling deksel 
vuilwatertank

1

Vuilwatertank2

Vergrendeling deksel 
schoonwatertank

3

Schoonwatertank4

Inlaat vuilwatertank5
Uitlaat schoonwatertank6

Kalkremmermodule7

5
6

7
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Verzorging en onderhoud van de robot
De zijborstel reinigen

Onderdelen Onderhoudsfrequentie Vervangingsfrequentie*

Controleer elke 6 maanden Vervang bij slijtage of 
beschadiging

Elke 3-6 maanden

Indien nodig, aanbevolen elke 
1 maand

Elke 6-12 maanden

Elke 3-6 maanden

Reinig elke 2 weken of indien nodig

Reinig elke 2 weken of indien nodig

Reinig elke 2 maanden of indien nodig

Reinig wekelijks

Reinig elke 4 weken (wekelijks als u huisdieren 
hebt)

Reinig elke 4 weken (wekelijks als u huisdieren 
hebt)

Vervang indien nodig

Reinig indien nodig

Hoofdborstelklep

Laadcontacten

Anti-klit-hoofdborstel

Stofafvoerzak

Zijborstel

Hefbaar zwenkwiel

Aandrijfwiel

Schrapergroef rolmop

Reinig maandelijks of indien nodig
Sensoren (navigatie- en 
obstakelvermijdingsmodule, 
randsensor, afgrondsensor enz.)

Rolmop

De vervangingsfrequentie kan verschillen. Vervang onderdelen als er zichtbare slijtage aanwezig is.

BELANGRIJK:   Het wordt aanbevolen de 
zijborstel elke 3-6 maanden te vervangen 
om optimale reinigingsprestaties te 
behouden.

Zorg dat uw robot optimaal blijft presteren door de onderstaande basistaken voor verzorging en onderhoud 
regelmatig uit te voeren. De Roomba® Home-app geeft persoonlijke herinneringen voor het vervangen van 
accessoires en belangrijke onderhoudsbehoeften. Aanvullende instructievideo's zijn beschikbaar in de Roomba® 
Control-app. Als u merkt dat de robot minder vuil van de vloer opneemt, vervang dan de stofafvoerzak en reinig de 
borstels.

Trek de zijborstel eruit om deze te verwijderen. 
Verwijder haar of vuil en plaats de zijborstel terug. 
U hoort een klik wanneer hij goed vastzit.
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De borstel voor meerdere oppervlakken reinigen

1   Knijp de ontgrendelknop van de klep van 
de borstel voor meerdere oppervlakken in en 
til de klep omhoog.

2   Verwijder de hoofdborstel. 3   Maak de eindkap los van het uiteinde 
van de hoofdborstel.

5   Plaats de hoofdborstel en hoofdborstelklep terug op de robot 
en zorg ervoor dat alle vier de hoeken van de klep stevig op hun 
plaats zijn gedrukt. U hoort een klik wanneer alles goed vastzit.

BELANGRIJK:  Het wordt aanbevolen de 
hoofdborstel elke 6-12 maanden te vervangen 
om optimale reinigingsprestaties te behouden. 
Zorg ervoor dat de hoofdborstelklep correct is 
geplaatst.

4   Verwijder haar of vuil dat rond de hoofdborstel en eindkap 
is gewikkeld, controleer of er vreemde voorwerpen tussen de 
snijtanden zitten en reinig deze tijdig. Plaats de eindkappen 
terug.
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Het zwenkwiel reinigen

1   Gebruik een reinigingsborstel of droge doek om haar en vuil uit het zwenkwiel te 
verwijderen.

2   Gebruik gereedschap om het zwenkwiel omhoog te wippen en uit de 
houder te verwijderen.

BELANGRIJK:   Een zwenkwiel dat vastzit door haar en vuil kan 
schade aan de vloer veroorzaken.
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Het achterste steunwiel reinigen De laadcontacten en sensoren reinigen

Gebruik gereedschap om het achterste 
steunwiel omhoog te wippen en van rechts 
naar links te schuiven zodat het loskomt 
van de metalen as. Schuif het achterste 
steunwiel eraf en gebruik een reinigings-
borstel om haar en vuil erachter te 
verwijderen.

Veeg de laadcontacten en sensoren af met een schone, droge doek.

BELANGRIJK:   Spuit geen reinigingsoplossingen of water op 
de sensoren of sensoropeningen.

LaadcontactenAchterste steunwiel Voorste bumpersensor
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1   Til omhoog om de bovenklep van de robot te 
verwijderen.

2   Houd de ontgrendelknop van de stofafvoerzak 
ingedrukt om de stofafvoerzak te verwijderen.

3   Plaats een nieuwe stofafvoerzak en sluit 
vervolgens de bovenklep van de robot.

De stofafvoerzak vervangen

BELANGRIJK:  Vervang de stofafvoerzak tijdig op basis van het werkelijke 
gebruik voor optimale prestaties van de robot.
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De vuilwaterbak reinigen

1   Druk de ontgrendelknop van de vuilwaterbak 
omlaag om de bak te verwijderen.

5   Veeg resten van de onderkant van de robot 
weg. Dit gebied moet vrij blijven van resten 
zodat de bak correct in de robot kan schuiven.

3   Giet het vuile water weg, spoel de bak met 
schoon water en veeg eventuele resten weg.

4   Spoel en veeg eventuele resten van het bovenvlak 
van de bak weg.

2   Klap het deksel van de vuilwaterbak omhoog.

BELANGRIJK:  Reinig de vuilwaterbak niet in een vaatwasser. Reinig de bak grondig om optimale 
reinigingsprestaties te behouden.

6   Plaats de vuilwaterbak terug in de robot. U hoort 
een klik wanneer hij goed vastzit.
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2   Reinig en spoel de rolmop en laat hem vervolgens aan 
de lucht drogen bij kamertemperatuur.

3   Lijn de rolmop uit met de eindkap, duw hem naar 
binnen en druk stevig totdat u een klik hoort, wat 
aangeeft dat hij goed vastzit.

1   Houd de ontgrendelknop van de rolmop aan 
de zijkant ingedrukt en trek de rolmop langzaam 
horizontaal naar buiten.

De rolmop reinigen

OPMERKING:  Trek de eindkap van de 
rolmop met matige kracht los bij het 
verwijderen. Druk hem bij het 
terugplaatsen stevig op zijn plaats.

OPMERKING:  Zorg er bij het plaatsen van de 
rolmop voor dat de groene ontgrendelknop op de 
eindkap zich rechtsboven bevindt. Lijn de eindkap 
uit met de robot en duw hem vervolgens horizonta-
al naar binnen totdat u een klik hoort, wat aangeeft 
dat hij goed vastzit.
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1   Houd de ontgrendelknop aan de zijkant ingedrukt en trek 
de rolmop langzaam horizontaal naar buiten.

3   Spoel de schrapergroef van de 
rolmop af of veeg deze schoon.

BELANGRIJK:  Zorg ervoor dat de schrapergroef van de rolmop correct is 
geplaatst. Als deze niet stevig is bevestigd, is de rolmop moeilijk opnieuw te 
plaatsen.

De schrapergroef van de rolmop reinigen

2   Draai de robot om, duw de linkerkant van de 
schrapergroef van de rolmop naar voren en trek deze 
naar links naar buiten.

4   Lijn de schrapergroef van de rolmop uit met de sleuf aan de 
rechterkant, plaats deze en druk de linkerkant stevig naar achteren 
om hem vast te zetten.

1

2



Verzorging en onderhoud van het dock
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De laadcontacten en het infraroodvenster 
van het dock reinigen

Volg de procedures op de volgende pagina's om het dock optimaal te laten presteren.

Onderdelen Onderhoudsfrequentie Vervangingsfrequentie*

Maandelijks

Maandelijks reinigen

Maandelijks reinigen

Maandelijks reinigen

Elke 2 weken of indien nodig reinigen

Spoel en ververs het water indien nodig

Spoel en leeg indien nodig

Laadcontacten van het dock

Sensoren

Signaalzendgebied voor 
terugkeer naar het dock

Reinigingslade en vlotter van 
de lade
Schoonwatertank

Vuilwatertank

Oprijplaat

De vervangingsfrequentie kan verschillen. Vervang onderdelen als er zichtbare slijtage aanwezig is.

Controleer de onderdelen om er zeker van te zijn dat 
er geen vuil aanwezig is. Veeg af met een schone, 
droge doek.

BELANGRIJK:  Spuit geen reinigingsoplossin-
gen of water op de sensoren of sensoro-
peningen.
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De reinigingslade reinigen De watertanks reinigen

1   Veeg vuil in en rond de reinigingslade voorzichtig weg met een schone, droge 
doek. Zorg ervoor dat de vulopening voor schoon water en de zuigpoort voor vuil 
water vrij zijn van verstoppingen. U kunt milde zeep en een spons gebruiken om 
hardnekkig vuil te verwijderen.

1   Verwijder de schoonwatertank en de 
vuilwatertank.

2   Klap de vergrendelingen op de 
tanks open om ze te openen.

BELANGRIJK:   Let er bij het afvegen van dit gebied op dat u geen vuil in 
de zuigpoort voor vuil water of in het gebied van de ladevlotter duwt.

Roomba
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De watertanks reinigen

3   Leeg de vuilwatertank. 5   Vul de schoonwatertank opnieuw 
met schoon water.

6   Plaats beide tanks terug in het dock.4   Spoel beide tanks met water op kamertem-
peratuur. U kunt een spons gebruiken om 
hardnekkig vuil te verwijderen.

MAX

BELANGRIJK:   Plaats de tanks niet in een vaatwasser. Controleer 
vóór het terugplaatsen of de tankvergrendelingen goed gesloten 



Foutmeldingen Oplossingen

Hoofdborstel 
vastgelopen

Kaart maken mislukt. 
Maak de kaart 
opnieuw.

Verwijder vastzittende voorwerpen of verstrikt haar/vezels 
uit de borstel zodat deze vrij kan draaien.

Voor de eerste kaartvorming plaatst u de robot in het 
dock en drukt u op de aan/uit-knop. Open vóór het 
maken van de kaart de deuren van de kamers die 
moeten worden gereinigd en verwijder rommel van de 
vloer. Verplaats de robot of het dock niet tijdens het 
maken van de kaart en houd kinderen en huisdieren uit 
de buurt.

Foutmeldingen Oplossingen

Kan niet worden 
ingeschakeld

Kan niet starten: batterij 
bijna leeg

Kan niet terugkeren naar 
dock

Ongebruikelijk geluid tijdens 
het reinigen

Verminderde reiniging-
sprestaties of vuilverlies

De batterij is bijna leeg. Laad volledig op vóór 
gebruik.

Laat de robot opladen tot er voldoende 
batterijvermogen is en probeer het opnieuw.

De stofafvoerzak is vol. Vervang deze. De 
hoofdborstel is verstrikt met vreemde voorwerpen. 
Reinig de hoofdborstel.

Robot offline

Slecht Wi-Fi-signaal. Zorg ervoor dat de robot zich 
binnen goede Wi-Fi-dekking bevindt. 
Wi-Fi-verbinding abnormaal. Reset Wi-Fi, 
download de nieuwste app en probeer opnieuw 
verbinding te maken.

De borstel voor meerdere oppervlakken, zijborstel, 
linker-/rechterwiel of mop kan verstrikt zijn met 
vreemde voorwerpen. Schakel de robot uit en 
verwijder de verstrikkingen.

Zorg ervoor dat het pad van de robot terug naar 
het dock vrij is. Controleer of het dock is 
aangesloten en nog op de oorspronkelijke plaats 
staat.

De schoonwatertank van het dock is leeg. Vul deze bij met 
schoon water. De schoonwateruitlaat is geblokkeerd. Verwij-
der de blokkade. De reinigingslade van het dock is vol. Reinig 
de lade. De reinigingslade is niet geplaatst. Plaats de reinig-
ingslade. De vuilwatertank is vol. Leeg deze.

Kan niet opladen

Zorg ervoor dat er voldoende ruimte rond het dock 
is en dat de laadcontacten op het dock vrij zijn van 
stof en obstakels. De omgevingstemperatuur is te 
laag (lager dan 0°C) of te hoog (hoger dan 40°C).

Kan geen verbinding 
maken met app

Zorg ervoor dat zowel het dock als de robot zich binnen 
Wi-Fi-dekking met een sterk signaal bevinden. Reset 
Wi-Fi volgens de instructies in de handleiding voordat u 
ze opnieuw koppelt.

Kan mop niet wassen

Probleemoplossing
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Navigatie- en obstakelvermi-
jdingsmodule geblokkeerd. 
Veeg schoon en ga door.

1. De navigatie- en obstakelvermijdingsmodule is 
geblokkeerd. Veeg blokkades of vreemde 
voorwerpen weg.
2. Als er niets hoeft te worden verwijderd, 
verplaats de robot dan naar een nieuwe locatie 
en start hem.

Foutmeldingen Oplossingen Foutmeldingen Oplossingen

Reinigingslade is vol. Controleer 
de vuilwaterleiding en bevestig 
dat de vuilwatertank correct is 
geplaatst.

Controleer en leeg eerst de vuilwatertank en 
zorg ervoor dat deze correct is geplaatst. 
Verwijder daarna haar en andere verstoppin-
gen uit het reinigingsfilter en de zuiginlaat.

Plaats de robot terug op het dock en laat hem 
voldoende opladen. U kunt de batterijstatus 
bekijken op het tabblad Robots.

De robot is van de grond. Verplaats de robot 
naar een nieuwe locatie en start opnieuw.

Batterij te laag om te reinigen

Robot van de grond

Kan niet starten: trap of 
hoogteverschil gedetecteerd

Verplaats de robot naar een nieuwe locatie en 
probeer het opnieuw.

Probleemoplossing

Trek verstrikte vezels en vuil uit de zijborstel zodat 
deze vrij kan draaien.Zijborstel vastgelopen

Reinig de afgrondsensoren

Linkerwiel vastgelopen / 
rechterwiel vastgelopen

Kan niet starten: vast in een 
no-go-zone

Robot vastgelopen Verplaats de robot naar een open gebied en druk 
op de aan/uit-knop om verder te gaan.

Verplaats de robot uit de no-go-zone zodat hij 
een nieuwe taak kan starten.

Reinig de afgrondsensoren aan de onderkant 
met een zachte, droge doek zodat trappen 
nauwkeurig kunnen worden gedetecteerd. Plaats 
de robot op de vloer en druk op de startknop om 
de reiniging te hervatten.

Duw het linker-/rechterwiel enkele keren op en 
neer en draai het vervolgens rond om vastzittend 
vuil los te maken. Het wiel moet vrij kunnen 
draaien.
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≤1.5cmDetecteert of de vuilwatertank is 
geplaatst of vol is

Hallsensor 
aanwezigheid 
vuilwatertank

Lijst met docksensoren

Detectiebereik / 
werkafstand

FunctieNaam Aantal

≤1.5cmDetecteert of de schoonwater-
tank is geplaatst of leeg is

Hallsensor 
aanwezigheid 
schoonwatertank

x1

≤1.5cmDetecteert of de reinigingslade 
vol is

Hallsensor 
reinigingslade vol x1

≤1.5cmDetecteert of de reinigingslade 
is geplaatst

Hallsensor 
aanwezigheid 
reinigingslade

x1

x1

Robotspecificaties
Lijst met robotsensoren

Detectiebereik / 
werkafstandNaam Aantal

Radarnavigatie 
0,08 m-12 m;

 obstakelvermijding 
0,05-0,32 m

Navigatie- en 
obstakelvermijdings-
module

x1

Ultrasone tapijtdetec-
tiesensor x1

1.5cm-10cm

9cm

9cm

≤3mm

30mm

Infraroodvloerdetec-
tiesensor x2

Enkelvoudige 
lijnlasersensor voor 
randdetectie aan de 
zijkant

x1

≤1cm
Hallsensor 
aanwezigheid 
stofafvoerzak

x1

IMU-gyroscoop x1

Versnellingsmeter x1

2-2.2m
Infraroodsensor 
achterzijde voor 
terugkeer naar dock

x1

≤1cm
Hallsensor 
aanwezigheid 
vuilwaterbak

x1

Functie

Lokalisatie, navigatie en 
obstakelvermijding

Tapijtherkenning (in 
combinatie met 
AI-herkenning)

Voorste bumpersensor x2 Botsingsbescherming van 
de behuizing

TOF-vloerdetectiesen-
sor x1 Afgronddetectie

Afgronddetectie

Randreiniging

Detecteert of de 
stofafvoerzak is geplaatst

Bewegingsregeling

Snelheidsregeling

Terugkeer naar dock en 
koppeling

Detecteert of de 
vuilwaterbak is geplaatst

<0.3mmHallsensor 
vuilwaterbak vol x1 Detecteert of de 

vuilwaterbak vol is

NL
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Roomba® Plus 615 Productnaam

Afmetingen

Batterijcapaciteit

Nettogewicht

Wash Only Dock

Nettogewicht dock

350×325×360mmAfmetingen dock

354.5×354.5×99.8mm

Nominale capaciteit: 4800 mAh
Typische capaciteit: 5200 mAh
~4.8kg

~4kg

Robot

NL
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Technische ondersteuning




