HEEH
R6101H- BXhR (58)

RES
AO0O
igitatiE
2026/5/15
PR BIR
B X iR iIREPH
BT R
XIFIE ik
W%
Eii%:3
Hs 04170500009655
MERIZEKX:

HBRER: HE: 1579 ERATRWME, BEIH; AR 68g RIBTE , RE

HeRLE: I PANTONE 11C 3 BRGIRERADAE, SIREIRIE EMERE

RYE%k: 210*140mm  KBAZES £2mm, EIIENM +0.5mm

TEER:

i WREIRERIRE



The word "dreame” is the abbreviation of Dreame Technology Co., Ltd. and its subsidiaries in China. It is the transliteration of the company's Chinese name "I ", which

means striving for excellence in every endeavor and reflects the company's vision of continuous pursuit, exploration and search in technology. D re d m e X 6 o P ro M q Ste r
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User Manual
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For more support, contact us via https://global.dreametech.com EEE

Manufactured by: Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd.

Made in China EIEI-'-AOO The illustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual product.
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Safety Information

To avoid electric shock, fire or injury caused by improper use of the appliance, please read the user

manual carefully before using the appliance and keep it for future reference.

Usage Restrictions

This product should not be used by children younger than 8 years old nor persons with physical,
sensory, intellectual deficiencies, or limited experience or knowledge without the supervision of a
parent or guardian to ensure safe operation and to avoid any risks. Cleaning and maintenance shall
not be performed by children without supervision.

The appliance is only to be used with the power supply unit provided with the appliance.

This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled persons.

Keep the area around the product and the cabinet where the product is embedded well ventilated.
After installing this product, make sure the power plug is within easy reach.

Clear the area to be cleaned. Children shall not play with the appliance. Ensure children and pets are
kept at a safe distance from the robot while it is operating.

Do not lift the robot or remove it from the base station during operation.

Do not install, charge or use the appliance in the bathrooms or around the pools.

This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it outdoors, on non-floor
surfaces, or in a commercial or industrial setting.

Ensure that the appliance operates correctly in a proper environment. Otherwise, do not use the
appliance.

If the power cord is damaged, it must be replaced by a special cord or assembly available from the

Safety Information

manufacturer or its service agent.

Do not use the robot in an area suspended above ground level without a protective barrier.

Do not place the robot upside down. Do not use the LDS cover, robot cover, or bumper as a handle
for the robot.

Use the robot in environments with an ambient temperature above 0°C and below 40°C. Make sure
there is no liquid or sticky substance on the floor.

To prevent damage or harm from dragging, clear any loose objects from the floor, and remove cables
or power cords on the cleaning path before operating the appliance.

Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from bumping into and damaging
them.

Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the robot.

Keep the cleaning tool out of reach of children.

Do not operate the appliance in a room where an infant or child is sleeping.

Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of whether it is stationary or
moving.

Only clean water and the officially-approved cleaning solution can be added to the clean water tank.
Do not add any other liquid such as alcohol or disinfectant. The ratio of the cleaning solution to
clean water can be checked on the cleaning solution bottle. Keep the cleaning solution out of reach
of children.

Do not use the robot to clean any burning objects. Do not use the robot to pick up flammable or




Safety Information

combustible liquids, corrosive gases, or undiluted acids or solvents.

Do not vacuum hard or sharp objects. Do not use the appliance to pick up objects such as stones,
large pieces of paper or any item that may clog the appliance.

Plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or maintaining the appliance.

Do not wipe the robot or the base station with a wet cloth or rinse them with any liquid. After
cleaning washable parts, fully dry the parts before reinstalling and using them.

Install the base station in compliance with local regulations.

Dreame assumes responsibility only for losses resulting from installation performed by authorized
Dreame technicians, excluding losses arising from incorrect installation by other people.

This product should be connected to the water source using the new pipe assembly included in the
package. Do not reuse the old pipe assembly.

Before installing or disassembling the water hookup accessories, make sure that the base station is
not connected to the power supply.

Please keep the disassembled package properly and do not allow children to touch or swallow it.
Please do not disassemble, repair or modify this product. If any problem occurs, please contact the
after-sales service team.

When this product needs to be transported, please empty the remaining water first, and it is
recommended to use the original packaging.

Please use this product in accordance with the instructions in the User Manual. Users are responsible
for any loss or damage that arise from improper use of this product.

Safety Information

Batteries and Charging

WARNING: Against recharging non-rechargeable batteries.

Do not use any third-party battery or base station. The robot can only be used with the model
RBXEQ816 base station.

Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or the base station on your own.

Do not place the base station near a heat source.

Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the base station's charging contacts.

Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be discarded at an appropriate
recycling facility.

If the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately and contact after-sales
service.

Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its original packaging if
possible.

If the robot will not be used for an extended period of time, fully charge it, then turn it off and store
it in a cool, dry place. Recharge the robot at least once every 3 months to avoid over-discharging the
battery.




Safety Information

Laser Safety Information

* The laser sensor in this product meets the IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 Standard for
Class 1 laser products. Please avoid direct eye contact with it during use.

CLASS 1 LASER PRODUCT
CONSUMER LASER PRODUCT
EN 50689:2021

@ Product Overview

1. Dock Button OO

Press to send the robot back to the base station

Press and hold for 3 seconds to disable Child

Lock

2. Power / Clean Button

Press and hold for 3 seconds to turn on or off

Press to start cleaning after the robot is turned

on

Circular Status Indicator

* Solid Blue: Cleaning (needs to be enabled in the
app) or cleanup completed

* Breathing Blue: Waiting for voice command/

5. Dot Projector
6. Microphones
7. VersalLift Sensor

Note: The VersaLift sensor will be lowered when the robot
is awaiting, charging on the base station, or cleaning low-

clearance areas. In the case of cleaning low-clearance areas,

do not move the robot as it may affect its positioning.

8. Bumper

9. Bumper Window

10. Cover

11. Auto-Empty Vent

12. Charging Contacts

13. Connectors

14. Reset Button/Wi-Fi Indicator

* Press and hold for 3 seconds to restore to factory
settings

1.
2.
3.
4.

Auto-Empty Vent
Filter

Dust Box Clip
Filter Clip

Fig. A-2

Mop Assembly

1.
2.
3.

Mop Pad Attachment Area
Mop Pad Holder
Mop Pad

Fig. A-3

Base Station

c : WicFi 15. Edge Sensor 1. Power Port
B°””E‘?t'”96t° A 16. Automatic Water Refilling Inlet 2. 3/8" Elbow (big)
Blr'eit' m% dr.ezn. arging 17. Cliff Sensors 3. 3/8" Antileakage Plug (big)
B " Igg ¢ 'I ;for 18. Carpet Sensor 4.1/4" Elbow (small)
uttqn taFus n |c§tor 19. Side Brush Extension Assembly 5. 1/4" Antileakage Plug (small)
* Solid White: Cleaning or cleanup completed 20.Brush Guard 6. Reserved slots for fixing
ﬁ For indoor use Only * Breathing White: Charging (not low battery) 21. Retractable Leg water pipes or power cord:
 Solid Red: Awaiting at low battery or paused at 22.Main Wheel @ Power Cord
low battery ’ } .
|| Read o erator's manual . ) ] ) 23.MopExtend Assembly @ 1/4" Clean Water Pipe (thin)
P Br‘eat‘hlng Re.d. Charging (low battery) 24.Dust lllumination Light (3 3/8" Used Water Pipe (thick)
T63A . . * Blinking Red: Error 25.0mnidirectional Wheel 7. Auto Solution Dispenser Module - Single
-—= Rated current of the fuse link is 6.3 A. Note: 26.Main Brushes Compartment
* Press any button on the robot to pause while the robot 27. Retractable Leg 8. Filter
is cleaning or returning to charge. 28.Main Wheel 9. Dust Bag Slot
Hereby, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declares that the radio equipment type RLX97DE is in compliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the EU * Child Lock can be enabled/disabled through the 29.B:.|I:h Gue;d Clios 16 Su are P%u <
declaration of conformity is available at the following internet address: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity Dreamehome App. ' P . =P 9
For detailed e-manual in more lan | to httos://qlobal dreametech.com/ Juser-manuals-and-f 3. LED Auxiliary Light 30.Mop Pad Holder Mounting Holes 11. Dust Tank Cover
or detailed e-manual in more languages, please go to https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags 31. Caster Wheel 12. Electric Hatch

4. Binocular Vision Navigation and Obstacle
5 Avoidance System Fig. A-1 b



13. Status Indicator

-Solid White: The base station is connected to power
-Solid Orange: The base station has an error

14. Working Button p|
‘Press to start / pause base station's or robot's tasks
-Press and hold to open / close electric hatch

15. Auto-Empty Vent

16. Charging Contacts

17. Signaling Area

18. Automatic Water Adding Outlet

19. Heating Module

20.Washboard Filter

21. Washboard Base Clips

22.Washboard Base

Fig. A-4

Installation Accessories

1/4" Clean Water Pipe (thin)
. 3/8" Used Water Pipe (thick)
. Spiral Cable Wrap
. 1/4" Elbow (small)
. 3/8" Elbow (big)
. Wire Organizer
1/4" Connection Locking Clip (small) x 4
. 3/8" Connection Locking Clip (big) x 4
. 3-Way Diverter Valve
10. Adapters

Fig. A-5

Vo0 NOOGOARWNDNS

Completed Installation

. Water Source

3-Way Diverter Valve

. 1/4" Connection Locking Clip (small)
. Spiral Cable Wrap

. Floor Drain

. 1/4" Clean Water Pipe (thin)

1/4" Connection Locking Clip (small)
. 3/8" Used Water Pipe (thick)

. 3/8" Connection Locking Clip (big)

Note: All installation diagrams are for reference only. The
actual installation situation may vary.

Fig. A-6

O Preparing Your Home

1. Before cleaning, please move away unstable,
fragile, valuable or dangerous items, and clean
up cables, cloths, toys, hard objects and sharp
objects on the ground to avoid being entangled,
scratched or knocked over by the robot and
causing losses.

2. Before cleaning, place a physical barrier at the
edge of the stairs to ensure the secure and
smooth operations of the robot.

3. Open the door of the room to be cleaned, and
put the furniture in its proper place to leave
more space.

4. To prevent the robot from missing areas that
need to be cleaned, do not stand in front of the

robot, threshold, hallway, or narrow places.

Note:

* When operating the robot for the first time, follow it
around while cleaning to remove any potential obstacles
in time.

The LED auxiliary light will provide auxiliary lighting in
dimly lit environments.

Do not vacuum hard objects like stones, steel balls and
toy parts, or sharp objects like construction waste, broken
glass and nails, otherwise the ground may be scratched.

Fig. B

O Before Use

1. Install Water Hookup Accessories for Auto
Refilling and Draining

After confirming the appropriate installation
location, install the water hookup accessories for
auto refilling and draining in place.

Note: For more installation information, please refer to the
"Installation Instructions” section.

2. Place the Base Station and Connect to an
Electrical Outlet

Place the base station in a location that is as open

as possible with a good Wi-Fi signal. Ensure that

there is a minimum of 25.45 cm in height, 42.1

cm in width, and 44.8 cm in depth. Remove any

objects that are closer than 60 cm from the front

of the base station.

Firmly insert the power cord until the indicator turns on.

Note:

* Make sure that no objects might block the signaling area.

To prevent water stains from wetting wood floors or
carpets, placing the base station on tile floors or marble
floors is recommended.

If the wall socket is directly behind the base station, an
additional 5 cm of depth should be reserved.

If a hole needs to be drilled on the cabinet for arranging
the pipelines, the distance between the hole center

and the ground shall not be higher than 80 cm, and
the hole diameter should not be less than 3cm. It is

not recommended to drill the hole close to the ground,
which depends on the actual installation situation.

3. Remove the Fixing Sticker from the
Washboard Filter

Press and hold the button >/ to open the electric
hatch and remove the fixing sticker from the
washboard filter. Then, gently press the washboard
filter to ensure it is installed into place.

4. Remove Robot Protections and Install the Mop
Assembly
5. Connect with the Dreamehome App

(1) Press and hold the power button on the robot
for 3 seconds to turn it on. Scan the QR code
under the robot cover, or search "Dreamehome” in
the app store to download and install the app.

(2) Open the Dreamehome App, tap "Scan QR code
to connect”, and scan the same QR code on the
robot again to add the device. Please follow the
prompts to finish the Wi-Fi connection.

@ QR Code

@ Wi-Fi Indicator
« Blinking slowly: To be connected
* Blinking quickly: Connecting

e On: Connected

Note:

Only 2.4 GHz Wi-Fi is supported.

To reset Wi-Fi, repeat step (2) and then follow the
prompts to finish the Wi-Fi connection.

To disconnect the device from Wi-Fi network, press and
hold the Reset button on the robot for 3 seconds.

Due to upgrades in the app software, the actual
operations may differ from the directions in this manual.
Please follow the instructions based on the current app
version.

6. Connect the Robot to the Base Station

Place the robot onto the base station with the
mop assembly facing toward the washboard. Then
you will hear a voice notification when the robot
successfully connects to the base station. After
the robot is fully charged, the status indicators on
the robot and the base station will remain lit for 10
minutes and then dim.

Note: It is recommended to fully charge the robot before
its first use. When the robot cannot be turned on after the
battery is depleted, manually connect the robot with the
base station to charge it.

7. Test the Installation Effect

Open the main water valve and angle valve at
home. Use the Dreamehome App to test whether
the base station can successfully perform auto
water refilling and draining.

8. Add the Cleaning Solution

(1) Gently press to open the dust tank cover and
pull out the auto solution dispenser module.

(2) Open the upper lid of the module and add the
cleaning solution.

(3) Close the lid of the module, put it back into the
base station, and then reinstall the dust tank cover.
The cleaning solution will be added automatically
while working.

Note:

The auto solution dispenser module can be filled up with
cleaning solution for use. Do not add any liquid other
than the officially-approved cleaning solution to help
prevent malfunction.

Install the auto solution dispenser module until it clicks
into place.

Fig. C-1-Fig. C-7

O Installation Instructions

Installation Precautions

Ensure that there is a minimum of 25.45 cm in height,
42.1 cm in width, and 44.8 cm in depth. If the wall socket
is directly behind the base station, an additional 5 cm of
depth should be reserved.

If a hole needs to be drilled on the cabinet for the
pipelines, the distance between the hole center and

the ground shall not be higher than 80 cm, and the
hole diameter should not be less than 3cm. It is not
recommended to drill the hole close to the ground,
which depends on the actual installation situation.

The size of the 3-way diverter valve in the package

is G3/8. If the size does not match, use the provided
adapters.

Use a water pressure gauge to measure the water




pressure and confirm that it is between 0.14 MPa and 0.8
MPa.

Before installing, disconnect the power supply of the
base station, and close the main water valve, or angle
valve. Drain pipelines, ensure they are connected without
leakage, and then power on the base station.

Only connect to room temperature tap water, rather than
reclaimed water or hot water.

All installation diagrams are for reference only. The actual
installation situation may vary.

Location Requirements

.

.

.

.

Installation location needs to avoid direct sunlight and
water.

To prevent water stains from wetting wood floors or
carpets, placing the base station on tile floors or marble
floors is recommended.

The location is recommended to be close to the water
source and floor drain.

It is recommended that the distance between the base
station and the socket be within 1.5 m.

Place the base station in a location with a good 2.4 GHz
Wi-Fi signal.

Remove any objects that are closer than 60 cm from
the front of the base station. Make sure that no objects
might block the signaling area.

Please avoid arranging pipes through doorways or
corridors.

Fig. D-1

Necessary Tools (not supplied)

1. Teflon Tape

2. Angle Valve

3. Monkey Wrench
4. Knife

5. Tape Measure

Fig. D-2

Installation Steps

1. Connect the Used Water Pipe

(1) Press the snap ring at the connector against
the elbow and at the same time, pull out the pre-
installed plug in the opposite direction.

(2) Rotate the water outlet to directions suitable
for installation. Connect 3/8" used water pipe to
the corresponding position tightly, insert the 3/8"

connection locking clip into the slim space between

the snap ring and elbow, and then snap the pipe
into the slot.

@ Floor Drain

@ 3/8" Used Water Pipe

® 3/8" connection locking clip

@ 3/8" Elbow

® Handle

For other installation methods, please refer to the
following figures:

(@ Fixed to the Wall Drain

@ 3-Way Floor Drain Joint

Note:

Ensure the floor drain or used water pipe outlet is
unobstructed. Avoid inserting the used water pipe into a
sealed chamber to prevent poor drainage.

Ensure the connection between the used water pipe and
the floor drain or sewer pipe is securely fastened.

If other water-using equipment is connected to the same
used water pipe, make sure that their drainage doesn't
disrupt the base station's drainage to prevent leaks.

For different drainage solutions, please purchase
appropriate accessories separately according to the
actual installation situation.

Fig. D-3-1-1-Fig. D-3-1-2

2. Connect the Clean Water Pipe

Refer to step 1, first pull out the pre-installed plug
on the elbow, then connect the 1/4" clean water
pipe tightly, and finally insert the 1/4" connection
locking clip.

@ Water Source

@ 3-Way Diverter Valve

®1/4" Clean Water Pipe

@ 1/4" connection locking clip

® 1/4" Elbow

Fig. D-3-2

3. Install the 3-way Diverter Valve
Note:

Only connect to room temperature tap water, rather than
reclaimed water or hot water.

Close the main water valve in your home before
installation and make sure all the water in the pipes has
been drained.

Check whether the sealing ring is in place before
installation. If not, all the butted male thread fittings
need to be firmly wrapped with Teflon tape 6-9 turns in
the direction of screwing to prevent leakage.

It is recommended to install an angle valve at the water
source before installing the 3-way diverter valve.

Use a monkey wrench to install if necessary.

Option 1- Water Source with Male Thread Fitting

@ Water Source/Angle Valve (not supplied)
@ Adapter (supplied, use as needed)

(3 3-Way Diverter Valve

@ 1/4" Connection Locking Clip

® Clean Water Pipe

Option 2 - Water Source with Female Thread Fitting

@ Water Source/Angle Valve (not supplied)
(@ Adapter (supplied, use as needed)

® 3-Way Diverter Valve

@® 1/4" Connection Locking Clip

® Clean Water Pipe

(® Adapter (supplied, use as needed)

@ Faucet/Plug

Fig. D-3-3-1-Fig. D-3-3-2

4, Tidy Up the Water Pipes and Power Cord

(1) Clamp the water pipes and power cord with
wire organizer.

(2) Thread the bottom of the wire organizer into
the spiral cable wrap.

(3) Pull the wire organizer backward to wrap the
water pipes and power cord.

Note: Store the plugs removed from the base station and
additional pipes and connection locking clips properly.

Fig. D-4

Test the Installation Effect

1. Before testing, please power up the base station
and then open the main water valve and angle
valve at home.

2. Refer to the user manual to download and set
up the Dreamehome App. After installing, a
pop-up prompt will appear in the app, please
complete the test steps according to the
instructions.

3. Replug the base station and test again whether
the base station can perform auto water refilling
and draining properly.

Note: Please follow the instructions based on the latest app
version.

@ How to Use

Press and hold the power button for 3 seconds to
turn on the robot. The power indicator will remain
lit. Or, place the robot onto the base station by
aligning the charging contacts of the robot with
those of the base station, and then the robot will
turn on automatically and begin charging. To turn
off the robot, move the robot away from the base
station and press and hold the power button for 3
seconds.

Fast Mapping

After configuring the network for the first time,
follow the instructions in the app to quickly create a
map. The robot will start mapping without cleaning.
When the robot returns to the base station, the
mapping process has been completed and the map
will be saved automatically.

Pause/Sleep

When the robot is running, press any button to
pause it.

If the robot is paused for more than 10 minutes,
it automatically enters sleep mode. All indicators
on the robot will turn off. Press any button on the
robot, or use the app to wake up the robot.

Note: If the robot is paused and placed onto the base
station, the current cleaning process will end.




Auto Resume Cleaning

If the battery is too low, the robot will automatically
return to the base station to charge. After charging
to the appropriate battery level, it will resume
unfinished cleaning tasks.

Note: To use this function, please enable it in the app.

Do Not Disturb (DND) Mode

When the robot is set to the Do Not Disturb (DND)
mode, the robot will be prevented from resuming
cleaning. The DND mode is disabled by default at
the factory. You can use the app to enable the DND
mode or modify the DND period. The DND period
is 22:00-8:00 by default.

Note:

¢ The scheduled cleaning tasks will be performed as usual
during the DND period.

* The robot will resume cleanup where it left off after the
DND period expires.

Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned
off, press and hold the power button for 10 seconds
to forcefully turn it off. Then, press and hold the
power button for 3 seconds to turn the robot on.

Vacuum and Mop

Note:

* When using the robot for the first time, the robot will
default to "Vacuum and Mop" mode. To adjust the
cleaning mode, go to the Cleaning Mode settings in
the app and select from the following three additional
options:

@ Mop after Vacuuming

@ Vacuum

® Mop

During use, the base station will supply clean water and
drain used water automatically.

1. Start cleaning

Press the power button on the robot, or use the
app to make the robot start from the base station.
Then the robot will plan the optimal cleaning route
and perform the cleaning task based on the created
map.

Note:

To ensure the robot easily returns to the base station
after cleaning, it is recommended to make the robot start
from the base station.

The mop pads will be cleaned before the robot starts
mopping, please wait patiently.

Do not move the base station, the washboard base or
the washboard filter during operation.

To prevent scalding, do not touch the water outlet or
heating module while the base station is operating.

2. Auto mop washing

When cleaning, the robot will automatically return
to the base station to wash mop pads based on the
mop pad cleaning frequency specified in the app.

The base station will automatically refill the robot's

clean water box and the robot will resume cleanup.

3. Automatically empty the dust box and wash
and dry the mop pads

After the robot finishes a cleaning task and returns

to the base station to charge, the base station will

automatically empty the dust box and then wash

and dry the mop pads.

Note:

« If the auto-empty function is turned off in the app, the
base station will not automatically empty the dust box.

* The base station will empty the dust box according to
the setting in the app.

Baseboard Cleaning

After the mop assembly has been removed, align
the baseboard cleaning brush with the mounting
clip on the robot, then press down until it clicks
into place. Once installed, start the baseboard
cleaning task via voice commands or the app.
When the task is complete, pull the brush upward,
clean and store it properly.

Note: To avoid interference with other functions,
remove the cleaning brush after the baseboard
cleaning task.

Fig. E

@ Routine Maintenance

To keep the robot in good condition, it is recommended to refer to the accessory usage in the app or the following table for routine maintenance.

Part Maintenance Frequency

Replacement
Period

Part

Maintenance Frequency

Replacement
Period

Baseboard cleaning brush After each use

Main brushes

Dust box filter

Once every 2 weeks
Side brush

Mop pad holders

Every 6 to 12 months

Bumper window

Every 3 to 6 months

Bumper

Robot automatic water
refilling inlet

Washboard filter Once every 1 to 2 months

Washboard heating

module Once every 6 months

Base station signaling area

Charging contacts

Auto-empty vents

Caster wheel

Omnidirectional wheel

Once every month
Edge sensor

VersalLift sensor

Dust illumination light

Carpet sensor

Cliff sensors

Bottom of the robot

Once every month

Dust box

Main wheels

Retractable legs

Clean it as needed

Dust bag

Mop pads

Every 2 to 4 months

Every 1to 3 months

Note: The frequency of maintenance and replacement depends on actual
usage. If an exception occurs due to special circumstances, prompt
maintenance or replacement is recommended.




Washboard Filter

1. After the mop pad cleaning is complete, take out
the robot and press the washboard base clips to
pull the washboard base out.

Note:

- The washboard base cannot be completely removed.

Please do not pull it out forcefully to avoid damage.

- The washboard heating module may retain residual

heat. To prevent scalding, be careful when removing the
washboard filter.

2. Remove and rinse the washboard filter with
clean water, and wipe it clean. Then, reinstall the
washboard filter and the washboard base.

Note: When reinstalling the washboard base, make sure

that the clips at both ends are firmly in place after you hear
a click.

3. Use the app or press the button (O to return the
robot to the base station, or manually put the
robot back.

Fig. F-1

Washboard Heating Module

During use, the washboard heating module may
develop scale. To clean it, take out the robot, pull
the washboard base out, pour a small amount of
white vinegar (5% acetic acid) on the surface of the
heating module and clean it with a proper tool.
Note:

* To prevent scalding, wait until the surface of the heating
module cools down to room temperature before cleaning.

* An appropriate descaler can also be used in accordance
with the instructions it provides.

* Do not use sharp tools or corrosive liquids such as
hydrochloric acid to clean the heating module.

Fig. F-2

1. Gently press to open the dust tank cover and
discard the dust bag.

Note: Pulling upwards on the handle will seal the bag to
prevent the dust and debris from accidentally falling out.

2. Remove the dust and debris from the filter with
a dry cloth.

3. Install a new dust bag and close the dust tank
cover.
Fig. F-3

Side Brush

Unscrew the side brush with a screwdriver, clean

the hair from the brush, and then screw it back on.

Fig. F-4

Baseboard Cleaning Brush

After the baseboard cleaning task is complete,
pull the cleaning brush upward to remove it, wipe
the bristles with a clean damp cloth, and store it
properly after air drying.

Fig. F-5

Mop Pad Holders

Remove and clean the mop pad holders.
Fig. F-6

Omnidirectional Wheel

Note:

* Use a tool such as a small screwdriver to separate the
axle and tire of the omnidirectional wheel. Do not use
excessive force.

* Rinse the omnidirectional wheel under the running water
and put it back after drying it completely.

Fig. F-7

1. Press the brush guard clips inwards to remove
the brush guard, and then lift the brushes out of
the robot.

2. Pull out the brushes as shown in the figure. Use
a proper tool to remove any hair tangled in the
brushes. After cleaning, push the brushes firmly
into the main brush holder until they click into
place.

Note: Be careful while pulling out the main brushes to

prevent injury.

3. With the screen-printed arrows facing upwards,
insert the main brush holder into the slots
downwards in an inclined way.

4. Align the front end of the brush guard with the
slot, insert it downwards in an inclined way, and
then press it into place.

Fig. F-8

Dust Box and Filter

1. Press the dust box clip to remove the dust box.

2. Remove the dust box filter, and then empty the
dust box. Gently tap the basket of the filter to
remove the dirt.

Note: Do not attempt to clean the filter with a brush, a

finger or sharp objects to prevent damage.

3. Rinse the dust box and filter with water and dry
them completely before reinstalling.

Note:

* Rinse the dust box and filter with clean water only. Do
not use any detergent.

 Use the dust box and filter only when they are
completely dry.

Fig. F-9

Robot Sensors

Wipe the robot sensors by using a soft and dry
cloth, as shown in the figure:

1. VersalLift Sensor

2. Bumper Window

3. Edge Sensor

4. Bumper

5. Cliff Sensors

6. Dust lllumination Light

7. Carpet Sensor
Note: A wet cloth can damage sensitive elements within
the robot and the base station. Please use a dry cloth for
cleaning.

Fig. F-10

Auto-Empty Vents, Charging Contacts
and Signaling Area

Clean the auto-empty vents, charging contacts and
the signaling area with a soft and dry cloth.
Fig. F-11

Remove the mop pads from the mop pad holders
to replace them.

Fig. F-12

The robot contains a high-performance lithium-ion
battery pack. Make sure that the battery remains
well-charged for daily use to maintain optimal
battery performance. If the robot is not used for an

extended period of time, turn it off and put it away.

To prevent damage from over-discharging, charge
the robot at least once every three months.

© Disassembly
Instructions

o ONLY REQUIRED IN CASE OF RETURN

1. Enable the water-emptying function through the
app to drain the remaining water inside both the
robot and the base station.

Note: Please pull out the washboard base and check

whether there is remaining water. If so, be sure to wipe it

dry and put the washboard base back again.

2. Open the dust tank cover and pull out the auto
solution dispenser module. Open the upper lid of
the module and pour out the remaining solution,
then reinstall it back into the base station.

3. Before disassembly, unplug the base station,
close the main water valve in your home.

4. Firstly, pull out the connection locking clip. Then,
press the snap ring at the joint forcefully to
disassemble the pipe. Use a container to catch
the water flowing out.

Note: Do not directly pull out the water pipe forcefully to

avoid damage.

5. Take out the spare plugs from the base station
and plug the elbows on the back of the base
station to prevent leaking during transportation.
@ Spare plugs

Fig. G-1-Fig. G-2
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Troubleshooting

Problem

Solution

The robot will
not turn on.

The battery is low. Recharge the robot on the base
station and try again.

The temperature of the battery is too low or too high.
It is recommended to use the robot in environments
with an ambient temperature above 0°C (32 °F) and
below 40°C (104 °F).

Problem

Solution

Troubleshooting

The robot will
not charge.

The base station is not connected to power, please
make sure both ends of its power cord are correctly
plugged in.

The contact between the charging contacts on the
base station and the robot is poor, please clean the
charging contacts.

Check whether there is any foreign object at the
connectors of the robot and remove the foreign object
if any.

The robot
cannot find and
return to the
base station.

 The route for returning to charge is blocked, e.g. the
door is closed.

The base station is disconnected from power or moved
when the robot is not on it. Please connect the base
station to the power supply or place the robot onto
the base station to charge.

There are too many obstructions around the base
station. Place the base station in a more open area.
Moving the robot may cause it to re-position itself, and
it will recreate a map if re-positioning fails. If the robot
is too far from the base station, it might not be able

to automatically return on its own, in which case you
will need to manually place the robot onto the base
station.

Wipe the signaling area on the base station to remove
dust or debris.

.

not turn off.

Problem Solution
e The robot cannot be turned off when it is charging.
It is recommended to move the robot from the base
station, and then press and hold the power button for
The robot will 3 seconds to turn it off.

If the robot cannot be turned off by performing step
1, press and hold the power button for 10 seconds
to forcibly turn off the robot. If the problem persists,
please contact after-sales service.

Problem Solution
* Objects such as power cords and slippers should be
organized before using the robot.
The robot

moves without
following the

* Working on wet slippery surfaces causes the main
wheel to slip. It is recommended to dry the wet places
before using the robot.

The robot fails
to connect to
Wi-Fi.

The Wi-Fi network password is incorrect. Make sure
the password used to connect to your Wi-Fi network is
correct.

The robot does not support a 5 GHz Wi-Fi connection.
Make sure the robot is connected to a 2.4 GHz Wi-Fi
connection.

The Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an
area with good Wi-Fi coverage.

The robot may not be ready to be configured. Please
exit and re-enter the app, and then try again as
instructed.

The robot gets
stuck in front of
the base station
and cannot
return to it.

Check whether there is enough space on both sides or
in front of the base station to prevent the robot from
being blocked.

The robot may slip if the floor in front of the base
station is overly wet. If so, clean the excess water
before trying again.

It is recommended to move the base station to a
different place and try again.

The charging
speed is slow.

It takes about 2 hours to fully charge the robot when
its battery is low.

If you operate the robot at temperatures outside of the
specified range, the charging speed will automatically
slow down to extend the battery life.

The charging contacts on both the robot and the base
station may be dirty, please wipe them with a dry
cloth.

The noise
increases while
the robot is
operating.

Check whether the dust box filter is clogged. If so,
clean it or replace it.

A hard object may be caught in the main brushes or
the dust box. Check and remove any hard object.
The main brushes or the side brush may become
tangled. Check and remove any foreign objects.
Switch the suction mode to Standard or Quiet.

set route.
* Wipe the bumper window on the robot with a clean,
soft cloth to keep it clean and unobstructed.
* Make sure that the doors of the rooms to be cleaned
The robot are open.
misses the * The place in front of the room to be cleaned may be
rooms to be wet and slippery, causing the robot to slip and work
cleaned. abnormally. Please try drying the floor before using the
robot.
* Make sure that the robot is not set to the Do Not
The robot will Disturb (DND) mode, which will prevent it from
not resume resuming cleaning.
cleaning after * The robot will not resume cleaning after you manually
charging. place the robot on the base station or send the robot
to charge via the app or the button (3.
The base * Check whether the dust bag in the dust tank is full.

station cannot
automatically
empty the dust
box.

.

If the dust bag is not full, check whether there is any
obstruction at the auto-empty vents of the robot, the
base station, or the dust box. If any, clean the blocked
part in time.

16



Troubleshooting

Specifications

Base Station

Problem Solution
The water * Remove the washboard filter and check whether the
level in the sewage drain outlet is blocked and clean it.
washboard is * Check the cleaning solution. Do not add any liquid
abnormal. other than the officially-approved cleaning solution.
Th d * Please remove the mop pad holder to check if there

e mop pa is any foreign object stuck in it, and try to restart the
holder is raised bot. If the probl ists, pl tact the after-
abnormally. robot. e problem persists, please contact the after

sales service team.

For more support, contact us via https://global.dreametech.com

Model

RLX97DE

Charging Time

Approx. 2 hours

Model

RBXEO0816

Rated Input

220-240 V~ 50-60 Hz

15 V=5 A (charging)

Under normal use of condition, this equipment should be kept a
separation distance of at least 20 cm between the antenna and the

body of the user.

Rechargeable Lithium-ion Battery Pack

Rated Voltage 144\ =
g Rated Output 15 V == 12 A (fast charging)
Rated Power
Rated Power 75 W (dust emptying) 700 W
. Rated Power
0 t
peration 2400-2483.5 MHz (hot water cleaning + fast charging) soow
Frequency
- Rated Power 93 W
Maximum Output < 20 dBm (cold air drying + charging)
Power
Rated Power (hot air drying) 59 W

Operation Frequency

2400-2483.5 MHz

Maximum Output Power

< 20 dBm

Water Pressure Range

0.14-0.8 MPa

Model RY2567-4S2P-MMBK1/RY2567-4S2P-FMTEV1
Type Li-ion

Number 1

Rated Capacity 4.6 Ah

Note: Rated Power (hot water cleaning + fast charging) is determined by the

power value during the representative period (water temperature 25°C).

18
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Battery Disposal and Removal

The built-in lithium-ion battery contains substances that are hazardous to the environment. Before disposing of the battery, make sure the
battery is removed by qualified technicians and discarded at an appropriate recycling facility.

- the battery must be removed from the appliance before it is scrapped;
- the appliance must be disconnected from the supply mains when removing the battery;

- the battery is to be disposed of safely.
CAUTION:

Before removing the battery, disconnect the power and run out the battery as much as possible.
Unneeded batteries should be discarded at an appropriate recycling facility.
Do not expose to high temperature environment to avoid risks of explosion.

Under abusive conditions, liquid may be ejected from the battery. If contact occurs, flush with water and seek medical help.

Removal Guide:
1. Turn over the robot, use a proper tool to remove the screws on the back of the robot, and then remove the cover.

2. Unplug the terminals between the battery and PCB board to remove the battery.

WEEE Information
All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should
not be mixed with unsorted household waste. Instead, you should protect human health and the environment by handing over
ﬂ your waste equipment to a designated collection point for the recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed
— by the government or local authorities. Correct disposal and recycling will help prevent potential negative consequences to the
environment and human health. Please contact the installer or local authorities for more information about the location as well
as terms and conditions of such collection points.

Sicherheitshinweise

Lesen Sie das Benutzerhandbuch vor der Verwendung des Gerats sorgfaltig durch und bewahren Sie es
zum spateren Nachschlagen auf, um Stromschlage, Brande oder Verletzungen durch unsachgemafen
Gebrauch des Gerats zu vermeiden.

Nutzungsbeschrankungen

* Um einen sicheren Betrieb dieses Produkts zu gewahrleisten und um jegliche Risiken zu vermeiden,
darf es nicht von Kindern unter 8 Jahren oder von Personen mit kdrperlichen, sensorischen oder
intellektuellen Defiziten bzw. eingeschrankter Erfahrung oder Kenntnissen ohne die Aufsicht der
Eltern oder eines Erziehungsberechtigten benutzt werden. Kinder diirfen die Reinigung und Wartung
nicht ohne Aufsicht durchfihren.

* Das Gerdt darf nur mit dem mitgelieferten Netzteil verwendet werden.

* Dieses Gerat enthalt Akkus, die nur von Fachpersonal ausgetauscht werden kénnen.

* Sorgen Sie dafiir, dass der Bereich um das Produkt und den Schrank, in den das Produkt eingebaut
ist, gut bellftet ist.

* Heben Sie den Roboter wahrend des Betriebs nicht an und entfernen Sie ihn nicht von der
Basisstation.

e Stellen Sie nach der Installation dieses Produkts sicher, dass der Netzstecker leicht erreichbar ist.

* Rdumen Sie den zu reinigenden Bereich ab. Kinder dirfen nicht mit dem Gerét spielen. Achten
Sie auf einen sicheren Abstand zwischen Kindern, Haustieren und dem Roboter, wahrend dieser in
Betrieb ist.

* Das Gerat darf nicht in Badezimmern oder in der Nahe von Schwimmbecken installiert, aufgeladen

oder verwendet werden.
20



Sicherheitshinweise
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Dieses Produkt ist nur fir die Bodenreinigung in Wohnraumen geeignet. Verwenden Sie es nicht

im Freien, auf anderen Oberfldchen als Bodenbeldagen oder in einer gewerblichen oder industriellen
Umgebung.

Stellen Sie sicher, dass das Gerdt in einer geeigneten Umgebung ordnungsgemaB funktioniert.
Andernfalls dirfen Sie das Gerat nicht verwenden.

Bei Beschadigung des Netzkabels muss es durch ein spezielles Kabel oder eine spezielle Einheit
ersetzt werden, die Sie beim Hersteller oder seinem Kundendienst erhalten kénnen.

Benutzen Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der sich Gber dem Boden befindet, ohne dass eine
Schutzbarriere vorhanden ist.

Stellen Sie den Roboter nicht auf den Kopf. Nutzen Sie die LDS-Abdeckung, die Roboterabdeckung
oder den StoBfanger nicht als Griff fiir den Roboter.

Verwenden Sie den Roboter in Raumen mit einer Umgebungstemperatur von tber 0 °C und unter 40 °C.
Stellen Sie sicher, dass sich keine Flissigkeiten oder klebrigen Substanzen auf dem Boden befinden.
Entfernen Sie vor dem Betrieb des Geréts alle freistehenden Gegenstande vom Boden sowie alle auf
dem Reinigungspfad herumliegenden Kabel oder Netzkabel, um Schaden bzw. Verletzungen durch
Nachziehen zu vermeiden.

Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstande vom Boden, um eine Kollision des Roboters mit
diesen Gegenstdanden und deren Beschadigung zu vermeiden.

Halten Sie Haare, Finger und andere Kdrperteile von der Saugéffnung des Roboters fern.

Bewahren Sie das Reinigungswerkzeug auBerhalb der Reichweite von Kindern auf.

Betreiben Sie das Gerat nicht in einem Zimmer mit schlafenden Sauglingen oder Kindern.
Verhindern Sie, dass sich Kinder, Haustiere oder andere Gegenstande auf dem Roboter befinden,

Sicherheitshinweise

unabhangig davon, ob er steht oder sich bewegt.

In den Frischwasserbehalter darf nur sauberes Wasser und die offiziell zugelassene
Reinigungsflissigkeit eingeflillt werden. Fligen Sie keine anderen Flussigkeiten wie z. B. Alkohol oder
Desinfektionsmittel hinzu. Das richtige Mischungsverhéltnis von Reinigungsflissigkeit und sauberem
Wasser steht auf der Flasche mit der Reinigungsflussigkeit. Bewahren Sie die Reinigungsflussigkeit
auBerhalb der Reichweite von Kindern auf.

Verwenden Sie den Roboter nicht zum Reinigen im Falle von brennenden Gegenstanden. Verwenden
Sie den Roboter nicht, um entflammbare oder brennbare Flissigkeiten, dtzende Gase oder
unverdinnte Sduren oder Lésungsmittel aufzusaugen.

Es dirfen keine harten oder scharfen Gegenstande aufgesaugt werden. Verwenden Sie das

Gerat nicht zum Aufsaugen von Gegenstanden wie Steinen, groBen Papierstiicken oder anderen
Gegenstanden, die zur Verstopfung des Gerats flihren kdnnen.

Vor der Reinigung oder Wartung des Gerats muss der Stecker aus der Steckdose gezogen werden.
Wischen Sie den Roboter oder die Basisstation nicht mit einem feuchten Tuch ab und spilen Sie
diese nicht mit Flussigkeiten aus. Lassen Sie die abwaschbaren Teile nach der Reinigung vollstandig
trocknen, bevor Sie sie wieder einbauen und benutzen.

Installieren Sie die Basisstation gemaB den &rtlichen Vorschriften.

Dreame Ubernimmt die Verantwortung nur fir Schaden, die durch die Installation durch autorisierte
Dreame Techniker entstehen, ausgenommen sind Schaden, die durch eine unsachgemaBe Installation
durch andere Personen entstehen.

Dieses Produkt sollte mit dem neuen, in der Packung enthaltenen Rohrsystem an die Wasserquelle
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Sicherheitshinweise

angeschlossen werden. Verwenden Sie das alte Rohrsystem nicht wieder.

* Stellen Sie vor der Installation oder Demontage des Wasseranschlusszubehérs sicher, dass die
Basisstation nicht an die Stromversorgung angeschlossen ist.

* Bitte bewahren Sie die zerlegte Verpackung ordnungsgemal auf und lassen Sie Kinder diese nicht
berlhren oder verschlucken.

* Bitte zerlegen, reparieren oder modifizieren Sie dieses Produkt nicht. Wenn ein Problem auftritt,
wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.

* Wenn dieses Produkt transportiert werden muss, entleeren Sie bitte zuerst das restliche Wasser und
verwenden Sie vorzugsweise die Originalverpackung.

» Verwenden Sie dieses Gerdt gemal3 den Anweisungen im Benutzerhandbuch. Der Benutzer ist
far alle aufgrund einer unsachgemafBen Verwendung dieses Produkts entstandenen Verluste oder
Schaden verantwortlich.

Akkus und Aufladen

* WARNUNG: Nicht-wiederaufladbare Akkus niemals laden.

* Verwenden Sie keine Akkus oder eine Basisstation von externen Anbietern. Der Roboter kann nur mit
der Basisstation Modell RBXE0816 verwendet werden.

* Versuchen Sie nicht, den Akku oder die Basisstation selbst zu zerlegen, zu reparieren oder zu
verandern.

* Stellen Sie die Basisstation nicht in der Nahe einer Warmequelle auf.

* Reinigen Sie die Ladekontakte der Basisstation niemals mit einem feuchten Tuch oder nassen
Handen.

* Entsorgen Sie alte Akkus nicht unsachgemaB. Nicht benétigte Batterien sollten in einer geeigneten

Sicherheitshinweise

Recyclinganlage entsorgt werden.

Im Falle einer Beschadigung oder eines Defekts des Netzkabels stellen Sie die Verwendung sofort ein
und wenden Sie sich an den Kundendienst.

Achten Sie darauf, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und mdéglichst in seiner
Originalverpackung aufbewahrt wird.

Bei langerer Nichtbenutzung des Roboters sollte er vollstandig aufgeladen, danach ausgeschaltet und
an einem kihlen, trockenen Ort aufbewahrt werden. Laden Sie den Roboter mindestens einmal alle

3 Monate auf, um eine Tiefentladung des Akkus zu vermeiden.

Informationen zur Lasersicherheit

Der Lasersensor in diesem Produkt entspricht der Norm IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021
fir Laserprodukte der Klasse 1. Bei der Verwendung ist direkter Augenkontakt zu vermeiden.

LASERPRODUKT DER KLASSE 1
LASERPRODUKT FUR VERBRAUCHER
EN 50689:2021

ﬁ Nur fir den Innenbereich geeignet
Bedienungsanleitung lesen

224 Der Nennstrom des Sicherungseinsatzes betragt 6,3 A.

Hiermit erklart Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd., dass das Funkgerat des Typs RLX97DE den Anforderungen der Richtlinie 2014/53/EU entspricht. Der vollstandige
Wortlaut der EU-Konformitatserklarung ist unter der folgenden Internetadresse abrufbar: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity
Ein ausfihrliches E-Handbuch in weiteren Sprachen finden Sie unter https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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O Produktiibersicht

1. Dockingtaste (O

¢ Driicken, damit der Roboter zur Basisstation
zurtickkehrt

* Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedrtickt,
um die Kindersicherung zu deaktivieren

2. Ein/Aus-Taste/Reinigungstaste

* Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedrtickt,
um das Gerét ein- oder auszuschalten

* Dricken Sie die Taste, um die Reinigung zu starten,

nachdem der Roboter eingeschaltet wurde

Ringférmige Statusanzeige

* Leuchtet blau: Reinigung (muss in der App
aktiviert werden) oder Sauberung abgeschlossen

* Blau pulsierend: Warten auf Sprachbefehl/
Verbindungsaufbau mit WLAN

* Grin pulsierend: Laden

* Rotes Blinken: Fehler

Tasten-Statusanzeige

* Leuchtet weiB: Reinigung lauft oder

abgeschlossen

Pulsiert weiB: Aufladen (bei nicht niedrigem

Akkustand)

Leuchtet Rot: Wartend bei niedrigem Akkustand

oder angehalten bei niedrigem Akkustand

Rot pulsierend: Aufladen (bei niedrigem

Akkustand)

Rotes Blinken: Fehler

Hinweis:

* Durch Driicken einer beliebigen Taste am Roboter

konnen Sie den Betrieb pausieren wahrend der Roboter
reinigt oder zur Ladestation zurlickkehrt.

Die Kindersicherung kann tber die Dreamehome App

aktiviert/deaktiviert werden.

3. LED-Zusatzlicht

4. Binokulares Navigations- und
Hindernisvermeidungssystem

5. Punktprojektor

6. Mikrofone

7. VersalLift-Sensor

Hinweis: Der VersaLift-Sensor wird abgesenkt, wenn sich der

Roboter im Modus ,Wartend” befindet, an der Basisstation ladt

oder Bereiche mit geringem Abstand reinigt. Bewegen Sie den

Roboter beim Reinigen von Bereichen mit geringem Abstand

nicht, da dies seine Positionierung beeintrachtigen konnte.

8. StoBfanger

9. StoBfangerfenster

10. Abdeckung

11. Auto-Entleerungséffnung

12. Ladekontakte

13. Anschliisse

14. Reset-Taste/WLAN-Anzeige

¢ Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedrtickt, um die
Werkseinstellungen wiederherzustellen

15. Randsensor

16. Einlass fir automatische Wassernachfiillung

17. Klippensensoren

18. Teppichsensor

19. Seitenbiirsten-Verlangerungseinheit

20.Biirstenschutz

21. Einziehbares Bein

22.Hauptrad

23.MopExtend-Baugruppe

24, Staubbeleuchtung

25.0mnidirektionales Rad

26.Hauptbiirsten

27. Einziehbares Bein

28.Hauptrad

29. Biirstenschutz-Clips
30.Befestigungsoffnungen fiir Wischpadhalter
31. Gleitrad

Abb. A-1

1. Auto-Entleerungséffnung
2. Filter

3. Staubbox-Clip

4. Filter-Clip

Abb. A-2

Wischmopp-Baugruppe

1. Wischpad-Befestigungsbereich
2. Wischpadhalter
3. Wischpad

Abb. A-3

Stromanschluss

. 3/8-Zoll-Winkelstiick (groB)

. 3/8-Zoll-Antileckagestopfen (groB)

. 1/4-Zoll-Winkelstiick (klein)

. 1/4-Zoll-Antileckagestopfen (klein)

. Reservierte Steckplatze fiir die Befestigung
von Wasserleitungen oder Netzkabeln:
@ Netzkabel
@ 1/4-Zoll-Frischwasserleitung (diinn)
® 3/8-Zoll-Schmutzwasserleitung (dick)

. Automatisches Lésungsspendermodul -
Einzelfach

8. Filter

cOnhWONS

~N

9. Staubbeutel-Schlitz
10. Ersatzstopfen
11. Staubbehélterdeckel
12. Elektrische Heckklappe
13. Status-Anzeige
-Leuchtet weiB: Die Basisstation ist mit Strom versorgt
-Leuchtet orange: Die Basisstation hat einen Fehler
14. Funktionierender Knopf >
-Driicken Sie, um die Aufgaben der Basisstation oder
des Roboters zu starten/anzuhalten
-Driicken und halten, um die elektrische Heckklappe zu
offnen/schlieBen
15. Auto-Entleerungséffnung
16. Ladekontakte
17. Signalbereich
18. Auslass fiir automatische Wassernachfiillung
19. Heizmodul
20.Waschplattenfilter
21. Waschplattenbasis-Klammern
22.Waschplattenbasis

Abb. A-4

Installationszubehor

. 1/4-Zoll-Frischwasserleitung (diinn)

. 3/8-Zoll-Schmutzwasserleitung (dick)

. Spiralférmige Kabelaufwicklung

. 1/4-Zoll-Winkelstiick (klein)

. 3/8-Zoll-Winkelstiick (groB)

. Kabel-Organizer

. 1/4-Zoll-Verbindungsklammer(klein) x 4
. 3/8-Zoll-Verbindungsklammer (groB) x 4
. 3-Wege-Umlenkventil

10. Adapter

Abb. A-5

NVoONGCCOR_GKNDNS

Abgeschlossene Installation

. Wasserquelle

. 3-Wege-Umlenkventil

. 1/4-Zoll-Verbindungsklammer (klein)

. Spiralférmige Kabelaufwicklung
Bodenablauf

. 1/4-Zoll-Frischwasserleitung (diinn)

. 1/4-Zoll-Verbindungsklammer(klein)

. 3/8-Zoll-Schmutzwasserleitung (dick)
. 3/8-Zoll-Verbindungsklammer (groB)

VWONOCTARWNS

Hinweis: Alle Installationsdiagramme dienen nur als Referenz.

Die tatsachliche Installationssituation kann variieren.

Abb. A-6

© Vorbereitung des
Zuhauses

1. Entfernen Sie vor der Reinigung instabile,
zerbrechliche, wertvolle oder gefahrliche
Gegenstande und raumen Sie Kabel, Tlcher,
Spielzeug, harte und scharfe Gegenstande vom
FuBboden auf, um ein Verfangen, Zerkratzen
oder Umfallen des Roboters und damit
verbundene Verluste zu vermeiden.

2. Montieren Sie vor der Reinigung die physische
Barriere an den Kanten von Treppen, um
dem Roboter ein reibungsloses Arbeiten zu
ermdoglichen.

3. Offnen Sie die Tir des zu reinigenden Raumes
und stellen Sie die Mébel in die geeignete
Position, um mehr Platz zu schaffen.

4. Um zu verhindern, dass der Roboter die zu

reinigenden Bereiche nicht erkennt, sollten Sie
sich nicht vor dem Roboter, vor Schwellen,
Fluren oder engen Stellen aufhalten.

Hinweis:

* Folgen Sie dem Roboter bei der ersten Inbetriebnahme
wahrend des Reinigungsvorgangs, um magliche
Hindernisse rechtzeitig zu entfernen.

LED-Zusatzlicht sorgt fir zusatzliche Beleuchtung in
schwach beleuchteten Umgebungen.

Saugen Sie keine harten Gegenstande wie Steine,
Stahlkugeln und Spielzeugteile oder scharfe
Gegenstande wie Bauschutt, Glasscherben und Nagel
auf, da dadurch der Boden verkratzt werden kann.

Abb. B

O Vor der Verwendung

1. Installieren Sie Wasseranschlusszubehor fiir
automatisches Nachfiillen und Entleeren

Nachdem Sie den geeigneten Installationsort

bestatigt haben, installieren Sie das

Wasseranschlusszubehér fur automatisches

Nachfullen und Entleeren.

Hinweis: Weitere Informationen zur Installation finden Sie

im Abschnitt ,Installationsanweisungen®.

2. Stellen Sie die Basisstation auf und stecken
Sie den Stecker in die Steckdose

Stellen Sie die Basisstation an einem méglichst
freistehenden Ort mit gutem WLAN-Signal auf.
Stellen Sie sicher, dass die Hohe mindestens

25,45 cm, die Breite mindestens 42,1 cm und die
Tiefe mindestens 44,8 cm betragt. Entfernen Sie
alle Gegenstande, die sich naher als 60 cm vor der
Vorderseite der Basisstation befinden.
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Fliesen- oder MarmorfuBbdden zu stellen.
Der Standort sollte in der Nahe der Wasserquelle und des

im App-Store nach ,Dreamehome®, um die App anschlieBend. Position, setzen Sie die 3/8-Zoll-Verbindungsklammer in

Stecken Sie das Netzkabel fest ein, bis die Anzeige

© Installationsanweisungen

aufleuchtet. herunterzuladen und zu installieren. Hinweis: Es wird empfohlen, den Roboter vor der ersten den schmalen Spalt zwischen Sprengring und Winkelsttick
A o i : . : . P . Bodenablaufs liegen. ein und lassen Sie die Leitung dann in den Schlitz
Hinweis: (2) Offnen Sie die Dreamehome-App, tippen Sie auf Inbetriebnahme vollstandig aufzuladen. Wenn sich der T Ty B e « Empfohlener Abstand zwischen der Basisstation und der cinrasten.

,Scannen Sie den QR-Code zum Verbinden® und Roboter aufgrund eines leeren Akkus nicht einschalten

Steckdose: 1,56 m.

Achten Sie darauf, dass keine Gegenstande den
Signalbereich blockieren.

Um zu verhindern, dass Wasserflecken Holzbéden oder
Teppiche nassen, empfiehlt es sich, die Basisstation auf
Fliesen- oder MarmorfuBboden zu stellen.

Befindet sich die Wandsteckdose direkt hinter der
Basisstation, sollten zusatzlich 5 cm Tiefe reserviert
werden.

Wenn zur Verlegung der Rohrleitungen ein Loch in
den Schrank gebohrt werden muss, darf der Abstand
zwischen Lochmitte und Boden nicht mehr als 80 cm
betragen und der Lochdurchmesser nicht weniger als
3 cm betragen. Es wird nicht empfohlen, das Loch

in Bodennahe zu bohren, was von der tatsachlichen
Installationssituation abhangt.

.

.

.

3. Entfernen Sie den Befestigungsklebestreifen
vom Waschplattenfilter

Halten Sie die Taste >l gedrickt, um die
elektrische Klappe zu 6ffnen und den
Befestigungsklebestreifen vom Waschplattenfilter
zu entfernen. Driicken Sie danach sanft auf den
Waschplattenfilter, um sicherzustellen, dass er
korrekt eingesetzt ist.

4. Entfernen Sie die Schutzvorrichtungen des
Roboters und installieren Sie die Wischmopp-
Baugruppe

5. Verbinden mit der Dreamehome App

(1) Zum Einschalten des Roboters die Ein-/Aus-

Taste am Roboter drticken und 3 Sekunden lang

gedriickt halten. Scannen Sie den QR-Code
unter der Roboterabdeckung, oder suchen Sie

scannen Sie denselben QR-Code auf dem Roboter
erneut, um das Gerat hinzuzuftigen. Bitte folgen
Sie den Anweisungen, um die WLAN-Verbindung
herzustellen.

M QR-Code

@ WLAN-Anzeige

* Blinkt langsam: Verbindung wird hergestellt
* Blinkt schnell: Verbindet sich

* Ein: Verbunden

Hinweis:

Es wird nur 2,4-GHz-WLAN unterstutzt.

Zum Zurlcksetzen der WLAN-Verbindung wiederholen
Sie Schritt (2) und folgen Sie den Anweisungen, um die
WLAN-Verbindung zu erstellen.

Halten Sie die Reset-Taste am Roboter 3 Sekunden
lang gedruickt, um das Gerat vom WLAN-Netzwerk zu
trennen.

Aufgrund von Aktualisierungen der App-Software kann
der tatsachliche Betrieb von den Anweisungen in dieser
Anleitung abweichen. Bitte folgen Sie den auf der
aktuellen App-Version basierenden Anweisungen.

6. Verbinden Sie den Roboter mit der
Basisstation

Setzen Sie den Roboter so auf die Basisstation,

dass die Wischmopp-Baugruppe zur Waschplatte

zeigt. AnschlieBend héren Sie eine Sprachmeldung,

wenn sich der Roboter erfolgreich mit der
Basisstation verbunden hat. Nach dem
vollstandigen Aufladen des Roboters leuchten
die Status-Anzeigen am Roboter und an der
Basisstation 10 Minuten lang und erléschen

lasst, verbinden Sie ihn zum Aufladen manuell mit der
Basisstation.

7. Testen Sie den Installationseffekt

Offnen Sie den Hauptwasserhahn und den
Eckventil zu Hause. Testen Sie mit der
Dreamehome-App, ob die Basisstation das
automatische Nachftllen und Entleeren von Wasser
erfolgreich durchfiihren kann.

8. Fiillen Sie die Reinigungsfliissigkeit ein

(1) Driicken Sie vorsichtig, um die
Staubbehalterdeckel zu 6ffnen, und ziehen Sie
das Modul fir den automatischen Lésungsspender
heraus.

(2) Offnen Sie den oberen Deckel des Moduls und
geben Sie die Reinigungslésung ein.

(3) SchlieBen Sie den Deckel des Moduls, setzen
Sie es wieder in die Basisstation ein, und bringen
Sie dann die Staubbehélterabdeckung wieder

an. Die Reinigungsflussigkeit wird wahrend des
Betriebs automatisch zugefuhrt.

Hinweis:

Das automatische Lésungsspendermodul kann mit
Reinigungsflissigkeit gefiillt werden. Fiigen Sie
keine andere Flissigkeit als die offiziell zugelassene
Reinigungsflissigkeit hinzu, um Fehlfunktionen zu
vermeiden.

Driicken Sie das Fach fir das automatische
Losungsspendermodul hinein, bis es einrastet.

Abb. C-1-Abb. C-7

Stellen Sie sicher, dass die Hohe mindestens 2545 cm, die
Breite mindestens 42,1 cm und die Tiefe mindestens 44,8
cm betragt. Befindet sich die Wandsteckdose direkt hinter
der Basisstation, sollten zusétzlich 5 cm Tiefe reserviert
werden.

Wenn fir die Rohrleitungen ein Loch in den Schrank
gebohrt werden muss, darf der Abstand zwischen
Lochmitte und Boden nicht mehr als 80 cm betragen und
der Lochdurchmesser nicht weniger als 3 cm betragen. Es
wird nicht empfohlen, das Loch in Bodennahe zu bohren,
was von der tatséchlichen Installationssituation abhangt.
Die GroBe des 3-Wege-Umlenkventils im Paket betragt
G3/8. Wenn die GroBe nicht passt, verwenden Sie die
mitgelieferten Adapter.

Messen Sie mit einem Manometer den Wasserdruck und
stellen Sie sicher, dass er zwischen 0,14 MPa und 0,8 MPa
liegt.

Trennen Sie vor der Installation die Stromversorgung der
Basisstation und schlieBen Sie den Hauptwasserhahn oder
das Eckventil. Entleeren Sie die Rohrleitungen, stellen

Sie sicher, dass sie leckagefrei angeschlossen sind, und
schalten Sie dann die Basisstation ein.

Nur an Leitungswasser mit Raumtemperatur anschlieBen,
nicht an aufbereitetes Wasser oder Warmwasser.

Alle Installationsdiagramme dienen nur als Referenz. Die
tatsachliche Installationssituation kann variieren.

Anforderungen an den Standort

* Der Installationsort muss so gewahlt werden, dass direkte

Sonneneinstrahlung und Wasserkontakt vermieden werden.

* Um zu verhindern, dass Wasserflecken Holzbdden oder
Teppiche nassen, empfiehlt es sich, die Basisstation auf

Stellen Sie die Basisstation an einem Ort mit einem guten
2A-GHz-WLAN-Signal auf.

Entfernen Sie alle Gegenstande, die sich naher als 60 cm
vor der Vorderseite der Basisstation befinden. Achten

Sie darauf, dass keine Gegenstande den Signalbereich

blockieren.
Bitte vermeiden Sie die Verlegung von Rohren durch Tiiren
oder Flure.

Abb. D-1

Erforderliche Werkzeuge (nicht im
Lieferumfang enthalten)

1. Teflonband

2. Eckventil

3. Maulschliissel
4. Messer

5. MaBband

Abb. D-2

Installationsschritte

1. Anschluss der Schmutzwasserleitung

(1) Driicken Sie den Sprengring am Anschluss gegen
das Zoll-Winkelsttick und ziehen Sie gleichzeitig

den vorinstallierten Stecker in die entgegengesetzte
Richtung heraus.

(2) Drehen Sie den Wasserauslass in eine fiir die
Installation geeignete Richtung. Verbinden Sie die 3/8-Zoll-
Schmutzwasserleitung fest an der entsprechenden

@ Bodenablauf

@ 3/8-Zoll-Schmutzwasserleitung

® 3/8-Zoll-Verbindungsklammer

@ 3/8-Zoll-Winkelstlick

® Griff

Weitere Installationsmethoden finden Sie in den
folgenden Abbildungen:

@ Am Wandablauf befestigt

@ 3-Wege-Bodenablaufverbindung

Hinweis:

« Stellen Sie sicher, dass der Bodenablauf oder der Auslass
der Schmutzwasserleitung frei ist. Vermeiden Sie es,

die Schmutzwasserleitung in eine versiegelte Kammer
einzufiihren, um eine schlechte Entwésserung zu verhindern.
Stellen Sie sicher, dass die Verbindung zwischen der
Schmutzwasserleitung und dem Bodenablauf oder
Abwasserrohr sicher befestigt ist.

Wenn andere wasserverbrauchende Gerate an dieselbe
Schmutzwasserleitung angeschlossen sind, stellen Sie
sicher, dass deren Entwasserung die Entwasserung

der Basisstation nicht beeintrachtigt, um Leckagen zu
vermeiden.

Fur verschiedene Entwasserungslésungen kaufen Sie bitte
entsprechend der tatsachlichen Installationssituation das
passende Zubehtr separat.

Abb. D-3-1-1-Abb. D-3-1-2

2. SchlieBen Sie die Frischwasserleitung an

Siehe Schritt 1: Ziehen Sie zunéchst den
vorinstallierten Stecker am Winkelsttick heraus,
schlieBen Sie dann die 1/4-Zoll-Frischwasserleitung
fest an und setzen Sie schlieBlich die 1/4-Zoll-
Verbindungsklammer ein.

@ Wasserquelle
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@ 3-Wege-Umlenkventil

® 1/4-Zoll-Frischwasserleitung
@ 1/4-Zoll-Verbindungsklammer
® 1/4-Zoll-Winkelstiick

Abb. D-3-2

3. Installation des 3-Wege-Umlenkventils

Hinweis:

* Nur an Leitungswasser mit Raumtemperatur anschlieBen,
nicht an aufbereitetes Wasser oder Warmwasser.
SchlieBen Sie vor der Installation den Hauptwasserhahn

in lhrem Haus und stellen Sie sicher, dass das gesamte
Wasser aus den Leitungen abgelaufen ist.

Prufen Sie vor der Installation, ob der Dichtungsring
vorhanden ist. Falls nicht, missen alle
AuBengewindeanschlisse mit 6-9 Umdrehungen in
Schraubrichtung fest mit Teflonband umwickelt werden,
um Leckagen zu vermeiden.

Es wird empfohlen, ein Eckventil an der Wasserquelle zu
installieren, bevor das 3-Wege-Umlenkventil montiert wird.
Verwenden Sie bei Bedarf einen Schraubenschlussel ftir die
Montage.

Méoglichkeit 1- Wasserquelle mit
AuBengewindeanschluss

(@ Wasserquelle/Eckventil (nicht im Lieferumfang enthalten)
(@ Adapter (im Lieferumfang enthalten, nach Bedarf verwenden)
3 3-Wege-Umlenkventil

@ 1/4-Zoll-Verbindungsklammer

® Frischwasserleitung

Méglichkeit 2 - Wasserquelle mit Innengewindeanschluss
(@ Wasserquelle/Eckventil (nicht im Lieferumfang enthalten)
@ Adapter (im Lieferumfang enthalten, nach Bedarf
verwenden)

® 3-Wege-Umlenkventil

@ 1/4-Zoll-Verbindungsklammer

® Frischwasserleitung

29@ Adapter (im Lieferumfang enthalten, nach Bedarf

verwenden)
@ Wasserhahn/Stopfen

Abb. D-3-3-1-Abb. D-3-3-2
4. Ordnen Sie die Wasserleitungen und das
Netzkabel

(1) Befestigen Sie die Wasserleitungen und das
Netzkabel mit einem Kabel-Organizer.

(2) Fuhren Sie die Unterseite des Kabel-Organizers in
die spiralférmige Kabelaufwicklung ein.

(3) Ziehen Sie den Kabel-Organizer nach hinten, um

die Wasserleitungen und das Netzkabel zu umwickeln.

Hinweis: Bewahren Sie die von der Basisstation entfernten
Stecker sowie zusatzliche Rohre und Verbindungsklammern
ordnungsgemaf auf.

Abb. D-4

Testen Sie den Installationseffekt

1. Vor dem Testen schalten Sie bitte die Basisstation
ein und 6ffnen Sie das Hauptwasserventil und das
Eckventil im Haus.

2. Informationen zum Herunterladen und
Einrichten der Dreamehome-App finden Sie im
Benutzerhandbuch. Nach der Installation erscheint
eine Aufforderung in der App. Bitte fiihren Sie die
Testschritte gemé&B den Anweisungen durch.

3. SchlieBen Sie die Basisstation wieder an und
testen Sie erneut, ob die Basisstation das
automatische Nachfllen und Ablassen von Wasser
ordnungsgemaB durchfihren kann.

Hinweis: Bitte folgen Sie den Anweisungen gemaf der
neuesten App-Version.

@ Benutzung

Zum Einschalten des Roboters halten Sie die
Ein-/Aus-Taste 3 Sekunden lang gedrtickt. Die
Betriebsanzeige leuchtet weiter. Oder stellen

Sie den Roboter auf die Basisstation, indem Sie
die Ladekontakte des Roboters mit denen der
Basisstation ausrichten. Dann schaltet sich der
Roboter automatisch ein und beginnt mit dem
Laden. Um den Roboter auszuschalten, entfernen
Sie den Roboter von der Basisstation und halten
Sie die Ein-/Aus-Taste 3 Sekunden lang gedrtickt.

Schnelle Kartenerstellung

Nach der erstmaligen Konfiguration des Netzwerks
folgen Sie zur schnellen Kartenerstellung den
Anweisungen in der App. Der Roboter beginnt

mit der Kartenerstellung ohne Reinigung. Wenn
der Roboter zur Basisstation zurtickkehrt, ist die
Kartenerstellung abgeschlossen und die Karte wird
automatisch gespeichert.

Pause/Ruhemodus

Wenn der Roboter lauft, driicken Sie eine beliebige
Taste, um ihn anzuhalten.

Wird der Roboter langer als 10 Minuten angehalten,
geht er automatisch in den Ruhemodus tber. Alle
Anzeigen am Roboter schalten sich aus. Driicken Sie
eine beliebige Taste auf dem Roboter, oder nutzen
Sie die App, um den Roboter wieder in Betrieb zu
nehmen.

Hinweis: Wird der Roboter ausgeschaltet und auf
die Basisstation gestellt, endet die aktuelle Reinigungsaufgabe.

Reinigung automatisch fortsetzen

Wenn der Akku zu schwach ist, kehrt der Roboter
automatisch zur Basisstation zum Aufladen
zurtick. Wenn der Akku ausreichend aufgeladen
ist, setzt er die noch nicht abgeschlossenen
Reinigungsaufgaben fort.

Hinweis: Zur Nutzung dieser Funktion mussen Sie diese in
der App aktivieren.

Nicht-Stéren-Modus (DND)

Ist der Roboter auf den Nicht-Stéren-Modus (DND)
eingestellt, kann er die Reinigung nicht fortsetzen. Der
Nicht-Stéren-Modus (DND) ist ab Werk standardmaBig
deaktiviert. Sie kénnen den Nicht-Stéren-Modus
(DND) uiber die App aktivieren oder den DND-
Zeitraum andern. Der Nicht-Stéren-Zeitraum (DND) ist
standardmaBig auf 22:00-8:00 Uhr eingestellt.
Hinweis:
« Die geplanten Reinigungsaufgaben werden wéhrend des
Nicht-Stéren-Zeitraums (DND) wie gewohnt ausgefiihrt.
* Der Roboter wird die Reinigung fortsetzen, wo er nach
Ablauf des DND-Zeitraums aufgehért hat.

Roboter neu starten

Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder

sich nicht ausschalten l3sst, halten Sie die Ein-/
Aus-Taste 10 Sekunden lang gedriickt, um ihn
zwangsweise auszuschalten. Halten Sie dann die
Ein-/Aus-Taste 3 Sekunden lang gedrtickt, um den
Roboter einzuschalten.

Staubsaugen und Wischen

Hinweis:

* Bei der ersten Verwendung des Roboters befindet sich
dieser standardmaBig im Modus ,Staubsaugen und
Wischen®. Zur Anpassung des Reinigungsmodus gehen
Sie zu den Reinigungsmodus-Einstellungen in der App
und wahlen Sie aus den folgenden drei zusatzlichen
Optionen:

@ Wischen nach dem Staubsaugen
@ Staubsaugen
® Wischen

* Wahrend des Gebrauchs versorgt die Basisstation das
Geréat automatisch mit sauberem Wasser und leitet das
verbrauchte Wasser ab.

1. Reinigung starten

Driicken Sie die Ein-/Aus-Taste am Roboter oder nutzen
Sie die App, um den Roboter von der Basisstation aus
starten zu lassen. Dann plant der Roboter die optimale
Reinigungsroute und fiihrt die Reinigungsaufgabe auf
der Grundlage der erstellten Karte aus.

Hinweis:

Um eine problemlose Riickkehr des Roboters zur
Basisstation nach der Reinigung zu gewahrleisten,
empfiehlt es sich, den Roboter von der Basisstation aus
starten zu lassen.

Der Wischmopp wird gereinigt, bevor der Roboter mit
dem Wischen beginnt. Bitte haben Sie etwas Geduld.
Bewegen Sie die Basisstation, die Waschplattenbasis
oder den Waschplattenfilter wahrend des Betriebs nicht.
Beriihren Sie nicht den Wasserauslass oder das
Heizmodul, wenn die Basisstation in Betrieb ist, um
Verbrthungen zu vermeiden.

2. Automatisches Waschen des Wischmopps

.

.

Wahrend der Reinigung kehrt der Roboter
automatisch zur Basisstation zurtick, um die
Wischpads zu waschen, je nach der in der App
festgelegten Haufigkeit der Wischmoppreinigung.
Die Basisstation fullt automatisch den
Frischwasserbehalter des Roboters auf und der

Roboter setzt die Reinigung fort.

3. Automatisches Entleeren der Staubbox und
Waschen und Trocknen der Wischmopps

Nachdem der Roboter eine Reinigungsaufgabe erledigt
hat und zum Aufladen zur Basisstation zurtickkehrt,
entleert die Basisstation automatisch den Staubbox.
AnschlieBend wascht und trocknet sie die Mopps.
Hinweis:

* Wenn die automatische Entleerungsfunktion in der App
ausgeschaltet ist, leert die Basisstation den Staubbox
nicht automatisch.

Die Basisstation leert den Staubbox gemaB der
Einstellung in der App.

Sockelleistenreinigung

Nachdem Sie die Wischmopp-Baugruppe entfernt
haben, richten Sie die Sockelleisten-Reinigungsbirste
auf den Befestigungsclip am Roboter aus und driicken
Sie sie nach unten, bis sie einrastet. Starten Sie nach
der Installation die Reinigung der Sockelleisten per
Sprachbefehl oder Uiber die App. Danach ziehen Sie die
Biirste nach oben heraus, reinigen und bewahren Sie sie
ordnungsgemal auf.

Hinweis: Um Stérungen anderer Funktionen zu
vermeiden, entfernen Sie die Reinigungsbirste nach der
Reinigung der Sockelleisten.

Abb. E
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@ RegelmaBige Wartung

31

Um den Roboter in einem einwandfreien Zustand zu halten, wird empfohlen, in der App oder in der folgenden Tabelle die Hinweise zur regelmaBigen Wartung des
Zubehdrs zu beachten.

Haufigkeit des

Haufigkeit des

Teil Wartungsintervall Austausches Teil Wartungsintervall Austausches
Sockelleisten-Reinigungsbtirste Nach jedem Gebrauch StoRfangerfenster

Alle 6 bis 12 Monate
Hauptbirsten StoBfanger

Staubboxfilter

Seitenbirste

Wischpadhalter

Einmal alle 2 Wochen

Alle 3 bis 6 Monate

Einlass flr automatische
Wassernachfiillung des Roboters

Waschplattenfilter

Einmal alle 1 bis 2
Monate

Waschplatten-Heizmodul

Einmal alle 6 Monate

Signalbereich der Basisstation

Ladekontakte

Auto-Entleerungsoffnungen

Gleitrad

Omnidirektionales Rad

Randsensor

VersalLift-Sensor

Staubbeleuchtung

Teppichsensor

Klippensensoren

Einmal im Monat

Unterseite des Roboters

Einmal im Monat

Staubbox

Hauptrader

Einziehbare Beine

Nach Bedarf reinigen

Staubbeutel

Wischpads

Alle 2 bis 4 Monate

Alle 1 bis 3 Monate

Hinweis: Die Haufigkeit der Wartung und des Ersatzes hangt von der
tatsachlichen Nutzung ab. Sollte durch besondere Umstande eine Ausnahme
auftreten, wird eine sofortige Wartung oder ein sofortiger Ersatz empfohlen.

Waschplattenfilter

1. Nachdem die Reinigung des Wischpads
abgeschlossen ist, nehmen Sie den
Roboter heraus und driicken Sie auf die
Waschplattenbasis-Klammern, um die
Waschplattenbasis herauszuziehen.

Hinweis:

- Die Waschplattenbasis kann nicht vollstandig entfernt
werden. Bitte ziehen Sie es nicht mit Gewalt heraus, um
Schaden zu vermeiden.

- Das Waschplatten-Heizmodul kann Restwarme speichern.
Seien Sie beim Entfernen des Waschplattenfilters
vorsichtig, um Verbriihungen zu vermeiden.

2. Entfernen Sie den Waschplattenfilter, spilen Sie ihn

mit frischem Wasser ab und wischen Sie ihn sauber.

Setzen Sie anschlieBend den Waschplattenfilter und
die Waschplattenbasis wieder ein.
Hinweis: Achten Sie beim erneuten Einsetzen der
Waschplattenbasis darauf, dass die Klammern an beiden
Enden fest sitzen, nachdem Sie ein Klicken gehoért haben.
3. Verwenden Sie die App oder driicken Sie die
Taste (O, um den Roboter zur Basisstation
zurtickzubringen, oder setzen Sie den Roboter
manuell zurtick.

Abb. F-1

Waschplatten-Heizmodul

Waéhrend des Betriebs kann sich auf dem
Waschplatten-Heizmodul Kesselstein bilden.

Um es zu reinigen, nehmen Sie den Roboter
heraus, ziehen Sie die Waschplattenbasis heraus,
gieBen Sie eine kleine Menge weiBen Essig (5 %
Essigsaure) auf die Oberflache des Heizmoduls und
reinigen Sie es mit einem geeigneten Werkzeug.

Hinweis:

* Warten Sie mit der Reinigung, bis die Oberfliche des
Heizmoduls auf Raumtemperatur abgekihlt ist, um
Verbrthungen zu vermeiden.

Es kann auch ein geeigneter Entkalker gemaB den
beigeftigten Anweisungen verwendet werden.
Verwenden Sie zur Reinigung des Heizmoduls keine scharfen
Werkzeuge oder atzenden Flissigkeiten wie Salzséure.

Abb. F-2

Staubbeutel

1. Driicken Sie vorsichtig, um die Staubbehélterdeckel zu
6ffnen, und entsorgen Sie den Staubbeutel.

Hinweis: Wenn Sie den Griff nach oben ziehen, wird

der Beutel verschlossen, damit Staub und Schmutz nicht

versehentlich herausfallen kénnen.

2. Wischen Sie Staub und Schmutz mit einem
trockenen Tuch vom Filter ab.

3. Setzen Sie einen neuen Staubbeutel ein und
schlieBen Sie die Staubbehalterdeckel.
Abb. F-3

Seitenblirste

Schrauben Sie die Seitenbirste mit einem
Schraubenzieher ab, reinigen Sie die Haare von der
Burste und schrauben Sie sie wieder an.

Abb. F-4

Sockelleisten-Reinigungsbiirste

Ziehen Sie die Reinigungsburste nach Abschluss
der Sockelleistenreinigung nach oben ab, wischen
Sie die Borsten mit einem sauberen, feuchten Tuch
ab und bewahren Sie sie nach dem Trocknen an
der Luft ordnungsgemaB auf.

Abb. F-5

Wischpadhalter

Entfernen und reinigen Sie die Wischpadhalter.
Abb. F-6

Omnidirektionales Rad

Hinweis:

« Trennen Sie die Achse und den Reifen des
omnidirektionalen Rads mit einem Werkzeug, z. B.
einem kleinen Schraubendreher. Uben Sie dabei keine
tbermaBige Kraft aus.

Splen Sie das omnidirektionale Rad unter flieBendem
Wasser ab und setzen Sie es nach dem vollstandigen
Trocknen wieder ein.

Abb. F-7

Hauptbiirsten

1. Drucken Sie den Birstenschutz-Clips nach innen,
um den Burstenschutz zu entfernen und die
Burste aus dem Roboter zu heben.

2. Ziehen Sie die Blrsten wie in der Abbildung
gezeigt heraus. Entfernen Sie mit einem
geeigneten Reinigungswerkzeug alle in
den Bursten verhedderten Haare. Nach der
Reinigung driicken Sie die Birsten fest in den
Hauptburstenhalter, bis sie einrasten.

Hinweis: Seien Sie beim Herausziehen der Hauptbursten

vorsichtig, um Verletzungen zu vermeiden.

3. Fuhren Sie den Hauptburstenhalter mit den
aufgedruckten Pfeilen, die nach oben zeigen,
schrag nach unten in die Schlitze ein.

4. Richten Sie das vordere Ende des Burstenschutzes

am Schlitz aus, setzen Sie ihn schrag nach unten
ein und dricken Sie ihn dann fest.

Abb. F-8
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Staubbox und Filter

1. Drucken Sie auf den Staubbox-Clip, um den
Staubbox zu entfernen.

2. Entfernen Sie den Staubboxfilter und leeren Sie
anschlieBend die Staubbox. Klopfen Sie leicht
auf den Korb des Filters, um den Schmutz zu
entfernen.

Hinweis: Reinigen Sie den Filter niemals mit einer Burste,

einem Finger oder scharfen Gegensténden, um Schéden zu

vermeiden.

3. Spulen Sie den Staubbox und den Filter mit
Wasser ab und trocknen Sie sie vor dem Einbau
vollstandig ab.

Hinweis:
« Spilen Sie den Staubbox und den Filter nur mit

sauberem Wasser ab. Keine Reinigungsmittel verwenden.

* Verwenden Sie den Staubbox und den Filter nur, wenn
sie vollstandig trocken sind.

Abb. F-9

Roboter-Sensoren

Wischen Sie die Roboter-Sensoren mit einem
weichen und trockenen Tuch ab, wie in der
Abbildung dargestellt:

1. VersalLift-Sensor

2. StoBfangerfenster

3. Randsensor

4. StoBfanger

5. Klippensensoren

6. Staubbeleuchtung

7. Teppichsensor
Hinweis: Ein feuchtes Tuch kann empfindliche Elemente
im Inneren des Roboters und der Basisstation beschadigen.
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Bitte nutzen Sie ein trockenes Tuch zur Reinigung.

Abb. F-10

Auto-Entleerungséffnungen, Ladekontakte
und Signalbereich

Reinigen Sie die Auto-Entleerungséffnungen,
Ladekontakte und den Signalbereich mit einem
weichen, trockenen Tuch.

Abb. F-11

Wischpads

Entfernen Sie die Wischpads aus den
Wischpadhaltern, um sie auszutauschen.
Abb. F-12

Der Roboter enthalt einen leistungsstarken Lithium-
lonen-Akku. Sorgen Sie bei taglichem Gebrauch

fur eine ausreichende Ladung des Akkus, um

eine optimale Akkuleistung zu erhalten. Schalten
Sie den Roboter bei langerem Nichtgebrauch aus
und verstauen Sie ihn. Laden Sie den Roboter
mindestens einmal alle drei Monate auf, um
Schaden durch Uberentladung zu vermeiden.

© Anleitung zur Demontage

0 NUR IM FALLE EINER RUCKGABE
ERFORDERLICH

1. Aktivieren Sie die Wasserentleerungsfunktion
Uber die App, um das restliche Wasser sowohl im
Roboter als auch in der Basisstation abzulassen.

Hinweis: Bitte ziehen Sie die Waschplattenbasis heraus
und Uberprufen Sie, ob noch Wasser vorhanden ist. Wenn

ja, wischen Sie es unbedingt trocken und setzen Sie die

Waschplattenbasis wieder ein.

2. Entfernen Sie die Staubbehalterdeckel
und ziehen Sie das automatische
Lésungsspendermodul heraus. Offnen Sie den
oberen Deckel des Losungsspendermoduls,
gieBen Sie die restliche Losung aus und setzen
Sie das Modul wieder in die Basisstation ein.

3. Ziehen Sie vor der Demontage den Stecker
der Basisstation und schlieBen Sie den
Hauptwasserhahn in Ihrem Haus.

4. Ziehen Sie zunachst die Verbindungsklammer
heraus. Drticken Sie dann kraftig auf den
Sprengring an der Verbindung, um die Leitung
zu demontieren. Fangen Sie das herausflieBende
Wasser mit einem Behalter auf.

Hinweis: Ziehen Sie die Wasserleitung nicht direkt mit
Gewalt heraus, um Beschadigungen zu vermeiden.
5. Entfernen Sie die Ersatzstopfen aus der

Basisstation und stecken Sie die Winkelstlcke
auf die Ruckseite der Basisstation, um ein

Auslaufen wahrend des Transports zu verhindern.

@ Ersatzstopfen
Abb. G-1-Abb. G-2

Fehlerbehebung

Problem

Ldsung

Problem

Ldésung

Der Roboter
lasst sich nicht
einschalten.

e Der Akku ist schwach. Laden Sie den Roboter an der
Basisstation auf und versuchen Sie es dann erneut.
Die Temperatur des Akkus ist zu niedrig oder zu hoch.
Es wird empfohlen, den Roboter in Umgebungen mit
einer Umgebungstemperatur tiber 0 °C (32 °F) und
unter 40 °C (104 °F) zu verwenden.

Der Roboter
ladt sich nicht
auf.

Die Basisstation ist nicht an die Stromversorgung
angeschlossen. Bitte stellen Sie sicher, dass beide
Enden des Netzkabels korrekt angeschlossen sind.

Der Kontakt zwischen den Ladekontakten an

der Basisstation und dem Roboter ist schlecht, bitte
reinigen Sie die Ladekontakte.

Uberprufen Sie, ob sich an den Anschlissen des
Roboters Fremdkérper befinden, und entfernen Sie ggf.
diese Fremdkorper.

Der Roboter
kann keine
Verbindung
zum WLAN
herstellen.

Das Passwort fur das WLAN-Netzwerk ist falsch.
Uberprifen Sie, ob das Passwort fiir die Verbindung mit
Ihrem WLAN-Netzwerk korrekt ist.

Der Roboter unterstitzt keine 5 GHz-WLAN-
Verbindung. Stellen Sie sicher, dass der Roboter mit
einer 2,4-GHz-WLAN-Verbindung verbunden ist.

Das WLAN-Signal ist schwach. Stellen Sie sicher, dass
sich der Roboter in einem Gebiet mit guter WLAN-
Abdeckung befindet.

Der Roboter ist moglicherweise nicht flr die
Konfiguration bereit. Beenden Sie die App, starten Sie
diese erneut, und versuchen Sie es dann noch einmal
wie angewiesen.

Der Roboter
findet die
Basisstation nicht
und kehrt nicht
zu ihr zurtick.

Der Weg fur die Ruckkehr zum Aufladen ist blockiert,
z. B. die Tur ist geschlossen.

Die Basisstation ist nicht an das Stromnetz
angeschlossen oder wurde bewegt, wahrend der
Roboter nicht auf ihr steht. Bitte schlieBen Sie die
Basisstation an das Stromnetz an oder stellen Sie den
Roboter zum Aufladen auf die Basisstation.

Es gibt zu viele Hindernisse um die Basisstation
herum. Platzieren Sie die Basisstation in einen
freistehenden Bereich.

Wenn der Roboter bewegt wird, muss er sich
mdglicherweise neu positionieren, und er erstellt eine
neue Karte, wenn die Neupositionierung fehlschlagt.
Wenn der Roboter zu weit von der Basisstation
entfernt ist, kann er méglicherweise nicht automatisch
zurtickkehren. In diesem Fall mussen Sie den Roboter
manuell auf die Basisstation stellen.

Wischen Sie den Signalbereich an der Basisstation ab,
um Staub oder Schmutz zu entfernen.

Der Robo-

ter bleibt vor
der Basissta-
tion stecken
und kann nicht
zu ihr zurtck-
kehren.

Prufen Sie, ob auf beiden Seiten bzw. vor der
Basisstation gentigend Platz vorhanden ist, um ein
Blockieren des Roboters zu verhindern.

Der Roboter kann wegrutschen, wenn der Boden vor
der Basisstation (bermaBig nass ist. Wenn dies der Fall
ist, entfernen Sie zunachst das tUberschuissige Wasser,
bevor Sie es erneut versuchen.

Es wird empfohlen, die Basisstation an einen anderen
Ort zu stellen und es erneut zu versuchen.
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Fehlerbehebung

Problem

Lésung

Problem

Ldsung

Problem

Lésung

Der Roboter
lasst sich nicht
ausschalten.

* Der Roboter kann wahrend des Ladevorgangs nicht
ausgeschaltet werden. Zum Ausschalten des Roboters
wird empfohlen, ihn von der Basisstation zu entfernen
und die Ein-/Aus-Taste 3 Sekunden lang gedriickt zu
halten.

Wenn sich der Roboter durch Ausfuihren von Schritt

1 nicht ausschalten l3sst, halten Sie die Ein-/Aus-Taste
10 Sekunden lang gedriickt, um ein Ausschalten des
Roboters zu erzwingen. Wenn das Problem weiterhin
besteht, wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.

Der Roboter
bewegt sich,
ohne der

festgelegten

Route zu folgen.

* Gegenstande wie Stromkabel und Hausschuhe sollten
vor dem Einsatz des Roboters aufgeraumt werden.
Beim Einsatz auf nassen, rutschigen Oberflachen
rutscht das Hauptrad durch. Es wird empfohlen,

die nassen Stellen vor dem Einsatz des Roboters zu
trocknen.

Wischen Sie das StoBfangerfenster des Roboters mit
einem sauberen, weichen Tuch ab, um es sauber und
funktionsfahig zu halten.

Die Basisstation
kann den
Staubbox nicht
automatisch

e Priifen Sie, ob der Staubbeutel im Staubbehlter voll
ist.

Wenn der Staubbeutel nicht voll ist, priifen Sie, ob
die Auto-Entleerungsoffnungen des Roboters, der
Basisstation oder der Staubbox verstopft sind. Falls ja,

.

Die Auflade-
geschwindigkeit
ist langsam.

Es dauert etwa 2 Stunden, um den Roboter mit dem
niedrigen Akkustand vollstandig aufzuladen.

Wenn Sie den Roboter bei Temperaturen auBerhalb
des angegebenen Bereichs betreiben, wird die
Ladegeschwindigkeit automatisch verlangsamt, um die
Lebensdauer des Akkus zu verlangern.

Die Ladekontakte sowohl am Roboter als auch an der
Basisstation kénnen verschmutzt sein, bitte wischen
Sie sie mit einem trockenen Tuch ab.

Der Roboter
kann die zu

reinigenden

R&ume nicht
erreichen.

Stellen Sie sicher, dass die Turen der zu reinigenden
Raume offen sind.

Der Boden vor dem zu reinigenden Zimmer kann nass
und rutschig sein, so dass der Roboter wegrutscht und
nicht ordnungsgemaf funktioniert. Trocknen Sie den
Boden, bevor Sie den Roboter benutzen.

leeren.
beseitigen Sie die Verstopfung rechtzeitig.
¢ Nehmen Sie den Waschplattenfilter heraus und priifen
Der Sie, ob der Abwasserabflussanschluss verstopft ist,
Wasserstand und reinigen Sie ihn.

der Waschplatte
ist nicht normal.

Uberprifen Sie die Reinigungsfliissigkeit. Fligen
Sie keine anderen Flussigkeiten als die offiziell
zugelassene Reinigungsflissigkeit hinzu.

Die Geréusche
nehmen zu,
wéhrend der
Roboter in
Betrieb ist.

Prifen Sie, ob der Staubboxfilter verstopft ist. Wenn ja,
reinigen Sie ihn oder ersetzen Sie ihn.

Ein harter Gegenstand kénnte in den Hauptbursten
oder im Staubbox eingeklemmt sein. Priifen und
entfernen Sie alle harten Gegenstande.

Die Hauptbirsten oder die Seitenbdirste kann

sich verheddern. Priifen und entfernen Sie alle
Fremdkdorper.

Schalten Sie den Saugmodus auf Standard oder Leise.

Der Roboter
nimmt die
Reinigung nach
dem Laden
nicht wieder
auf.

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter nicht auf den
Nicht-Stéren-Modus (DND) eingestellt ist, da er dann
die Reinigung nicht fortsetzen kann.

Der Roboter setzt die Reinigung nicht fort, nachdem
Sie den Roboter manuell auf die Basisstation gestellt
haben oder den Roboter tber die App oder durch
Driicken der Taste {3 zum Aufladen geschickt haben.

Der
Wischpadhalter
ist abnormal
angehoben.

.

Bitte entfernen Sie den Wischpadhalter, prufen Sie,
ob sich ein Fremdkdrper darin befindet, und starten
Sie den Roboter neu. Wenn das Problem weiterhin
besteht, wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.

Bei weiteren Fragen kontaktieren Sie uns auf https://global.dreametech.com
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Modell RLX97DE Modell RBXEO0816
Ladezeit ca. 2 Stunden Nenneingang 220-240 V ~ 50-60 Hz
Bemessungsspannung 144V = Nennausgang 15 \JS-T\-/{Z-_-AS(QC(:;::lﬁZLen)
Bemessungsleistung 75 W B(esntwaeusks)zzng:z:;r;g 700w
Betriebsfrequenz 2.400-2.483,5 MHz (HeiBwaszz::iisigzgzlejsgucr;%ellla son) 800 W
Ausgangeiitung < 203 Kattatrockning + Lader W
Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Geréat in einem Bemessungsleistung 59 W

Abstand von mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem
Korper des Benutzers gehalten werden.

Wiederaufladbarer Lithium-lonen-Akkupack

Modell RY2567-4S2P-MMBK1/ RY2567-4S2P-FMTEV1
Typ Lithium-lonen
Anzahl 1

Nennkapazitat

4,6 Ah

(HeiBlufttrocknung)

Betriebsfrequenz

2.400-2.483,5 MHz

Maximale Ausgangsleistung

< 20 dBm

Wasserdruckbereich

0,14 - 0,8 MPa

Hinweis: Die Bemessungsleistung (HeiBwasserreinigung + Schnellladen) wird
durch den Leistungswert wahrend des angegebenen Zeitraums (Wassertemperatur

25 °C) bestimmt.

Entsorgung und Entfernung von
Batterien

Die eingebaute Lithium-lonen-Batterie enthalt umweltgefahrdende
Substanzen. Stellen Sie vor der Entsorgung der Batterie sicher,
dass die Batterie von qualifizierten Technikern entfernt und in einer
geeigneten Recyclinganlage entsorgt wird.

— Der Akku muss vor der Entsorgung aus dem Gerat entfernt
werden;

— Das Gerat muss beim Entfernen des Akkus vom Stromnetz
getrennt werden;

— Der Akku muss sicher entsorgt werden.

ACHTUNG:

Bevor Sie den Akku entfernen, trennen Sie die Stromversorgung und
lassen Sie den Akku komplett leer laufen.

Nicht benétigte Batterien sollten in einer geeigneten Recyclinganlage
entsorgt werden.

Lassen Sie den Akku nicht in einer Umgebung mit extrem hohen
Temperaturen, um Explosionsrisiken zu vermeiden.

Unter missbrauchlicher Verwendung kann Flussigkeit aus der
Batterie ausgestoBen werden. Bei versehentlichem Kontakt, sptlen
Sie mit Wasser und suchen Sie medizinische Hilfe.

Anleitung zum Herausnehmen:

1. Drehen Sie den Roboter um, entfernen Sie mit einem geeigneten
Werkzeug die Schrauben auf der Riickseite des Roboters und
nehmen Sie dann die Abdeckung ab.

2. Losen Sie die Klemmen zwischen dem Akku und der Leiterplatte,
um den Akku zu entfernen.

WEEE-Informationen

Alle mit diesem Symbol gekennzeichneten Produkte sind
ﬂ Elektroschrott und Elektrogerate (WEEE entsprechend EU-
mmm  Richtlinie 2012/19/EU) und durfen nicht mit unsortiertem
Haushaltsmill vermischt werden. Schiitzen Sie stattdessen
Ilhre Mitmenschen und die Umwelt, indem Sie lhre zu
entsorgenden Gerate an eine daflir vorgesehene, von
der Regierung oder einer lokalen Behdrde eingerichtete
Sammelstelle zum Recycling von Elektroschrott und
Elektrogeraten bringen. Eine ordnungsgemafe Entsorgung
und Recycling helfen, negative Auswirkungen auf die
Gesundheit von Umwelt und Menschen zu vermeiden.
Wenden Sie sich bitte an den Installateur oder lokale
Behorden, um Informationen zum Standort und den
allgemeinen Geschéftsbedingungen solcher Sammelstellen
zu erhalten.
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Entsorgung von Elektro- und Elektronikaltgeraten

Die durchgestrichene Mulltonne bedeutet, dass Sie

E gesetzlich verpflichtet sind, diese Gerate einer vom

mmmm unsortierten Siedlungsabfall getrennten Sammelstelle
zuzufiihren. Die Entsorgung Uber die Restmdilltonne oder
die gelbe Tonne ist untersagt. Enthalten die Produkte
Batterien oder Akkus, die nicht fest verbaut sind, missen
diese vor der Entsorgung entnommen und getrennt als
Batterien entsorgt werden.

Mdéglichkeiten der Riickgabe von Altgeraten

Besitzer von Altgeraten kénnen diese im Rahmen der durch
offentlich-rechtlichen Entsorgungstrager eingerichteten und zur
Verfigung stehenden Méglichkeiten der Rickgabe oder Sammlung
von Altgeraten abgeben, damit eine ordnungsgemafe Entsorgung
der Altgerate sichergestellt ist. Unter dem folgenden Link kénnen
Sie ein Onlineverzeichnis der Sammel- und Ricknahmestellen
ansehen: https://www.ear-system.de/ear-verzeichnis/sammel-und-
ruecknahmestellen

Datenschutz

Wir weisen alle Endnutzer von Elektro- und Elektronikaltgeraten
darauf hin, dass Sie fir das Léschen personenbezogener Daten auf
den zu entsorgenden Altgeraten selbst verantwortlich sind.

Informations sur la sécurité

Pour éviter tout risque d’électrocution, de départ de feu ou de blessures lié a une utilisation non
conforme de l'appareil, veuillez attentivement lire le manuel d'utilisation avant d'utiliser l'appareil et le
conserver pour toute référence ultérieure.

Restrictions d’utilisation

Ce produit ne doit pas étre utilisé par des enfants agés de moins de 8 ans et des personnes ayant
un handicap physique, sensoriel ou intellectuel, ou une connaissance ou une expérience limitée sans
la surveillance d’'un parent ou d'un tuteur pour assurer un fonctionnement en toute sécurité et éviter
les risques. Les opérations de nettoyage et d’entretien ne doivent pas étre effectuées par les enfants
sans supervision.

L’appareil ne doit étre utilisé qu’avec le bloc d’alimentation fourni avec l'appareil.

Cet appareil contient des batteries qui ne peuvent étre remplacées que par des personnes qualifiées.
Veillez a ce que la zone autour du produit et de l'armoire dans laquelle il est encastré soit bien
ventilée.

Ne pas soulever le robot ni le retirer de la station d'accueil pendant son fonctionnement.

Aprés avoir installé ce produit, assurez-vous que la prise d'alimentation est facilement accessible.
Dégagez la surface a nettoyer. Les enfants ne doivent pas jouer avec l'appareil. Assurez-vous que les
enfants et animaux de compagnie se tiennent a distance du robot en fonctionnement.

Evitez d'installer, de charger ou d’utiliser I'appareil dans les salles de bains ou autour des piscines.
Ce produit est congu pour nettoyer le sol dans un environnement domestique uniquement. Ne
l'utilisez pas a l'extérieur, sur des surfaces brutes, ou dans un milieu industriel ou commercial.
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Informations sur la sécurité

4

Assurez-vous que l'appareil fonctionne correctement dans un environnement approprié. Sinon,
n'utilisez pas l'appareil.

Si le cordon d’alimentation est endommagé, il doit étre remplacé par un assemblage ou cordon
spécial disponible auprées du fabricant ou de son réparateur agréé.

N’utilisez pas le robot dans un espace suspendu au-dessus du sol sans barriere de protection.

Ne renversez pas le robot. N'utilisez pas le couvercle LDS, le capot du robot ou le pare-chocs
comme poignée pour tenir le robot.

Utilisez le robot dans des environnements a une température ambiante supérieure a 0 °C et
inférieure a 40 °C. Assurez-vous qu'il n'y a pas de liquide ou de substance collante sur le sol.

Pour éviter tout risque de dommage ou blessure causé par un raclement, retirez tous les objets
mobiles du sol, ainsi que les cables ou cordons d’alimentation sur litinéraire de nettoyage avant de
faire fonctionner l'appareil.

Retirez les objets fragiles ou de petite taille présents sur le sol pour empécher le robot de les heurter
ou de les endommager.

Tenez les cheveux, les doigts et toute autre partie du corps éloignés de lorifice d’aspiration du robot.
Gardez l'outil de nettoyage hors de la portée des enfants.

N’utilisez pas l'appareil dans une piéce ou un nourrisson ou un enfant dort.

Ne placez pas un enfant, un animal domestique ou tout objet sur le robot, qu'il soit en marche ou a
l'arrét.

Vous pouvez uniquement verser de l'eau propre et la solution de nettoyage agréée dans le réservoir
d'eau propre. N'ajoutez pas un autre liquide tel que de l'alcool ou un désinfectant. Le rapport entre la

Informations sur la sécurité

solution de nettoyage et l'eau propre figure sur le flacon de solution de nettoyage. Gardez la solution
de nettoyage hors de la portée des enfants.

N'utilisez pas le robot pour nettoyer des objets qui brilent. N'utilisez pas le robot pour ramasser des
liquides combustibles ou inflammables, des gaz corrosifs ou des acides ou des solvants non dilués.
N’aspirez pas d'objets durs ou tranchants. N'utilisez pas l'appareil pour ramasser des objets tels que
des cailloux, des gros morceaux de papier ou tout objet susceptible d’obstruer 'appareil.

La fiche doit étre débranchée de la prise avant de nettoyer ou d’entretenir l'appareil.

N’essuyez pas le robot ou la station d'accueil avec un chiffon humide et ne les rincez pas avec un
liquide. Aprés le nettoyage des pieces lavables, séchez-les complétement avant de les réinstaller et
de les utiliser.

Installez la station d'accueil conformément a la réglementation locale.

Dreame décline toute responsabilité uniqguement pour les dommages résultant d'une installation
effectuée par des techniciens agréés Dreame, a l'exclusion des dommages causés par une installation
incorrecte réalisée par des tiers.

Ce produit doit étre raccordé a l'arrivée d'eau a l'aide du nouveau tuyau fourni. Ne réutilisez pas
l'ancien tuyau.

Avant d'installer ou de démonter les accessoires de raccordement d'eau, assurez-vous que la station
d'accueil n'est pas connectée a l'alimentation électrique.

Veuillez conserver |'emballage aprés l'avoir défait de maniére appropriée et ne pas laisser les enfants
le toucher ou l'avaler.

Veuillez ne pas démonter, réparer ou modifier ce produit. En cas de probleme, veuillez contacter
l'équipe de service aprés-vente.
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Informations sur la sécurité Informations sur la sécurité

* Lors du transport de ce produit, veuillez vider l'eau restante au préalable et il est recommandé Informations de sécurité sur le laser
d'utiliser l'emballage d'origine.

* Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions présentes dans le manuel d'utilisation. Les * Le capteur laser de ce produit répond a la norme IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 des
utilisateurs sont responsables de toute perte ou de tout dommage occasionné par une utilisation non appareils a laser de classe 1. Veuillez éviter de regarder directement le laser pendant 'utilisation.
conforme de ce produit APPAREIL A LASER DE CLASSE 1

APPAREIL A LASER DESTINE AU GRAND PUBLIC

Batteries et recharge
EN 50689:2021

* AVERTISSEMENT : Ne rechargez pas les batteries non rechargeables.

 N'utilisez pas de batterie ou de station d'accueil tierce. Le robot ne peut étre utilisé qu'avec la
station d'accueil RBXE0816.

» N'essayez pas de démonter, de réparer ou de modifier la batterie ou la station d'accueil vous-méme.

* Ne placez pas la station d'accueil a proximité d'une source de chaleur.

 N'utilisez pas un chiffon humide ou vos mains mouillées pour essuyer ou nettoyer les contacts de
charge de la station d'accueil.

« N’éliminez pas les batteries usagées de maniére inappropriée. Les batteries non utilisées doivent étre {"} Pour un usage en intérieur uniquement

mises au rebut dans un centre de recyclage approprié. T 1 : .
* Si le cordon d’alimentation est endommagé ou coupé, arrétez de 'utiliser immédiatement et Lire le mode d emplo
contactez le service apres-vente. =24 Le courant nominal du fusible est de 6,3 A.

* Assurez-vous que le robot est éteint lorsque vous le transportez et rangez-le dans son emballage

d.orlglne S| F,)OSSIble' e, L. . L. Par le présent document, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. déclare que le modéle d'équipement radio RLX97DE répond a la directive 2014/53/UE. L'intégralité du
* Sile robot n'est pas utiliseé pendant une longue période, chargez-le completement, puis éteignez-le texte de la déclaration UE de conformité est disponible  (adresse Internet suivante : https:/global dreametech.com/pages/declaration-of-conformity
et rangez-[e dans un endroit sec et frais. Rechargez le robot au moins tous les 3 mois pour ne pas Pour consulter le mode d'emploi en ligne dans d'autres langues, veuillez accéder & https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Le Verrouillage enfant peut étre activé et désactivé avec
l'application Dreamehome.

28.Roue motrice
29. Clips du capot de la brosse principale

solution - Compartiment unique
8. Filtre

10. Adaptateurs qui doivent étre nettoyées, ne restez pas devant le

robot, un seuil, un couloir ou des endroits étroits.

O Présentation du produit

1. Bouton de station d'accueil (O

Appuyez pour renvoyer le robot a la station
d'accueil

Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3
secondes pour désactiver le Verrouillage enfant

2. Bouton d’alimentation / de nettoyage
Appuyez et maintenez enfoncé pendant

3 secondes pour activer ou désactiver
Appuyez pour lancer le nettoyage une fois le
robot allumé

Témoin lumineux circulaire

* Bleu fixe : Nettoyage (doit étre activé dans
l'application) ou lavage terminé

« Clignote lentement en bleu : En attente de
commande vocale/Connexion au Wi-Fi

« Clignote lentement en vert : Mise en charge

« Clignote en rouge : Erreur

Bouton de témoin d'état

* Blanc fixe : Nettoyage ou lavage terminé
Clignote lentement en blanc : En charge (pas de
batterie faible)

Rouge fixe : En attente avec batterie faible ou en
pause avec batterie faible

Clignote lentement en rouge : En charge
(batterie faible)

Clignote en rouge : Erreur

Remarque :

* Appuyez sur n’importe quel bouton du robot pour faire
une pause pendant que le robot nettoie ou revient pour
se charger.
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3. Lumiére d’appoint LED

4. Systéme d'évitement d'obstacles et de
navigation a vision binoculaire

5. Projecteur de points

6. Microphones

7. Capteur VersalLift

Remarque : Le capteur Versalift sera abaissé lorsque

le robot est en mode attente, en charge sur la station

d'accueil ou lorsqu'il nettoie des zones & faible dégagement.

En cas de nettoyage de zones a faible dégagement,

ne déplacez pas le robot car cela pourrait affecter son

positionnement.

8. Pare-chocs

9. Fenétre du pare-chocs

10. Capot

11. Event de vidage automatique

12. Contacts de charge

13. Connecteurs

14. Bouton de réinitialisation/témoin Wi-Fi

* Appuyez pendant 3 secondes pour rétablir les
paramétres d'usine

15. Capteur de bord

16. Entrée d'eau de remplissage automatique

17. Capteurs de vide

18. Capteur a ultrasons

19. Module d'extension de la brosse latérale

20.Capot de la brosse principale

21. Pieds rétractables

22.Roue motrice

23.Module d’extension de la serpilliére

24.Eclairage anti-poussiére

25.Roue omnidirectionnelle

26.Brosses principales

27. Pieds rétractables

30.Trous de montage du plateau de serpilliere
31. Roue directionnelle

Fig. A-1

Bac a poussiére

1. Event de vidage automatique
2. Filtre

3. Clip du bac a poussiére

4. Clip du filtre

Fig. A-2

Module de serpilliére

1. Zone de fixation de serpilliere
2. Plateau de serpilliére
3. Serpilliere

Fig. A-3

Station d'accueil

Port d'alimentation

. Coude 3/8" (grand)

Bouchon anti-fuite 3/8" (grand)

. Coude 1/4" (petit)

. Bouchon anti-fuite 1/4" (petit)

. Emplacements réservés au la fixation des
tuyaux d'eau ou du cordon d'alimentation :
@ Cordon d'alimentation

cUTA NN

@ Tuyau d’eau propre 1/4" (fin)
® Tuyau d'eau sale 3/8" (épais)
7. Module de distributeur automatique de

9. Fente pour le sac a poussiére

10. Bouchons de rechange

11. Couvercle du réservoir a poussiére

12. Trappe électrique

13. Témoin d'état
‘Blanc fixe : La station d'accueil est connectée 4 [alimentation
-Orange fixe : Erreur dans la station d'accueil

14. Bouton de fonctionnement |
-Appuyez sur cette touche pour démarrer ou
interrompre les taches de la station d'accueil ou du
robot
-Appuyez et maintenez pour ouvrir/fermer la trappe
électrique

15. Event de vidage automatique

16. Contacts de charge

17. Zone d’émission du signal

18. Sortie d'eau d'ajout automatique

19. Module de chauffage

20.Filtre de la planche a laver

21. Clips de base de la planche a laver

22.Base de la planche a laver

Fig. A-4

Accessoires d'installation

. Tuyau d’eau propre 1/4" (fin)

. Tuyau d’eau usagée 3/8" (épais)

. Gaine de cablage

. Coude 1/4" (petit)

. Coude 3/8" (grand)

. Clip de gestion des cables

. Clip de verrouillage 1/4" (petit) x 4

. Clip de verrouillage 3/8" (grand) x 4
. Vanne a trois voies pour l'eau propre

NVMooONOCCOTA_RWN-=

Fig. A-5

Installation terminée

. Source d'eau

. Vanne a trois voies pour l'eau propre

. Clip de blocage de raccordement 1/4" (petit)
Gaine de cablage

Siphon de sol

. Tuyau d’eau propre 1/4" (fin)

. Clip de blocage de raccordement 1/4" (petit)

. Tuyau d’eau usagée 3/8" (épais)

. Clip de blocage de raccordement 3/8" (grand)

VONCOARWNS

Remarque : Tous les schémas d'installation sont donnés a
titre indicatif. La situation réelle d'installation peut varier.

Fig. A-6

O Préparer son intérieur

1. Avant de procéder au nettoyage, éloignez les
objets instables, fragiles, précieux ou dangereux,
et ramassez les cables, les chiffons, les jouets, les
objets durs et pointus qui se trouvent sur le sol, afin
d'éviter que le robot ne les emméle, ne les raye ou
ne les renverse, ce qui entrainerait des pertes.

2. Avant le nettoyage, placez une barriére physique au
bord de l'escalier pour garantir la sécurité et le bon
fonctionnement du robot.

3. Ouvrez la porte de la piece a nettoyer et placez les
meubles dans un espace approprié pour laisser plus
d'espace.

4. Pour permettre au robot de bien identifier les zones

Remarque :

« A la premiére utilisation du robot, suivez-le pendant qu'il
nettoie afin de retirer tout obstacle éventuel a temps.

* La lumiére d'appoint LED fournira un éclairage d’appoint

dans les environnements faiblement éclairés.

N’aspirez pas des objets durs tels que des cailloux, des

boules en acier et des piéces de jouet, ou des objets

tranchants tels que des déchets de construction, du

verre brisé et des clous, sinon cela peut rayer le sol.

Fig. B

O Avant lutilisation

1. Installez les accessoires de raccordement
d’eau pour le remplissage et la vidange
automatiques

Aprés avoir vérifié le lieu d'installation approprié,

installez les accessoires de raccordement a l'eau

pour le remplissage et la vidange automatiques.

Remarque : Pour plus d'informations sur l'installation, veuillez
vous référer a la section « Instructions d'installation ».

2. Placer la station d'accueil et la brancher sur
une prise électrique

Placez la station d'accueil dans un endroit le plus
dégagé possible et disposant d’'un signal Wi-Fi
satisfaisant. Veillez a ce qu'il y ait un minimum de
25,45 cm de hauteur, 42,1 cm de largeur et 44,8
cm de profondeur. Retirez tout objet situé a moins
de 60 cm de l'avant de la station d'accueil.

Insérez fermement le cordon d'alimentation jusqu'a
ce que lindicateur s'allume.
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Remarque :

» Assurez-vous qu’aucun objet ne bloque la zone
d’émission du signal.

Pour éviter que I'eau ne mouille les parquets ou les tapis,
il est recommandé d'installer la station d'accueil sur des
sols en carrelage ou en marbre.

Si la prise murale se trouve directement derriére

la station d'accueil, il faut prévoir une profondeur
supplémentaire de 5 cm.

S'il est nécessaire de percer un trou sur l'armoire pour
installer les conduites, la distance entre le centre du
trou et le sol ne doit pas étre supérieure a 80 cm et le
diamétre du trou ne doit pas étre inférieur a 3 cm. Il
n'est pas recommandé de percer le trou prés du sol, ce
qui dépend de la situation réelle de linstallation.

3. Retirez l'autocollant du filtre de la planche a
laver

Appuyez sur le bouton >l et maintenez-le

enfoncé pour ouvrir la trappe électrique et retirez
l'autocollant du filtre de la planche & laver. Ensuite,
appuyez légérement sur le filtre de la planche a
laver pour vous assurer qu'il est bien positionné.

4, Retirer les protections du robot et installer le
module de serpilliére
5. Connexion a l'application Dreamehome

(1) Appuyez sur le bouton d’alimentation du robot
et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes pour
l'activer. Scannez le code QR sous le capot du
robot ou recherchez « Dreamehome » dans ['App
Store pour télécharger et installer l'application.

(2) Ouvrez l'application Dreamehome, appuyez
sur « Scannez le code QR pour vous connecter »
et scannez a nouveau le méme code QR sur le
robot pour ajouter l'appareil. Suivez les messages
d'instructions pour terminer la connexion Wi-Fi.

@ Code QR

@ Témoin Wi-Fi

* Clignote lentement : A connecter

* Clignote rapidement : Connexion en cours
* Allumé : Connecté

Remarque :

* Seul le réseau Wi-Fi 2,4 GHz est reconnu.

Si vous souhaitez réinitialiser le Wi-Fi, répétez ['étape (2)
puis suivez les instructions pour terminer la connexion Wi-
Fi.

Pour déconnecter l'appareil du réseau Wi-Fi, appuyez sur le
bouton de réinitialisation du robot et maintenez-le enfoncé
pendant 3 secondes.

Le logiciel d’application étant soumis a des mises a jour, les
opérations réelles peuvent donc différer des instructions de
ce manuel. Veuillez suivre les instructions selon la version
actuelle de l'application.

6. Connecter le robot a la station d'accueil

Placez le robot sur la station d'accueil avec le
module de serpilliére orienté vers la planche a
laver. Une notification vocale est émise lorsque le
robot est bien connecté a la station d'accueil. Une
fois le robot complétement chargé, les témoins
d’état sur le robot et sur la station d'accueil
resteront allumés pendant 10 minutes, puis
diminueront en luminosité.

Remarque : Il est conseillé de charger complétement le
robot avant la premiére utilisation. Quand le robot ne peut
pas étre activé lorsque la batterie est déchargée, connectez
manuellement le robot a la station pour le recharger.

7. Testez l'effet de linstallation
Ouvrez la vanne d’eau principale et la vanne d'angle
de la maison. Utilisez l'application Dreamehome pour

tester si la station d'accueil peut effectuer avec succeés
le remplissage et la vidange automatiques de l'eau.

8. Ajouter la solution de nettoyage

(1) Appuyez délicatement pour ouvrir le couvercle
du réservoir a poussiére et retirez le module de
distribution automatique de solution.

(2) Ouvrez le couvercle supérieur du module et
ajoutez la solution de nettoyage.

(3) Fermez le couvercle du module, remettez-

le dans la station d'accueil, puis replacez le
couvercle du réservoir a poussiére. La solution de
nettoyage sera automatiquement ajoutée pendant
le fonctionnement.

Remarque :

Le module de distributeur automatique de solution peut
atre rempli de solution de nettoyage pour ['utilisation.
N'ajoutez aucun autre liquide que la solution de
nettoyage officiellement approuvée afin d'éviter tout
dysfonctionnement.

Installez le module de distributeur automatique de solution
en veillant a bien 'engager.

Fig. C-1-Fig. C-7

© Consignes d'installation

Précautions d'installation

Veillez a ce qu'il y ait un minimum de 25,45 cm de
hauteur, 42,1 cm de largeur et 44,8 cm de profondeur. Si
la prise murale se trouve directement derriere la station
d'accueil, il faut prévoir une profondeur supplémentaire de
5cm.

Si un trou doit étre percé dans le meuble pour les
conduites, la distance entre le centre du trou et le sol ne
doit pas dépasser 80 cm, et le diametre du trou doit étre

d’au moins 3 cm. Il n'est pas recommandé de percer le
trou prés du sol, ce qui dépend de la situation réelle de
linstallation.

La taille de la vanne a trois voies pour l'eau propre dans
emballage est G3/8. Si la taille ne correspond pas,

utilisez les adaptateurs fournis.

Utilisez un manométre d'eau pour mesurer la pression de
l'eau et assurez-vous qu'elle est comprise entre 0,14 MPa
et 0,8 MPa.

Avant l'installation, débranchez l'alimentation électrique de
la station d'accueil et fermez le robinet d'eau principal ou
le robinet d'équerre. Vidangez les canalisations, assurez-
vous qu'elles sont raccordées sans fuite, puis mettez la
station d'accueil sous tension.

Ne vous connectez qu'a de l'eau du robinet a température
ambiante, plutét qu'a de l'eau recyclée ou a de l'eau
chaude.

Tous les schémas d'installation sont donnés  titre

indicatif. La situation réelle d'installation peut varier.

Caractéristiques de l'emplacement

Le site d'installation ne doit pas étre directement exposé a
la lumiére du soleil ou a une source d'eau.

Pour éviter que 'eau ne mouille les parquets ou les tapis,
il est recommandé d'installer la station d'accueil sur des
sols en carrelage ou en marbre.

L'emplacement doit étre a proximité de la source d'eau et
du siphon de sol.

Il est recommandé de conserver une distance de 1,5 m
entre la station d'accueil et la prise.

Placez la station d'accueil dans un endroit ou le signal Wi-
Fi 24 Ghz est satisfaisant.

Retirez tout objet situé a moins de 60 cm de l'avant de la
station d'accueil. Assurez-vous qu’aucun objet ne bloque
la zone d’'émission du signal.

« Evitez de faire passer les tuyaux par des portes ou des
couloirs.

Fig. D1

Outils requis (non fournis)

1. Ruban téflon

2. Vanne d'angle

3. Clé a molette

4. Cutter

5. Ruban a mesurer

Fig. D-2

Etapes de linstallation

1. Raccorder le tuyau d'eau sale

(1) Appuyez sur la bague de verrouillage du
connecteur contre le coude, tout en retirant le
bouchon préinstallé dans la direction opposée.

(2) Faites pivoter la sortie d’eau dans la direction la
plus adaptée a linstallation. Raccordez fermement le
tuyau d'eau sale 3/8" a la position correspondante,
insérez le clip de verrouillage 3/8" dans 'espace
étroit entre la bague de verrouillage et le coude,
puis emboitez le tuyau dans la fente.

@ Bonde de sol

@ Tuyau d'eau sale 3/8"

® Clip de verrouillage 3/8"

@ Coude 3/8"

® Poignée

Pour les autres méthodes d'installation, veuillez vous
référer aux figures suivantes :

@ Fixé au drain mural

@
Re

Raccord en T pour bonde de sol

marque :

Veillez a ce que la sortie du siphon de sol ou du tuyau
d'eau sale ne soit pas obstruée. Evitez d'insérer le tuyau
d'eau sale dans une chambre fermée afin d'éviter un
mauvais drainage.

Veillez a ce que le raccord entre le tuyau d'eau sale et le
siphon de sol ou le tuyau d'égout soit solidement fixé.

Si d'autres équipements consommateurs d'eau sont
raccordés au méme tuyau d'eau sale, veillez a ce que leur
évacuation ne perturbe pas celle de la station d'accueil
afin d'éviter les fuites.

Pour des solutions de drainage différentes, veuillez
acheter séparément les accessoires appropriés en
fonction de la situation d'installation réelle.

Fig. D-3-1-1-Fig. D-3-1-2

2.

Raccordez le tuyau d'eau propre

En vous référant a l'étape 1, retirez d'abord le
bouchon préinstallé sur le coude, puis connectez
fermement le tuyau d'eau propre 1/4", et enfin
insérez le clip de verrouillage 1/4".

®
@
®
®
®

Source d’eau

Vanne & trois voies pour l'eau propre
Tuyau d’eau propre 1/4"

Clip de verrouillage 1/4"

Coude 1/4"

Fig. D-3-2

3.

Installez la vanne a trois voies pour l'eau

propre

Re

marque :

Ne vous connectez qu'a de l'eau du robinet a température
ambiante, plut6t qu'a de l'eau recyclée ou & de l'eau
chaude.

Fermez le robinet d'eau principal dans votre domicile
avant linstallation et assurez-vous que toute l'eau
contenue dans les tuyaux a été évacuée.
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Vérifiez que la bague d'étanchéité est en place avant
linstallation. Dans le cas contraire, tous les raccords
filetés males aboutés doivent étre solidement recouverts
de 6 a 9 couches de ruban téflon dans le sens du vissage
pour empécher toute fuite.

Il est recommandé d'installer une vanne d'angle au niveau
de la source d'eau avant de fixer la vanne a trois voies
pour l'eau propre.

Utilisez si nécessaire une clé & molette pour linstallation.

Option 1 - Source d'eau avec raccord fileté male
@ Source d'eau/Vanne d'angle (non fournie)

(@ Adaptateur (fourni, & utiliser si nécessaire)

(® Vanne a trois voies pour l'eau propre

@ Clip de verrouillage 1/4"

® Tuyau d'eau propre

Option 2 - Source d'eau avec raccord fileté femelle
@ Source d'eau/Vanne d'angle (non fournie)

(@ Adaptateur (fourni, & utiliser si nécessaire)

(® Vanne a trois voies pour l'eau propre

@ Clip de verrouillage 1/4"

® Tuyau d'eau propre

(® Adaptateur (fourni, & utiliser si nécessaire)

@ Robinet / bouchon

Fig. D-3-3-1-Fig. D-3-3-2

4. Organisez les tuyaux d’eau et le cordon
d’alimentation

(1) Fixez les conduites d'eau et le cordon
d'alimentation a l'aide du clip de gestion des cables.
(2) Insérez la partie inférieure du clip de gestion des
cables dans la gaine de cablage.

(3) Tirez le clip de gestion des cables vers larriére
afin d’enrouler les tuyaux d’eau et le cordon

d'alimentation.

Remarque : Rangez correctement les fiches retirées de la
station d'accueil, les tuyaux supplémentaires et les clips de
verrouillage des connexions.

Fig. D-4

Testez l'effet de l'installation

1. Avant d'effectuer le test, veuillez mettre la station
d'accueil sous tension puis ouvrir le robinet d'eau
principal et la vanne d'angle a votre domicile.

2. Reportez-vous au manuel d'utilisation pour
télécharger et configurer l'application
Dreamehome. Aprés l'avoir installée, une fenétre
contextuelle apparaitra dans l'application. Veuillez
terminer les étapes du test en suivant les
instructions.

3. Rebranchez la station d'accueil et vérifiez a
nouveau si elle peut effectuer correctement le
remplissage et la vidange automatiques de l'eau.

Remarque : Veuillez suivre les instructions selon la derniére
version de l'application.

@ Mode d’emploi

Appuyez sur le bouton d’alimentation du robot et
maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes pour
l'allumer. L'indicateur d’état reste allumé. Ou,
placez le robot sur la station d'accueil en alignant
les contacts de charge du robot avec ceux de

la station. Le robot s’allumera automatiquement

pour commencer la charge. Pour éteindre le robot,
éloignez-le de la station d'accueil et maintenez le
bouton d’alimentation enfoncé pendant 3 secondes.

Cartographie rapide

Apres avoir configuré le réseau pour la premiére
fois, suivez les instructions de 'application pour
créer rapidement une carte. Le robot commencera
a cartographier sans nettoyage. Lorsque le robot
retourne 4 la station d'accueil, le processus

de cartographie est terminé et la carte sera
automatiquement enregistrée.

Pause/Veille

Lorsque le robot fonctionne, appuyez sur n'importe
quel bouton pour le mettre en pause.

Si le robot est mis en pause pendant plus de

10 minutes, il passe automatiquement en mode
Sommeil. Tous les indicateurs sur le robot
s'éteindront. Appuyez sur n'importe quel bouton
du robot, ou utilisez 'application pour réactiver le
robot.

Remarque : Si le robot est en pause et placé sur la station
d'accueil, le processus de nettoyage en cours prendra fin.

Reprise automatique du nettoyage

Si la batterie est trop faible, le robot retournera
automatiquement a la station d'accueil pour se
recharger. Une fois la batterie chargée au niveau
approprié, il reprendra les taches de nettoyage
inachevées.

Remarque : Pour utiliser cette fonction, veuillez l'activer
dans l'application.

Mode « Ne pas déranger (DND) »

Lorsque le robot est réglé sur le mode « Ne

pas déranger (DND) », il lui sera impossible

de reprendre le nettoyage. Le mode DND est

désactivé par défaut a l'usine. Vous pouvez utiliser

l'application pour activer le mode DND ou modifier

la période DND. La plage horaire par défaut du

mode « ne pas déranger » DND est de 22h00 a

8h00.

Remarque :

* Les taches de nettoyage planifiées seront effectuées
comme d’habitude pendant la période DND.

* Le robot reprendra le nettoyage la ol il s'est arrété a la
fin de la période DND.

Redémarrage du robot

Si le robot ne répond plus ou ne peut pas étre
éteint, appuyez sur le bouton d'alimentation et
maintenez-le enfoncé pendant 10 secondes pour
forcer 'arrét. Ensuite, appuyez sur le bouton
d'alimentation et maintenez-le enfoncé pendant
3 secondes pour allumer le robot.

Aspiration et nettoyage

Remarque :

 Lors de la premiere utilisation du robot, il effectue la
tache « Aspiration et nettoyage » par défaut. Pour
ajuster le mode de nettoyage, accédez aux paramétres
du mode de nettoyage dans l'application et sélectionnez
l'une des trois options supplémentaires suivantes :

(@ Lavage aprés aspiration

@ Aspiration

® Lavage

Pendant ['utilisation, la station d'accueil fournit de l'eau

propre et évacue l'eau usagée automatiquement.

1. Commencer le nettoyage

Appuyez sur le bouton d'alimentation du robot ou
utilisez l'application pour le faire démarrer a partir
de la station d'accueil. Ensuite, le robot planifiera
litinéraire de nettoyage optimal et effectuera la
tache de nettoyage en fonction de la carte créée.
Remarque :
* Pour s’assurer que le robot retourne facilement a la
station d'accueil aprés le nettoyage, il est recommandé

de faire démarrer le robot a partir de la station d'accueil.

* Les serpilliéres seront nettoyées avant que le robot ne
commence a nettoyer, veuillez patienter.

* Ne déplacez pas la station d'accueil, la base de la
planche a laver ni le filtre de la planche a laver pendant
le fonctionnement.

* Pour éviter les bralures, ne touchez pas la sortie d'eau
ou le module de chauffage lorsque la station d'accueil
est en fonctionnement.

2. Lavage automatique des serpilliéres

Lors du nettoyage, le robot retournera
automatiquement a la station d'accueil pour

laver les serpillieres en fonction de la fréquence
de nettoyage spécifiée des serpilliéres dans
l'application. La station d'accueil remplira
automatiquement la boite d'eau propre du robot et
le robot reprendra le nettoyage.

3. Vider automatiquement le bac a poussiére,
puis laver et sécher les serpilliéres

Une fois que le robot a terminé une tache de
nettoyage et retourne a la station d'accueil pour
se recharger, la station d'accueil commencera
automatiquement a vider le bac a poussiére, puis
nettoiera et séchera les serpilliéres.

Remarque :

« Si la fonction de vidage automatique est désactivée
dans l'application, la station d'accueil ne videra pas
automatiquement le bac a poussiére.

La station d'accueil videra le bac & poussiére en fonction
du réglage défini dans l'application.

Nettoyage des plinthes

Aprés avoir retiré l'ensemble serpilliere, alignez la
brosse de nettoyage des plinthes avec le clip de
fixation du robot, puis appuyez jusqu'au déclic de
verrouillage. Une fois installée, lancez la tache de
nettoyage des plinthes via les commandes vocales
ou l'application. Une fois la tache terminée, tirez
la brosse vers le haut, nettoyez-la et rangez-la
correctement.

Remarque : Afin d’éviter toute interférence avec
les autres fonctions, retirez la brosse de nettoyage
aprés la tache de nettoyage des plinthes.

Fig. E
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ces

Pour maintenir le robot en bon

état, il est recommandé de se référer & l'utilisation des

accessoires dans l'application ou au tableau suivant pour U'entretien de routine.

. Fréquence Période de " R , . Période de
Pi . Pi Fr n ntretien

ece d’entretien remplacement ece équence d'entretie remplacement
Blljoize de nettoyage des Aprés chaque utilisation Fenétre du pare-chocs
plinthes Tous les 6 a 12 mois
Brosses principales Pare-chocs

X R . . - Une fois par mois
Filtre du bac a poussiéere Une fois toutes les Tous les 3 3 6 moi Entrée d'eau de remplissage

i ous les 5 a 6 mois automatique du robot
Brosse latérale 2 semaines i
Dessous du robot /

Plateaux de serpilliere

Filtre de la planche a laver

Tous les 1 a 2 mois

Module de chauffage de
planche a laver

Une fois tous les 6 mois

Zone d'émission du signal de la

station d'accueil

Contacts de charge

Events de vidage automatique

Roue directionnelle

Roue omnidirectionnelle

Capteur de bord

Capteur VersalLift

Eclairage anti-poussiére

Capteur a ultrasons

Capteurs de vide

Une fois par mois

Bac a poussiére

Roues principales

Pieds rétractables

Nettoyez au besoin

Sac a poussiére

Serpilliéres

Tous les 2 & 4 mois

Tous les 1 a 3 mois

Remarque : La fréquence d’entretien et de remplacement dépend de
l'utilisation. Si une exception se produit en raison de circonstances
particulieres, les piéces doivent étre entretenues ou remplacées.

Filtre de la planche a laver

1. Une fois le nettoyage de la serpilliére terminé,
retirez le robot et appuyez sur les clips de la
base de la planche a laver pour retirer la base
de la planche a laver.

Remarque :

- La base de la planche a laver ne peut pas étre
complétement retirée. Ne le tirez pas avec force pour
éviter de l'endommager.

- Le module de chauffage de la planche a laver peut
conserver une chaleur résiduelle. Pour éviter les bralures,
soyez prudent lorsque vous retirez le filtre de la planche &
laver.

2. Retirez et rincez le filtre de la planche a laver
a l'eau claire, puis essuyez-le soigneusement.
Ensuite, réinstallez le filtre et la base de la
planche a laver.
Remarque : Lorsque vous réinstallez la base de la planche
a laver, assurez-vous que les clips aux deux extrémités sont
fermement en place aprés avoir entendu un clic.

3. Utilisez l'application ou appuyez sur le bouton O
pour ramener le robot 4 la station d'accueil, ou
replacez le robot manuellement.

Fig. F-1

Module de chauffage de planche a laver

Au cours de l'utilisation, le module de chauffage de
planche a laver peut s'entartrer. Pour le nettoyer,
retirez le robot, tirez la base de la planche a laver,
puis versez une petite quantité de vinaigre blanc

(5 % d'acide acétique) sur la surface du module de
chauffage et nettoyez-la a l'aide d’un outil approprié.

Remarque :

* Pour éviter les brlures, attendez que la surface du
module de chauffage refroidisse a la température
ambiante avant de le nettoyer.

Un détartrant approprié peut également étre utilisé
conformément aux instructions fournies.

N'utilisez pas d'outils tranchants ou de liquides corrosifs
tels que l'acide chlorhydrique pour nettoyer le module de
chauffage.

Fig. F-2

Sac a poussiére

1. Appuyez délicatement pour ouvrir le couvercle
du réservoir a poussiére et jetez le sac a
poussiére.

Remarque : Tirez vers le haut sur la poignée pour

verrouiller le sac et empécher la poussiére et les débris de

tomber accidentellement.

2. Retirez la poussiére et les débris du filtre avec
un chiffon sec.

3. Installez un nouveau sac a poussiere puis
refermez le couvercle du réservoir a poussiére.
Fig. F-3

Brosse latérale

Dévissez la brosse latérale & 'aide d’un tournevis,
retirez les poils de la brosse, puis revissez-la.
Fig. F-4

Brosse de nettoyage des plinthes

Une fois la tache de nettoyage des plinthes

terminée, tirez la brosse vers le haut pour la retirer,
essuyez les poils avec un chiffon propre et humide,
puis rangez-la correctement apres l'avoir laissée
sécher a lair libre.

Fig. F-5

Plateaux de serpilliére

Retirez et nettoyez les plateaux de serpilliére.
Fig. F-6

Roue omnidirectionnelle

Remarque :

Utilisez un outil tel qu’'un petit tournevis pour séparer
l'essieu et le pneu de la roue omnidirectionnelle.
N'utilisez pas une force excessive.

Rincez la roue omnidirectionnelle sous I'eau courante et
remettez-la aprés l'avoir complétement séchée.

Fig. F-7

Brosses principales

. Appuyez sur les clips du capot de la brosse
principale pour retirer le capot de la brosse
principale et soulevez les brosses pour les retirer
du robot.

—_

N

. Retirez les brosses comme illustré sur la figure.
Utilisez un outil approprié pour enlever les
poils/cheveux emmélés dans les brosses. Aprés
le nettoyage, poussez fermement les brosses
dans le support de brosse principale jusqu’a ce
qu’elles se mettent en place en émettant un clic.

Remarque : Soyez prudent lorsque vous retirez les brosses
principales afin d'éviter toute blessure.
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3. Les fleches sérigraphiées orientées vers le haut,

insérez le support de la brosse principale dans
les fentes vers le bas et de maniere inclinée.

4. Alignez l'extrémité avant du capot de la brosse
principale avec la fente, insérez-la vers le bas de
maniére inclinée, puis appuyez dessus pour la
mettre en place.

Fig. F-8

Filtre et bac a poussiére

1. Appuyez sur le clip du bac a poussiére pour
retirer le bac a poussiére.

2. Retirez le filtre du bac a poussiére et videz le
bac. Tapotez doucement le panier du filtre pour
enlever la saleté.

Remarque : N'essayez pas de nettoyer le filtre avec une
brosse, les doigts ou des objets pointus pour éviter de
'endommager.

3. Rincez le bac a poussiére et le filtre a l'eau et

séchez-les completement avant de les réinstaller.

Remarque :

* Rincez le bac & poussiére et le filtre uniquement a l'eau
claire. N'utilisez aucun détergent.

« Utilisez le bac a poussiére et le filtre uniquement
lorsqu’ils sont complétement secs.

Fig. F-9

Capteurs de robot

Essuyez les capteurs du robot a l'aide d'un chiffon
doux et sec, comme illustré dans la figure :

1. Capteur VersalLift

2. Fenétre du pare-chocs

3. Capteur de bord

4. Pare-chocs

5. Capteurs de vide

6. Eclairage anti-poussiére

7. Capteur a ultrasons
Remarque : Un chiffon humide peut endommager les
éléments sensibles dans le robot et la station d'accueil.
Veuillez utiliser un chiffon sec pour le nettoyage.

Fig. F-10

Events de vidange automatique, les

contacts de charge et la zone d'émission
du signal

Nettoyez les évents de vidange automatique, les
contacts de charge et la zone d'émission du signal
avec un chiffon doux et sec.

Figue. F-11

Serpillieres

Retirez les serpillieres des plateaux pour les
remplacer.

Fig. F-12

Le robot contient une batterie lithium-ion haute
performance. Assurez-vous que la batterie reste
bien chargée pour une utilisation quotidienne afin
de maintenir les performances optimales de la
batterie. Si le robot n’est pas utilisé pendant une
longue période, éteignez-le et rangez-le. Pour
éviter tout risque de dommages lié a une décharge
excessive, rechargez le robot au moins une fois
tous les trois mois.

© Consignes de
démontage

0 UNIQUEMENT EN CAS DE RETOUR

1. Activez la fonction de vidange d’eau via
l'application afin d'évacuer l'eau restante a
lintérieur du robot et de la station d'accueil.

Remarque : Veuillez retirer la base de la planche a laver et

vérifier s'il reste de l'eau. Si c'est le cas, veillez a l'essuyer et

a remettre la base de la planche a laver en place.

2. Ouvrez le couvercle du réservoir a poussiére et
sortez le module de distributeur automatique
de solution. Ouvrez le couvercle supérieur
du module et videz la solution restante, puis
remettez-le en place dans la station d’accueil.

3. Avant tout démontage, débranchez la station
d'accueil et fermez la vanne d’eau principale de
votre domicile.

4. Tout d'abord, retirez le clip de blocage de
raccordement. Puis, appuyez avec force sur
l'anneau de retenue au niveau de l'articulation
pour démonter le tuyau. Utilisez un récipient
pour récupérer l'eau qui s'écoule.

Remarque : Ne tirez pas directement sur le tuyau d'eau

avec force pour éviter de l'endommager.

5. Retirez les bouchons de rechange de la station
d'accueil et bouchez les coudes a l'arriére de la
station d'accueil pour éviter les fuites pendant le
transport.

@ Bouchons de rechange

Fig. G-1-Fig. G-2

Dépannage

Probléme Solution Probléme Solution
. ) ) * L'itinéraire pour revenir se recharger est bloqué, par
. L'a battgrle es't faible. Rechargez le robot sur la station ex. la porte est fermée.
d accuell’et reessayez. ) * La station d'accueil est déconnectée de l'alimentation

L’e l|l'obot ne . I).a t(?mperature de la batt}erlye ejs.t trop basse ou trop ou déplacée lorsque le robot n'est pas dessus.

s aflume pas. ele\{ee. Il est recommandé d u't|l|ser le robpt dans des Veuillez connecter la station d'accueil a l'alimentation
enw'ro.nnem\ents0 dont‘la ltgmper:?tureoamblante est électrique ou placer le robot sur la station d'accueil
supérieure a 0 °C et inférieure a 40 °C. pour le charger.

- * Il y a trop d’obstacles autour de la station d'accueil.
* La station d'accueil n'est pas connectée a Le robot ne v P . ) .
e . . peut pas Placez la station d'accueil dans une zone plus
l'alimentation, veuillez vous assurer que les deux ) )
trouver la dégagée.

Le robot ne se
recharge pas.

extrémités de son cordon d’alimentation sont
correctement branchées.

Le contact entre les contacts de charge sur la station
d'accueil et le robot est défaillant, veuillez nettoyer les
contacts de charge.

Vérifiez la présence d’objet étranger au niveau des
connecteurs du robot et retirez-le le cas échéant.

Le robot ne se
connecte pas
au réseau Wi-Fi.

Le mot de passe du réseau Wi-Fi n'est pas correct.
Assurez-vous que le mot de passe utilisé pour vous
connecter a votre réseau Wi-Fi est correct.

Le robot ne prend pas en charge la connexion Wi-

Fi 5 GHz. Assurez-vous que le robot est relié a une
connexion Wi-Fi 2,4 GHz.

Le signal Wi-Fi est faible. Assurez-vous que le robot se
trouve dans une zone avec une bonne couverture Wi-
Fi.

Le robot peut ne pas étre prét a étre configuré.
Veuillez quitter et rouvrir l'application, puis essayez a
nouveau comme indiqué.

station d'accueil
et y retourner.

Tout déplacement du robot peut entrainer son
repositionnement, il recréera alors une carte s'il n’est
pas correctement repositionné. Si le robot est trop
éloigné de la station d'accueil, il peut ne pas revenir
automatiquement a la station d'accueil lui-méme,
auquel cas vous devrez manuellement placer le robot
sur la station d'accueil.

Essuyez la zone d’émission du signal sur la station
d'accueil pour éliminer la poussiére ou les débris.

Le robot reste
bloqué devant
la station
d'accueil et
ne peut pas
retourner vers
elle.

Veérifiez qu'il y a suffisamment d'espace des deux
cotés ou devant la station d'accueil pour éviter que le
robot ne soit bloqué.

Le robot peut glisser si le sol devant la station
d'accueil est trop humide. Dans ce cas, nettoyez
l'excés d’eau avant de réessayer.

Il est recommandé de déplacer la station d'accueil
dans un autre endroit et réessayez.
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Dépannage

Probléeme Solution
* Assurez-vous que le robot n'est pas programmé sur
Le robot ne le mode « Ne pas déranger (DND) », ce qui peut

reprend pas le
nettoyage aprés
la recharge.

'empécher de reprendre le nettoyage.

Le robot ne reprendra pas le nettoyage apres l'avoir

placé manuellement sur la station d'accueil ou l'avoir
envoyé se recharger via l'application ou le bouton (.

La station d'ac-
cueil ne vide
pas automati-
quement le bac
a poussiere.

Vérifiez si le sac a poussiére dans le réservoir a
poussiere est plein.

Si le sac a poussiére n'est pas plein, vérifiez si les
évents de vidage automatique du robot, de la station
d'accueil ou du bac a poussiére ne sont pas obstrués.
Si C'est le cas, dégagez la piéce bloquée.

Probléme Solution Probléme Solution
* Le robot ne peut pas étre désactivé lorsqu'il se « Vérifiez si le filtre du bac a poussiére est bouché.
recharge. Il est recommandé de déplacer le robot Si c'est le cas, nettoyez-le ou remplacez-le.
de la station d'accueil, puis d’appuyer sur le bouton ) * Un objet est peut-étre coincé dans les brosses
d'alimentation et le maintenir enfoncé pendant Le bruit principales ou le bac a poussiére. Vérifiez et retirez
Le robot ne 3 secondes pour l'éteindre. fl:igrzsnte l'objet.
s'éteint pas. * Si le robot ne peut pas étre éteint en effectuant fonctionnement | ° Les brosses principales ou la brosse latérale sont
['étape 1, appuyez sur le bouton d'alimentation et du robot. peut-étre bloquées. Vérifiez et retirez tous les objets
maintenez-le enfoncé pendant 10 secondes pour étrangers.
forcer l'arrét. Si le probléme persiste, contactez le * Passez le mode d’aspiration sur Standard ou
service apres-vente. Silencieux.
* |l faut environ 2 heures pour charger complétement le « Les objets tels que cordons d’alimentation et
robot lorsque sa batterie est faible. pantoufles doivent étre rangés avant d'utiliser le robot.
* Si vous utilisez le robot a des températures en dehors Le rqbot « Les surfaces mouillées et glissantes peuvent faire
La vitesse de de la plage indiquée, la vitesse de charge ralentira se déplace patiner la roue motrice. Il est recommandé de sécher
charge est automatiquement pour prolonger l'autonomie de la sans suivre les endroits humides avant d'utiliser le robot.
lente. batterie. ldzlfr;:iralre * Essuyez la fenétre du pare-chocs sur le robot avec
* Les contacts de charge sur le robot et la station . un chiffon propre et doux pour le maintenir propre et
d'accueil peuvent étre sales, veuillez les essuyer avec dégagé.
un chiffon sec.
* Assurez-vous que la porte de chaque piéce a nettoyer
Le robot n'a est ouverte.
pas trouvé * La zone devant la piece a nettoyer est peut-
les piéces a étre glissante et mouillée, et le robot glisse et ne
nettoyer. fonctionne pas normalement. Séchez le sol avant

d'utiliser le robot.

Le niveau d’eau
dans la planche
a laver est
anormal.

Retirez le filtre de la planche a laver et vérifiez si le
tuyau d’eau sale est bouché, et nettoyez-le.

Vérifiez la solution de nettoyage. N'ajoutez pas de
liquide autre que la solution de nettoyage approuvée.

Le plateau de
serpilliére ne
se souleve pas
normalement.

Veuillez retirer le plateau de serpilliére pour vérifier
la présence d'objet étranger coincé a lintérieur,

et essayer de redémarrer le robot. Si le probléme
persiste, contactez l'équipe de service aprés-vente.

Pour obtenir de l'aide, contactez-nous via https://global.dreametech.com
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Station d'accueil

Modeéle RLX97DE
Temps de charge Environ 2 h
Tension nominale 144V =
Puissance nominale 75 W
Fréquence de fonctionnement 2400-2483,5 MHz
Puissance de sortie maximale < 20 dBm

Dans des conditions normales d'utilisation, cet équipement doit
étre maintenu a une distance de séparation d'au moins 20 cm entre
l'antenne et le corps de lutilisateur.

Batterie au lithium-ion rechargeable

Modéle RY2567-4S2P-MMBK1/RY2567-4S2P-FMTEV1
Type Li-ion

Nombre 1

Capacité nominale 4,6 Ah

(4 ’
j Cet appareil,
Q‘ ses accessoires,

piles et cordons
serecyclent

REPRISE A DEPOSER A DEPOSER

ALALIVRAISON  EN MAGASIN EN DECHETERIE

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

Modele

RBXE0816

Entrée nominale

220-240 V ~ 50-60 Hz

Sortie nominale

15V =5 A (mise en charge)
15 V=12 A (charge rapide)

Puissance nominale

(vidage de la poussiére) 7oow
Puissance nominale
(nettoyage a l'eau chaude + charge rapide) goow
) F‘u,ls:sancg nomlpale 93w
(séchage a lair froid + mise en charge)
Puissance nominale (séchage a lair chaud) 59 W

Fréquence de fonctionnement

2400-2483,5 MHz

Puissance de sortie maximale

< 20 dBm

Plage de pression de l'eau

0,14-0,8 MPa

Remarque : La puissance nominale (nettoyage a l'eau chaude + charge
rapide) est déterminée par la valeur de puissance pendant la période

représentative (température de l'eau a 25 °C).

Retrait et élimination de la batterie

La batterie lithium-ion intégrée contient des substances dangereuses pour 'environnement. Avant d’éliminer la batterie, assurez-vous qu’elle
est enlevée par un technicien qualifié et déposée dans un centre de recyclage approprié.

- la batterie doit étre retirée de 'appareil avant d’étre mise au rebut ;
— l'appareil doit étre débranché de la source d’alimentation lors du retrait de la batterie ;

- la batterie doit étre mise au rebut en toute sécurité.

MISE EN GARDE :

Avant d’enlever la batterie, débranchez l'appareil et déchargez au maximum la batterie.
Les batteries non utilisées doivent étre mises au rebut dans un centre de recyclage approprié.
N’exposez pas la batterie & un environnement a haute température pour éviter les risques d’explosion.

En cas de mauvaise manipulation, du liquide peut s’échapper de la batterie. En cas de contact, rincez a l'eau et consultez un médecin.

Guide pour le retrait :
1. Retournez le robot, utilisez 'outil adapté pour retirer les vis a l'arriére du robot, puis enlevez le capot.

2. Débranchez les bornes entre la batterie et la carte de circuit imprimé pour retirer la batterie.

Informations concernant les DEEE
Tous les produits portant ce symbole sont des déchets d’équipements électriques et électroniques (DEEE d’aprés la
directive 2012/19/UE) qui ne doivent pas étre mélangés avec les ordures ménagéres non triées. Vous devez protéger la santé
E humaine et l'environnement en déposant votre équipement usagé dans un point de collecte prévu a cet effet pour le recyclage
— des déchets d’équipements électriques et électroniques, désigné par le gouvernement et les autorités locales. Des procédures
d’élimination et de recyclage adéquates permettent d’éviter les effets nocifs sur I'environnement et la santé humaine. Veuillez
contacter l'installateur ou les autorités locales pour plus d'informations sur le site, ainsi que les modalités et conditions des points de
collecte de ce type. 58
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Informazioni sulla sicurezza

Per evitare scosse elettriche, incendi o lesioni causate da un uso improprio dell'apparecchio, leggere
attentamente il manuale d'uso prima di utilizzare |'apparecchio e conservarlo per riferimenti futuri.

Restrizioni di utilizzo

* Questo prodotto non deve essere utilizzato da bambini di eta inferiore a 8 anni o da persone con
deficit fisici, sensoriali, intellettuali o con esperienza o conoscenze limitate senza la supervisione
di un genitore o di un tutore per garantire un funzionamento sicuro ed evitare qualsiasi rischio. La
pulizia e la manutenzione non devono essere eseguite da bambini senza supervisione.

* L'apparecchio deve essere utilizzato solo con l'alimentatore fornito in dotazione.

* Questo apparecchio contiene batterie che possono essere sostituite solo da personale specializzato.

* Mantenere ben ventilata l'area circostante il prodotto e l'armadio in cui ¢ installato.

* Non sollevare il robot né rimuoverlo dalla stazione base durante il funzionamento.

* Dopo aver installato questo prodotto, assicurarsi che la spina di alimentazione sia facilmente
raggiungibile.

* Liberare l'area da pulire. | bambini non devono giocare con l'apparecchio. Assicurarsi che bambini e
animali domestici siano tenuti a distanza di sicurezza dal robot durante il suo funzionamento.

 Non installare, caricare o utilizzare |'apparecchio nei bagni o intorno alle piscine.

* Questo prodotto e destinato esclusivamente alla pulizia dei pavimenti in ambiente domestico. Non
utilizzare all'aperto, su superfici non pavimentate o in ambienti commerciali o industriali.

* Assicurarsi che l'apparecchio funzioni correttamente in un ambiente adeguato. In caso contrario, non

Informazioni sulla sicurezza

utilizzare ['apparecchio.

Se il cavo di alimentazione & danneggiato, deve essere sostituito con un cavo o un gruppo speciale
disponibile presso il produttore o il suo agente di assistenza.

Non utilizzare il robot in un'area sospesa sopra il livello del suolo senza una barriera protettiva.

Non posizionare il robot a testa in giu. Non utilizzare il coperchio dell'LDS, il coperchio del robot o il
paraurti come impugnatura del robot.

Utilizzare il robot in ambienti con temperatura ambiente superiore a 0 °C e inferiore a 40 °C.
Assicurarsi che non vi siano liquidi o sostanze appiccicose sul pavimento.

Per evitare danni o danni da trascinamento, prima di mettere in funzione 'apparecchio, rimuovere
tutti gli oggetti lasciati sul pavimento e i cavi o i fili di alimentazione che si trovano sul percorso di
pulizia.

Rimuovere gli oggetti fragili o piccoli dal pavimento per evitare che il robot li urti e li danneggi.
Tenere capelli, dita e altre parti del corpo lontano dall'apertura di aspirazione del robot.

Tenere lo strumento di pulizia fuori dalla portata dei bambini.

Non mettere in funzione l'apparecchio in una stanza in cui dorme un neonato o un bambino.

Non collocare bambini, animali domestici o altri oggetti sopra il robot, indipendentemente dal fatto
che sia fermo o in movimento.

Nel serbatoio dell'acqua pulita & possibile aggiungere solo acqua pulita e la soluzione detergente
ufficialmente approvata. Non aggiungere altri liquidi come alcol o disinfettanti. Il rapporto tra la
soluzione detergente e l'acqua pulita pud essere controllato sul flacone della soluzione detergente.

Tenere la soluzione detergente fuori dalla portata dei bambini.
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Non utilizzare il robot per pulire oggetti molto caldi. Non utilizzare il robot per raccogliere liquidi
inflammabili o combustibili, gas corrosivi, acidi o solventi non diluiti.

Non aspirare oggetti duri o taglienti. Non utilizzare ['apparecchio per raccogliere oggetti come sassi,
grandi pezzi di carta o qualsiasi altro oggetto che possa intasare |'apparecchio.

La spina deve essere rimossa dalla presa di corrente prima di procedere alla pulizia o alla
manutenzione dell'apparecchio.

Non pulire il robot o la stazione base con un panno bagnato e non sciacquarli con alcun liquido.
Dopo aver pulito le parti lavabili, asciugarle completamente prima di reinstallarle e utilizzarle.
Installare la stazione base in conformita con le normative locali.

Dreame si assume la responsabilita solo per i danni derivanti dall'installazione eseguita da tecnici
autorizzati Dreame, esclusi i danni derivanti da un'installazione errata da parte di altre persone.
Questo prodotto deve essere collegato alla fonte d'acqua utilizzando il nuovo gruppo tubi incluso
nella confezione. Non riutilizzare il vecchio gruppo tubi.

Prima di installare o smontare gli accessori di allacciamento idrico, assicurarsi che la stazione base
non sia collegata all'alimentazione.

Conservare correttamente la confezione smontata e non permettere ai bambini di toccarla o ingerirla.

Si prega di non smontare, riparare o modificare questo prodotto. In caso di problemi, contattare il
servizio di assistenza.

Quando questo prodotto deve essere trasportato, svuotare prima l'acqua residua; si consiglia di
utilizzare l'imballaggio originale.

Utilizzare questo prodotto in conformita alle istruzioni contenute nel manuale d'uso. Gli utenti sono

Informazioni sulla sicurezza

responsabili di eventuali perdite o danni derivanti dall'uso improprio di questo prodotto.

Batterie e ricarica

AVVERTENZA: Non ricaricare le batterie non ricaricabili.

Non utilizzare batterie o stazioni base di parte terza. Il robot pud essere utilizzato solo con la
stazione base modello RBXE0816.

Non tentare di smontare, riparare o modificare da soli la batteria o la stazione base.

Non collocare la stazione base vicino a una fonte di calore.

Non utilizzare un panno o le mani bagnate per pulire i contatti di ricarica della stazione base.

Non smaltire impropriamente le vecchie batterie. Le batterie non necessarie devono essere smaltite
presso un centro di riciclo appropriato.

Se il cavo di alimentazione & danneggiato o rotto, interrompere immediatamente l'uso e contattare il
servizio di assistenza.

Assicurarsi che il robot sia spento durante il trasporto e, se possibile, conservato nell'imballaggio
originale.

Se il robot non viene utilizzato per un tempo prolungato, caricarlo completamente, quindi spegnerlo
e conservarlo in un luogo fresco e asciutto. Ricaricare il robot almeno una volta ogni 3 mesi per
evitare di scaricare eccessivamente la batteria.
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Informazioni sulla sicurezza

Informazioni sulla sicurezza del laser

* |l sensore laser di questo prodotto € conforme alla norma IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/
A11:2021 per i prodotti laser di Classe 1. Evitare il contatto diretto con gli occhi durante ['uso.

PRODOTTO LASER DI CLASSE 1
PRODOTTO LASER DI CONSUMO
EN 50689:2021

ﬁ Solo per uso interno
Leggere il manuale dell'operatore

Con la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dichiara che 'apparecchiatura radio tipo RLX97DE & conforme alla direttiva 2014/53/UE. Il testo completo della
dichiarazione di conformita dell'UE & disponibile al seguente indirizzo internet: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity
Per il manuale elettronico dettagliato in altre lingue, visitare il sito https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs

La corrente nominale del fusibile e di 6,3 A.

@ Panoramica del prodotto

1. Pulsante Stazione (O

* Premere per rimandare il robot alla stazione
base

* Tenere premuto per 3 secondi per disattivare il
blocco bambini

2. Pulsante di accensione / pulizia

* Tenere premuto per 3 secondi per accendere o
spegnere il dispositivo

* Premere per avviare la pulizia dopo l'accensione
del robot

Indicatore di stato circolare

* Blu fisso: Pulizia (deve essere abilitata nell'app) o
pulizia completata

* Blu intermittente: In attesa di comando vocale/
Connessione al Wi-Fi

* Verde intermittente: In carica

* Rosso lampeggiante: Errore

Indicatore di stato del pulsante

* Bianco fisso: Pulizia o ripulitura completata

* Bianco pulsante: In carica (non batteria scarica)

* Rosso fisso: In attesa a batteria scarica o in
pausa a batteria scarica

* Rosso intermittente: In carica (batteria scarica)

* Rosso lampeggiante: Errore

Nota:

Premere un pulsante qualsiasi del robot per mettere in

pausa il robot durante la pulizia o la ricarica.

Il blocco bambini puo essere attivato/disattivato tramite

l'app Dreamehome.

3. Luce ausiliaria a LED

4. Sistema di visione binoculare e di evitamento
degli ostacoli

5. Proiettore di punti

6. Microfoni

7. Sensore VersalLift

Nota: Il sensore VersalLift si abbassa quando il robot

¢ in attesa, si carica sulla stazione base o pulisce aree

ad altezza ridotta. In caso di pulizia di aree ad altezza

ridotta, non spostare il robot per non comprometterne il

posizionamento.

8. Paraurti

9. Finestra paraurti

10. Copertura

11. Bocchetta di svuotamento automatico

12. Contatti di ricarica

13. Connettori

14. Pulsante di ripristino/indicatore Wi-Fi

* Tenere premuto per 3 secondi per ristabilire le
impostazioni di fabbrica

15. Sensore di bordo

16. Ingresso per il rifornimento automatico
dell'acqua

17. Sensori di dislivello

18. Sensore tappeto

19. Gruppo di estensione della spazzola laterale

20.Protezione della spazzola

21. Gamba retrattile

22.Ruota principale

23.Gruppo MopExtend

24. Luce di illuminazione della polvere

25.Ruota omnidirezionale

26.Spazzole principali

27. Gamba retrattile

28.Ruota principale

29. Clip della protezione della spazzola

30.Fori di montaggio del supporto per il
tampone del mocio

31. Ruota girevole

Fig. A-1

Contenitore della polvere

1. Bocchetta di svuotamento automatico
2. Filtro

3. Clip del contenitore della polvere

4. Clip del filtro

Fig. A-2

1. Area di attacco del tampone del mocio
2. Supporto per il tampone del mocio
3. Tampone del mocio

Fig. A-3

. Porta di alimentazione

. Gomito da 3/8" (grande)

. Tappo anti perdita da 3/8" (grande)

. Gomito da 1/4" (piccolo)

. Tappo anti perdita da 1/4" (piccolo)

. Alloggiamenti riservati per il fissaggio dei
tubi dell'acqua o del cavo di alimentazione:
@ Cavo di alimentazione
@ Tubo dell'acqua pulita da 1/4" (sottile)
® Tubo dell'acqua sporca da 3/8" (spesso)

7. Modulo automatico erogatore della soluzione
- Scomparto singolo

8. Filtro

9. Alloggiamento per il sacchetto della polvere

10. Tappi di ricambio

11. Coperchio del contenitore della polvere

12. Portello elettrico

13. Indicatore di stato

‘Bianco fisso: La stazione base ¢ collegata all'alimentazione

-Arancione fisso: La stazione base riporta un errore

ocnph,wNS
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14. Pulsante di lavoro >

-Premere per avviare/mettere in pausa le attivita della
stazione base o del robot

-Tenere premuto per aprire/chiudere il portello elettrico

15. Bocchetta di svuotamento automatico
16. Contatti di ricarica

17. Area di segnalazione

18. Uscita automatica per l'aggiunta di acqua
19. Modulo riscaldante

20.Filtro della piastra di lavaggio

21. Clip della base della piastra di lavaggio
22.Base dell’asse di lavaggio

Fig. A-4

Accessori per l'installazione

. Tubo dell’acqua pulita da 1/4" (sottile)

. Tubo dell'acqua sporca da 3/8" (spesso)

. Avvolgicavo a spirale

. Gomito da 1/4" (piccolo)

. Gomito da 3/8" (grande)

. Organizzatore dei cavi
Clip di bloccaggio del collegamento da 1/4"
(piccola) x 4

8. Clip di bloccaggio del collegamento da 3/8"

(grande) x 4
9. Valvola deviatrice a 3 vie
10. Adattatori

Fig. A-5

Installazione completata

1. Fonte d'acqua
2. Valvola deviatrice a 3 vie
3. clip di bloccaggio del collegamento da 1/4"
(piccola)
454 Avvolgicavo a spirale

NoOOah_RWNS

5. Scarico a pavimento

6. Tubo dell’acqua pulita da 1/4" (sottile)

7. Clip di bloccaggio del collegamento da 1/4"
(piccola)

8. Tubo dell'acqua sporca da 3/8" (spesso)

9. Clip di bloccaggio del collegamento da 3/8"
(grande)

Nota: Tutti gli schemi di installazione sono solo di riferimento.
La situazione di installazione effettiva puo variare.

Fig. A-6

O Preparare la casa

1. Prima di procedere alla pulizia, allontanare gli
oggetti instabili, fragili, di valore o pericolosi e
togliere i cavi, i panni, i giocattoli, gli oggetti duri
e gli oggetti appuntiti che si trovano a terra, per
evitare che il robot possa impigliarsi, graffiarsi o
rovesciarsi e causare danni.

2. Prima della pulizia, posizionare una barriera
fisica sul bordo delle scale per garantire il
funzionamento sicuro e senza intoppi del robot.

3. Aprire la porta della stanza da pulire e sistemare
i mobili al loro posto per lasciare piu spazio.

4. Per evitare che il robot non riconosca le aree da
pulire, non sostare davanti al robot, alle soglie, ai
corridoi 0 ai luoghi angusti.

Nota:

* Quando si utilizza il robot per la prima volta, seguirlo
durante la pulizia per eliminare in tempo eventuali ostacoli.
Le luci a LED ausiliarie forniranno un'illuminazione
ausiliaria negli ambienti scarsamente illuminati.

Non aspirare oggetti duri come pietre, sfere d'acciaio e

parti di giocattoli, né oggetti appuntiti come rifiuti edili,
vetri rotti e chiodi, per evitare di graffiare il pavimento.

Fig. B

O Prima dell'uso

1. Installare gli accessori di allacciamento
all'acqua per il rifornimento e lo svuotamento
automatici

Dopo aver confermato la posizione di installazione
appropriata, installare gli accessori di allacciamento
all'acqua per il riempimento e lo svuotamento
automatico.

Nota: Per ulteriori informazioni sull'installazione, consultare
la sezione "Istruzioni per linstallazione".

2. Posizionare la stazione base e collegarla a
una presa elettrica

Collocare la stazione base in una posizione il

pill possibile aperta e con un buon segnale Wi-

Fi. Assicurarsi che ci sia un minimo di 25,45 cm

di altezza, 42,1 cm di larghezza e 44,8 cm di
profondita. Rimuovere gli oggetti che si trovano a
una distanza inferiore a 60 cm dalla parte anteriore
della stazione base.

Inserire saldamente il cavo di alimentazione fino
all'accensione dell'indicatore.

Nota:

Assicurarsi che nessun oggetto possa bloccare area di
segnalazione.

Per evitare che le macchie d'acqua bagnino i pavimenti
in legno o i tappeti, si consiglia di posizionare la stazione
base su pavimenti in piastrelle o in marmo.

Se la presa a muro si trova direttamente dietro la
stazione base, & necessario prevedere una profondita

supplementare di 5 cm.

Se & necessario praticare un foro sul mobile per
sistemare le tubazioni, la distanza tra il centro del foro
e il pavimento non deve essere superiore a 80 cm e

il diametro del foro non deve essere inferiore a 3 cm.
Si sconsiglia di praticare il foro vicino al pavimento,
secondo la situazione di installazione.

3. Rimuovere l'adesivo di fissaggio dal filtro
della piastra di lavaggio

Tenere premuto il pulsante DI per aprire il portello
elettrico e rimuovere l'adesivo di fissaggio dal
filtro della piastra di lavaggio. Quindi premere
delicatamente il filtro della piastra di lavaggio per
assicurarsi che sia installato in posizione.

4. Rimuovere le protezioni del robot e installare
il gruppo mocio
5. Collegarsi con 'App Dreamehome

(1) Tenere premuto il pulsante di accensione sul
robot per 3 secondi per accenderlo. Effettuare la
scansione del codice QR sotto la copertura del
robot, oppure cercare "Dreamehome” nell'app store
per scaricare e installare l'app.

(2) Aprire 'App Dreamehome, toccare "Scansiona

il codice QR per connetterti" e scansionare
nuovamente lo stesso codice QR sul robot per
aggiungere il dispositivo. Seguire le istruzioni per
completare la connessione Wi-Fi.

@ Codice QR
@ Indicatore Wi-Fi
¢ Lampeggia lentamente: Da connettere

* Lampeggia rapidamente: Connessione in corso
* Fisso: Connesso

Nota:

« E supportato solo il Wi-Fi a 2,4 GHz.

Per ripristinare il Wi-Fi, ripetere il passo (2) e seguire le

istruzioni per completare la connessione Wi-Fi.

Per scollegare il dispositivo dalla rete Wi-Fi, tenere

premuto il pulsante di Ripristino sul robot per 3 secondi.

A causa degli aggiornamenti del software dell'app, le
operazioni effettive potrebbero differire dalle indicazioni
contenute nel presente manuale. Seguire le istruzioni in
base alla versione attuale dell'app.

6. Collegare il robot alla stazione base

Posizionare il robot sulla stazione base con il
gruppo mocio rivolto verso la piastra di lavaggio.
Quando il robot si connette con successo alla
stazione base, viene emessa una notifica vocale.
Dopo che il robot & stato completamente caricato,
gli indicatori di stato sul robot e sulla stazione
base rimarranno accesi per 10 minuti e poi si
spegneranno.

Nota: Si raccomanda di caricare completamente il robot
prima del suo primo utilizzo. Se non & possibile accendere
il robot dopo l'esaurimento della batteria, collegare
manualmente il robot alla stazione base per caricarlo.

7. Test dell'effetto dell'installazione

Aprire la valvola principale dell'acqua e la valvola

ad angolo a casa. Utilizzare ['App Dreamehome per
verificare se la stazione base € in grado di eseguire il
riempimento e lo svuotamento automatico dell'acqua.
8. Aggiungere la soluzione detergente

(1) Premere delicatamente per aprire il coperchio
del contenitore della polvere ed estrarre il modulo
automatico erogatore della soluzione.

(2) Aprire il coperchio superiore del modulo e
aggiungere la soluzione detergente.

(3) Chiudere il coperchio del modulo, reinserirlo
nella stazione base e rimontare il coperchio del

contenitore della polvere. La soluzione detergente
verra aggiunta automaticamente durante il lavoro.

Nota:

Il modulo dell’erogatore automatico del detergente pud
essere riempito di soluzione detergente per ['uso. Per
evitare malfunzionamenti, non aggiungere altri liquidi
oltre alla soluzione detergente ufficialmente approvata.
Installare il modulo automatico di erogazione della
soluzione fino a farlo scattare in posizione.

Fig. C-1-Fig. C-7

O Istruzioni per

l'installazione

Precauzioni per linstallazione

Assicurarsi che ci sia un minimo di 25,45 cm di altezza,
421 cm di larghezza e 44,8 cm di profondita. Se la presa
a muro si trova direttamente dietro la stazione base,
necessario prevedere una profondita supplementare di 5
cm.

Se & necessario praticare un foro sul mobile per le
tubazioni, la distanza tra il centro del foro e il pavimento
non deve essere superiore a 80 cm e il diametro del
foro non deve essere inferiore a 3 cm. Si sconsiglia

di praticare il foro vicino al pavimento, secondo la
situazione di installazione.

La dimensione della valvola deviatrice a 3 vie presente
nella confezione ¢ G3/8. Se le dimensioni non
corrispondono, utilizzare gli adattatori forniti.

Utilizzare un manometro per misurare la pressione
dell'acqua e verificare che sia compresa tra 0,14 MPa e
0,8 MPa.

Prima dell'installazione, scollegare l'alimentazione della
stazione base e chiudere la valvola principale dell'acqua
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o la valvola ad angolo. Scaricare le tubature, assicurarsi
che siano collegate senza perdite, quindi accendere la
stazione base.

Collegarsi solo all'acqua del rubinetto a temperatura
ambiente, piuttosto che all'acqua di recupero o all'acqua
calda.

Tutti gli schemi di installazione sono solo di riferimento.
La situazione di installazione effettiva pud variare.

Requisiti per il posizionamento

* La posizione di installazione deve evitare la luce solare
diretta e l'acqua.

Per evitare che le macchie d'acqua bagnino i pavimenti
in legno o i tappeti, si consiglia di posizionare la stazione
base su pavimenti in piastrelle o in marmo.

La posizione e consigliata in prossimita della fonte
d'acqua e dello scarico a pavimento.

Si raccomanda che la distanza tra la stazione base e la
presa di corrente sia di 1,5 m.

Posizionare la stazione base in un luogo con un buon
segnale Wi-Fi a 2,4 GHz.

Rimuovere gli oggetti che si trovano a una distanza
inferiore a 60 cm dalla parte anteriore della stazione
base. Assicurarsi che nessun oggetto possa bloccare
larea di segnalazione.

Evitare di sistemare le tubature attraverso le porte o i
corridoi.

Fig. D-1

Strumenti necessari ( forniti)

1. Nastro in teflon
2. Valvola ad angolo
3. Chiave inglese

4. Coltello

5. Metro a nastro

Fig. D-2

Fasi di installazione

1. Collegare il tubo dell'acqua sporca

(1) Premere l'anello elastico sul connettore contro
il gomito e contemporaneamente estrarre la spina
preinstallata nella direzione opposta.

(2) Ruotare l'uscita dell'acqua nelle direzioni

adatte all'installazione. Collegare saldamente il
tubo dell'acqua sporca da 3/8" alla posizione
corrispondente, inserire la clip di bloccaggio del
collegamento da 3/8" nello spazio sottile tra l'anello
elastico e il gomito, quindi far scattare il tubo nella
fessura.

@ Scarico a pavimento

@ Tubo dell'acqua usata da 3/8”

® Clip di bloccaggio del collegamento da 3/8”
® Gomito da 3/8"

® Maniglia

Per altri metodi di installazione, fare riferimento alle
figure seguenti:

@ Fissato allo scarico a parete

@ Giunto di scarico a pavimento a 3 vie

Nota:

Assicurarsi che lo scarico a pavimento o l'uscita del tubo
dell'acqua usata non siano ostruiti. Evitare di inserire il
tubo dell'acqua sporca in una camera sigillata per evitare
un cattivo drenaggio.

Assicurarsi che il collegamento tra il tubo dell'acqua
sporca e lo scarico a pavimento o il tubo fognario sia
fissato saldamente.

Se alla stessa tubatura dell'acqua sporca sono collegate
altre apparecchiature che consumano acqua, assicurarsi
che il loro drenaggio non interrompa quello della
stazione base per evitare perdite.

Per soluzioni di drenaggio diverse, acquistare
separatamente gli accessori appropriati in base alla

situazione di installazione effettiva.
Fig. D-3-1-1-Fig. D-3-1-2

2. Collegare il tubo dell'acqua pulita

Facendo riferimento al punto 1, estrarre prima il
tappo preinstallato sul gomito, quindi collegare
saldamente il tubo dell'acqua pulita da 1/4" e infine
inserire la clip di bloccaggio del collegamento da
/4",

@ Fonte d'acqua

@ Valvola deviatrice a 3 vie

® Tubo dell'acqua pulita da 1/4”

@ Clip di bloccaggio del collegamento da 1/4”
® Gomito da 1/4"

Fig. D-3-2

3. Installare la valvola deviatrice a 3 vie

Nota:

Collegarsi solo all'acqua del rubinetto a temperatura
ambiente, piuttosto che all'acqua di recupero o all'acqua
calda.

Prima dell'installazione, chiudere la valvola principale
dell'acqua e assicurarsi che tutta l'acqua presente nelle
tubature sia stata scaricata.

Controllare che l'anello di tenuta sia in posizione prima
dell'installazione. In caso contrario, tutti i raccordi con
filettatura maschio imbutita devono essere avvolti
saldamente con nastro di Teflon per 6-9 giri nella
direzione di avvitamento per evitare perdite.

Si consiglia di installare una valvola ad angolo alla fonte

dell'acqua prima di installare la valvola deviatrice a 3 vie.

Se necessario, utilizzare una chiave inglese per
linstallazione.

Opzione 1- Fonte d'acqua con raccordo filettato
maschio

(@ Fonte d'acqua/Valvola ad angolo (non in dotazione)
(@ Adattatore (in dotazione, utilizzare secondo necessita)
® Valvola deviatrice a 3 vie

@ Clip di bloccaggio del collegamento da 1/4”

® Tubo dell’acqua pulita

Opzione 2 - Fonte d'acqua con raccordo filettato
femmina

@ Fonte d'acqua/Valvola ad angolo (non in dotazione)
(@ Adattatore (in dotazione, utilizzare secondo necessita)
@ Valvola deviatrice a 3 vie

@ Clip di bloccaggio del collegamento da 1/4

® Tubo dellacqua pulita

(® Adattatore (in dotazione, utilizzare secondo necessita)
@ Rubinetto/Tappo

Fig. D-3-3-1-Fig. D-3-3-2
4. Riordinare le tubature dell'acqua e il cavo di
alimentazione

(1) Fissare i tubi dell'acqua e il cavo di
alimentazione con l'organizzatore dei cavi.

(2) Infilare il fondo dell'organizzatore dei cavi
nell'avvolgicavo a spirale.

(3) Tirare l'organizzatore di cavi allindietro per
avvolgere i tubi dell'acqua e il cavo.

Nota: Conservare correttamente i tappi rimossi dalla
stazione base, i tubi aggiuntivi e le clip di bloccaggio dei
collegamenti.

Fig. D-4

Test dell'effetto dell'installazione

1. Prima di eseguire il test, accendere la stazione

base e aprire la valvola principale dellacqua e la
valvola angolare di casa.

2. Per scaricare e configurare 'App Dreamehome,
consultare il manuale d’uso. Dopo linstallazione,
nell'app apparira una richiesta: completare i
passaggi del test seguendo le istruzioni.

3. Ricollegare la stazione base e verificare
nuovamente se la stazione ¢ in grado di eseguire
correttamente il riempimento e lo svuotamento
automatico dell'acqua.

Nota: Seguire le istruzioni in base alla versione attuale
dell'app.

@ Modalita d'utilizzo

Tenere premuto il pulsante di accensione per

3 secondi per accendere il robot. L'indicatore

di alimentazione rimane acceso. In alternativa,
posizionare il robot sulla stazione base

allineando i contatti di ricarica del robot con

quelli della stazione base; il robot si accendera
automaticamente e iniziera la ricarica. Per spegnere
il robot, allontanarlo dalla stazione base e tenere
premuto il pulsante di accensione per 3 secondi.

Mappatura veloce

Dopo aver configurato la rete per la prima

volta, seguire le istruzioni dell'App per creare
rapidamente una mappa. Il robot iniziera a tracciare
una mappa senza pulire. Quando il robot torna

alla stazione base, il processo di mappatura
& stato completato e la mappa viene salvata
automaticamente.

Pausa/Riposo

Quando il robot & in funzione, premere un pulsante
qualsiasi per metterlo in pausa.

Se il robot rimane in pausa per piu di 10 minuti,
entra automaticamente in modalita di riposo. Tutti gli
indicatori del robot si spengono. Premere un pulsante
qualsiasi del robot o utilizzare 'app per attivarlo.
Nota: Se il robot viene messo in pausa e posizionato sulla

stazione di ricarica, il compito di pulizia in corso viene
interrotto.

Ripresa automatica della pulizia

Se la batteria & troppo scarica, il robot torna
automaticamente alla stazione base per ricaricarsi.
Dopo la ricarica al livello di batteria appropriato,
riprendera le attivita di pulizia non ancora concluse.

Nota: Per utilizzare questa funzione, abilitarla nell'app.

Modalita Non disturbare (DND)

Quando il robot & impostato sulla modalita Non
disturbare (DND), il robot non potra riprendere
la pulizia. La modalita DND é disattivata per
impostazione predefinita in fabbrica. Con l'app &
possibile attivare la modalita DND o modificare il
periodo di DND. Per impostazione predefinita, il
periodo di DND va dalle 22:00 alle 8:00.

Nota:
 Le attivita di pulizia programmate saranno eseguite come
di consueto durante il periodo di DND.
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 Alla scadenza del periodo di DND, il robot riprendera la
pulizia dal punto in cui 'aveva lasciata.

Riavvio del robot

Se il robot smette di rispondere o non puo essere
spento, tenere premuto il pulsante di accensione
per 10 secondi per spegnerlo forzatamente.
Quindi tenere premuto il pulsante di accensione
per 3 secondi per accendere il robot.

Aspirazione e lavaggio

Nota:

* Quando si utilizza il robot per la prima volta, il robot
si imposta automaticamente sulla modalita “Aspira
e lava”. Per regolare la modalita di pulizia, andare
alle impostazioni della modalita di pulizia nell'app e
selezionare una delle tre opzioni aggiuntive seguenti:

(@ Lavaggio dopo l'aspirazione

@ Aspirazione

® Lavaggio

Durante l'uso, la stazione base fornisce acqua pulita e

.

scarica automaticamente l'acqua usata.

1. Avvio della pulizia

Premere il pulsante di accensione sul robot, oppure

utilizzare l'app per far partire il robot dalla stazione

base. Quindi il robot pianifica il percorso di pulizia

ottimale ed esegue l'operazione di pulizia in base

alla mappa creata.

Nota:

* Per garantire che il robot torni facilmente alla stazione
base dopo la pulizia, si raccomanda di far partire il robot
dalla stazione base.

| tamponi del mocio verranno puliti prima che il robot

inizi a pulire, attendere pazientemente.

Non spostare la stazione base, la base della piastra di
lavaggio o il filtro della piastra durante il funzionamento.
Per evitare scottature, non toccare l'uscita dell'acqua o
il modulo di riscaldamento quando la stazione base ¢ in

funzione.
2. Lavaggio automatico del mocio

Durante la pulizia, il robot torna automaticamente
alla stazione base per lavare i tamponi del mocio
in base alla frequenza di pulizia degli stessi
specificata nell'app. La stazione base riempira
automaticamente il serbatoio dell'acqua pulita del
robot e quest'ultimo riprendera le operazioni di
pulizia.
3. Svuota automaticamente il contenitore della
polvere e lava e asciuga i tamponi del mocio

Dopo che il robot ha terminato un'attivita di pulizia
e torna alla stazione base per ricaricarsi, la stazione
base svuota automaticamente il contenitore della
polvere, quindi pulisce e asciuga i tamponi del
mocio.

Nota:

Se la funzione di svuotamento automatico ¢é disattivata

nell'app, la stazione base non svuotera automaticamente
il contenitore della polvere.

La stazione base svuotera il contenitore della polvere in
base alle impostazioni dell'app.

Pulizia dei battiscopa

Dopo aver rimosso il gruppo del mocio, allineare la
spazzola per la pulizia dei battiscopa con la clip di

fissaggio sul robot, quindi premere verso il basso
finché non scatta in posizione. Una volta installato,
avviare la procedura di pulizia del battiscopa
tramite comandi vocali o l'app. Una volta terminato
il lavoro, sollevare la spazzola, pulirla e riporla
correttamente.

Nota: Per evitare interferenze con altre funzioni,
rimuovere la spazzola di pulizia al termine
dell'operazione di pulizia del battiscopa.

Fig. E

@ Manutenzione ordinaria

Parti di ricambio

Per mantenere il robot in buone condizioni, si raccomanda di fare riferimento all'utilizzo degli accessori nell'app o alla tabella seguente per la manutenzione ordinaria.

Parte

Frequenza di
manutenzione

Periodo di
sostituzione

Periodo di
sostituzione

Frequenza di

Par "
arte manutenzione

Spazzola per la pulizia dei battiscopa

Dopo ogni utilizzo

Spazzole principali

Filtro del contenitore della polvere

Spazzola laterale

Supporti per il tampone del mocio

Una volta ogni
2 settimane

Ogni 6-12 mesi

Finestra paraurti

Ogni 3-6 mesi

Paraurti

I Una volta al mese
Ingresso per il rifornimento

automatico di acqua del robot

Filtro della piastra di lavaggio

Una volta ogni 1-2
mesi

Modulo di riscaldamento della piastra
di lavaggio

Una volta ogni 6 mesi

Area di segnalazione della stazione
base

Contatti di ricarica

Bocchette di svuotamento automatico

Ruota girevole

Ruota omnidirezionale

Sensore di bordo

Sensore VersalLift

Luce di illuminazione della polvere

Sensore tappeto

Sensori di dislivello

Una volta al mese

Fondo del robot /

Contenitore della polvere

Ruote principali Pulire se necessario

Gambe retrattili

Sacchetto per la polvere Ogni 2-4 mesi

Tamponi del mocio Ogni 1-3 mesi

Nota: La frequenza della manutenzione e della sostituzione dipende dall'uso
effettivo. Se si verifica un'eccezione dovuta a circostanze particolari, si
consiglia una manutenzione o una sostituzione tempestiva.
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Filtro della piastra di lavaggig

1. Al termine della pulizia del tampone del mocio,
estrarre il robot e premere le clip della base
della piastra di lavaggio per rimuovere la piastra.

Nota:

- La base della piastra di lavaggio non puo essere
completamente rimossa. Non estrarla con forza per
evitare di danneggiarla.

- Il modulo di riscaldamento della piastra di lavaggio puo
trattenere del calore residuo. Per evitare scottature,
prestare attenzione quando si rimuove il filtro della piastra
di lavaggio.

2. Rimuovere e sciacquare il filtro della piastra

di lavaggio con acqua pulita e pulirlo. Poi
reinstallare il filtro e la base della piastra di
lavaggio.

Nota: Quando si rimonta la base della piastra di lavaggio,

accertarsi che le clip alle due estremita siano saldamente

in posizione dopo aver sentito uno scatto.

3. Utilizzare l'app o premere il pulsante (O per
riportare il robot alla stazione base, oppure
rimetterlo a posto manualmente.

Fig. F-1

Modulo di riscaldamento della piastra di

lavaggio

Durante l'uso, il modulo di riscaldamento della
piastra di lavaggio puo sviluppare incrostazioni. Per
pulirlo, estrarre il robot, tirare fuori la base della
piastra di lavaggio, versare una piccola quantita di
aceto bianco (5% di acido acetico) sulla superficie
del modulo di riscaldamento e pulirlo con uno
strumento adatto.

Nota:

Per evitare scottature, attendere che la superficie del
modulo di riscaldamento si raffreddi fino a temperatura
ambiente prima di pulirlo.

E inoltre possibile utilizzare un decalcificante appropriato
secondo le relative istruzioni.

Non utilizzare strumenti affilati o liquidi corrosivi come
l'acido cloridrico per pulire il modulo di riscaldamento.

Fig. F-2

Sacchetto per la polvere

1. Premere delicatamente per aprire il coperchio
del contenitore della polvere e gettare il
sacchetto per la polvere.

Nota: Tirando verso lalto la maniglia, il sacchetto viene sigillato
per evitare che polvere e detriti cadano accidentalmente.

2. Rimuovere la polvere e i detriti dal filtro con un
panno asciutto.

3. Installare un nuovo sacchetto per la polvere e
chiudere il coperchio del contenitore della polvere.

Fig. F-3

Spazzola laterale

Svitare la spazzola laterale con un cacciavite, pulire
i peli dalla spazzola e riavvitarla.
Fig. F-4

Spazzola per la pulizia dei battiscopa

Una volta terminata la pulizia dei battiscopa,
estrarre la spazzola tirandola verso lalto, pulire
le setole con un panno umido pulito e riporla
correttamente dopo averla lasciata asciugare
all'aria.

Fig. F-5

Supporti per il tampone del mocio

Rimuovere e pulire i supporti per il tampone del
mocio.

Fig. F-6

Ruota omnidirezionale

Nota:

Utilizzare un utensile, ad esempio un piccolo cacciavite,
per separare l'asse e il pneumatico della ruota
omnidirezionale. Non usare una forza eccessiva.
Sciacquare la ruota omnidirezionale sotto l'acqua
corrente e rimontarla dopo averla asciugata
completamente.

Fig. F-7

Spazzole principali

1. Premere i fermi della protezione della spazzola
verso linterno per rimuoverla e sollevare le
spazzole dal robot.

N

. Estrarre le spazzole come mostrato nella figura.
Utilizzare uno strumento adatto per rimuovere
i peli impigliati nella spazzola. Dopo la pulizia,
spingere con forza le spazzole nella staffa
principale fino a farle scattare in posizione.
Nota: prestare attenzione durante l'estrazione delle
spazzole principali per evitare lesioni.
3. Con le frecce serigrafate rivolte verso lalto,
inserire la staffa della spazzola principale nelle
fessure verso il basso in direzione inclinata.

N

. Allineare l'estremita anteriore della protezione della
spazzola alla fessura, inserirla verso il basso in
direzione inclinata e quindi premerla in posizione.

Fig. F-8

Contenitore della polvere e filtro

1. Premere la clip del contenitore della polvere per
rimuoverlo.

2. Rimuovere il filtro del contenitore della polvere e
svuotare il contenitore. Picchiettare delicatamente
il cestello del filtro per rimuovere lo sporco.

Nota: Non tentare di pulire il filtro con spazzole, dita o
oggetti appuntiti per evitare di danneggiarlo.

3. Sciacquare il contenitore della polvere e il filtro
con acqua e asciugarli completamente prima di
rimontarli.

Nota:

« Sciacquare il contenitore della polvere e il filtro solo con
acqua pulita. Non utilizzare alcun detergente.

« Utilizzare il contenitore della polvere e il filtro solo
quando sono completamente asciutti.

Fig. F-9

Sensori del robot

Pulire i sensori del robot con un panno morbido e
asciutto, come mostrato nella figura:

1. Sensore VersalLift

2. Finestra paraurti

3. Sensore di bordo

4. Paraurti

5. Sensori di dislivello

6. Luce di illuminazione della polvere

7. Sensore tappeto
Nota: Un panno bagnato pud danneggiare gli elementi
sensibili del robot e della stazione base. Per la pulizia
utilizzare un panno asciutto.

Fig. F-10

Bocchette di svuotamento automatico,
contatti di ricarica e area di segnalazione

Pulire le bocchette di svuotamento automatico, i
contatti di ricarica e l'area di segnalazione con un
panno morbido e asciutto.

Fig. F-11

Tamponi del mocio

Per sostituirli, rimuovere i tamponi dal relativo
supporto.
Fig. F-12

Il robot contiene una batteria agli ioni di litio ad
alte prestazioni. Assicurarsi che la batteria rimanga
ben carica durante 'uso quotidiano per mantenere
prestazioni ottimali. Se il robot non viene utilizzato
per un tempo prolungato, spegnerlo e metterlo
via. Per evitare danni dovuti a scariche eccessive,
caricare il robot almeno una volta ogni tre mesi.

© Istruzioni per lo
smontaggio

o RICHIESTO SOLO IN CASO DI
RESTITUZIONE

1. Attivare la funzione di svuotamento dell'acqua
tramite l'app per scaricare l'acqua residua sia nel
robot sia nella stazione base.

Nota: Estrarre la base della piastra di lavaggio e verificare
la presenza di acqua residua. In tal caso, assicurarsi di

asciugare e rimettere a posto la base della piastra di

lavaggio.

2. Rimuovere il coperchio del contenitore della
polvere ed estrarre il modulo automatico
erogatore della soluzione. Aprire il coperchio
superiore del modulo e versare la soluzione
rimanente, quindi rimontarlo nella stazione base.

3. Prima dello smontaggio, scollegare la stazione
base, chiudere la valvola principale dell'acqua in
casa.

4. Innanzitutto, estrarre la clip di bloccaggio
del collegamento. Quindi, premere con forza
l'anello elastico sul giunto per smontare il tubo.
Utilizzare un contenitore per raccogliere l'acqua
che fuoriesce.

Nota: Non estrarre direttamente il tubo dell'acqua con forza

per evitare di danneggiarlo.

5. Estrarre i tappi di ricambio dalla stazione base e
tappare i gomiti sul retro della stazione base per
evitare perdite durante il trasporto.

@ Tappi di ricambio

Fig. G-1-Fig. G-2
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Risoluzione dei problemi

Problema Soluzione Problema Soluzione
* La batteria & scarica. Ricaricare il robot sulla stazione * |l percorso di ritorno alla base di ricarica e bloccato,
. base e riprovare. ad esempio la porta & chiusa.
!cr::r?c:er.lon st « La temperatura della batteria & troppo bassa o * La stazione base & stata scollegata dall'alimentazione o
troppo alta. Si raccomanda di utilizzare il robot a una spostata mentre il robot non era su di essa. Collegare
temperatura superiore a 0 °C e inferiore a 40 °C. la stazione base all'alimentazione o di posizionare il
robot sulla stazione base per caricarlo.
 Ci sono troppi ostacoli intorno alla stazione base.
+ La stazione base non & collegata all'alimentazione, Il robot non Posizionare la stazione base in un'area piti aperta.
. A . riesce a trovare R )
accertarsi che entrambe le estremita del cavo di e atornare alla | ° Lo spostamento del robot pud provocare il suo
Il robot non si alimentazione §|ano co.llega.te c'orrettamente'. stazione base. rlposmor}amento e, se il rlpos!2|onamento non riesce,
carica, * |l contatto tra i contatti di ricarica della stazione base il robot ricrea una mappa. Se il robot é troppo lontano
e il robot ¢ insufficiente; pulire i contatti di ricarica. dalla stazione base, potrebbe non essere in grado di
* Verificare la presenza di oggetti estranei sui connettori tornare automaticamente da solo, nel qual caso sara
del robot ed eventualmente rimuoverli. necessario posizionare manualmente il robot sulla
stazione base.
* Pulire l'area di segnalazione della stazione base per
* La password della rete Wi-Fi non & corretta. rimuovere polvere o detriti.
Assicurarsi che la password utilizzata per la
connessione alla rete Wi-Fi sia corretta.
« Il robot non supporta una connessione Wi-Fi a 5 * Verificare se lo spazio a disposizione su entrambi i lati
IL robot non GHz. Assicurarsi che il robot sia collegato a una ) o davanti alla stazione base & sufficiente per evitare
riescea connessione Wi-Fi a 2.4 GHz. Il robot si che il robot venga bloccato.
connettersi al L ’ . . . . blocca davanti L. . . .
Wi-Fi. * Il segnale Wi-Fi & debole. Assicurarsi che il robot si alla stazione * Il robot puo scivolare se il pavimento davanti alla

trovi in un'area con una buona copertura Wi-Fi.

Il robot potrebbe non essere pronto per essere
configurato. Uscire e rientrare nell'app, quindi riprovare
come indicato.

base e non pud

tornare indietro.

stazione base & troppo bagnato. In tal caso, pulire
l'acqua in eccesso prima di riprovare.

Si consiglia di spostare la stazione base in un altro
luogo e riprovare.

Problema Soluzione Problema Soluzione
* Il robot non puo essere spento quando € in carica. Si * Oggetti come cavi di alimentazione e pantofole
consiglia di allontanare il robot dalla stazione base e di Il robot si devono essere messi via prima di utilizzare il robot.
tenere premuto il pulsante di accensione per 3 secondi muove senza * Il lavoro su superfici bagnate e scivolose provoca lo
Il robot non si per spegnerlo. seguire il slittamento della ruota principale. Si raccomanda di
spegne. * Se non é possibile spegnere il robot eseguendo il percorso asciugare i punti bagnati prima di utilizzare il robot.
punto 1, tenere premuto il pulsante di accensione per impostato. * Pulire la finestra del paraurti del robot con un panno
10 secondi per spegnere forzatamente il robot. Se il morbido e pulito per mantenerla pulita e non ostruita.
problema persiste, contattare il servizio post-vendita.
* Assicurarsi che le porte delle stanze da pulire siano
* La ricarica completa del robot richiede circa 2 ore aperte.
o . Il robot non . .
quando la batteria & scarica. trova le stanze * |l luogo antistante la stanza da pulire potrebbe essere
* Se si utilizza il robot a temperature che non rientrano da pulire. bagnato e scivoloso, causando lo scivolamento del
o nell'intervallo specificato, la velocita di ricarica robot e un funzionamento anomalo. Prima di utilizzare
La velocita di rallentera automaticamente per prolungare la durata il robot, provare ad asciugare il pavimento.
ricarica e lenta. .
della batteria. Assi . X o
* | contatti di ricarica del robot e della stazione base ssclch'ra\er\ll che ,'l robot n?n 5|a) |mpost§t'o sulla'l .
potrebbero essere sporchi; pulirli con un panno Il robot non moda ita Non d|§tgrbare DND), che gli impedisce di
asciutto riprende la riprendere la pulizia.

Il rumore
aumenta
durante il
funzionamento
del robot.

Controllare se il filtro del contenitore della polvere &
intasato. In tal caso, pulirlo o sostituirlo.

Un oggetto duro pud rimanere incastrato nelle
spazzole principali o nel contenitore della polvere.
Controllare e rimuovere eventuali oggetti duri.

Le spazzole principali o quella laterale potrebbero
incastrarsi. Controllare e rimuovere eventuali corpi
estranei.

Commutare la modalita di aspirazione su Standard o
Silenzioso.

pulizia dopo la
ricarica.

Il robot non riprende la pulizia dopo che é stato
riportato manualmente alla stazione base o inviato alla
ricarica tramite l'app o il pulsante O.

La stazione
base non svuota
automaticamen-
te il contenitore
della polvere.

Controllare se il sacchetto della polvere nel contenitore
€ pieno.

Se il sacchetto della polvere non ¢ pieno, verificare

se ci sono ostruzioni nelle bocchette di svuotamento
automatico del robot, della stazione base o del
contenitore della polvere. Se ci sono, pulire
prontamente la parte bloccata.
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Problema Soluzione

I livello * Rimuovere il filtro della piastra di lavaggio e controllare
dell'acqua se lo scarico delle acque reflue & ostruito e pulirlo.
nella piastra  Controllare la soluzione detergente. Non aggiungere

di lavaggio & altri liquidi oltre alla soluzione detergente ufficialmente
anomalo. approvata.

Il supporto * Rimuovere il supporto del mocio per verificare che non
del mocio & vi siano oggetti estranei incastrati e provare a riavviare
sollevato in il robot. Se il problema persiste, contattare il servizio
modo anomalo. post-vendita.

Per ulteriore supporto, contattateci tramite https://global.dreametech.com
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Specifiche

Modello RLX97DE
Tempo di ricarica 2 ore circa
Tensione nominale 144V =
Potenza nominale 75 W

Modello

RBXE0816

Ingresso nominale

220-240 V ~ 50-60 Hz

Uscita nominale

15 V == 5 Alricarica)
15 V === 12 Alricarica rapida)

Potenza nominale

Frequenza di funzionamento 2400-2483,5 MHz (svuotamento d?l contenitore della 700 W
polvere
Potenza di uscita massima <20 dBm Potenza nominale
— —- - (pulizia con acqua calda + ricarica 800 W
In condizioni normali di utilizzo, questa apparecchiatura deve essere rapida
tenuta a una distanza di almeno 20 cm tra l'antenna e il corpo Potenza nominale
dellutente. (asciugatura ad aria fredda + ricarica) 95 W
Batteria ricaricabile agli ioni di litio . . )
Potenza nominale fgs)cmgatura ad aria 59 W
calda
Modello RY2567-4S2P-MMBK1/RY2567-4S2P-FMTEV1
Tipo Li-ion Frequenza di funzionamento 2400-2483,5 MHz
Numero 1 Potenza di uscita massima <20 dBm
Capacita nominale 4,6 Ah
Gamma di pressione dell'acqua 0,14-0,8 MPa

PAP 20 | PAP21 | PAP22 PVC 3 PET 1 cPe7 |PE4/PP5 m
RACCOLTA DIFFERENZIATA

Verifica le disposizioni del tuo Comune.

Separa le componenti e conferiscile in modo corretto.

Nota: La Potenza nominale (pulizia con acqua calda + ricarica rapida) &
determinata dal valore della potenza durante il periodo rappresentativo

(temperatura dell'acqua 25 °C).
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Smaltimento e rimozione della batteria

La batteria agli ioni di litio incorporata contiene sostanze pericolose per l'ambiente. Prima di smaltire la batteria, assicurarsi che venga rimossa
da tecnici qualificati e smaltita presso un centro di riciclo appropriato.

- la batteria deve essere rimossa dall'apparecchio prima di essere rottamataj;
- l'apparecchio deve essere scollegato dalla rete di alimentazione quando si rimuove la batteria;

— la batteria deve essere smaltita in modo sicuro.

CAUTELA:

Prima di rimuovere la batteria, scollegare l'alimentazione ed esaurire la batteria il pili possibile.
Le batterie non necessarie devono essere smaltite presso un centro di riciclo appropriato.
Non esporre ad ambienti ad alta temperatura per evitare rischi di esplosione.

In caso di condizioni difficili, &€ possibile che il liquido venga espulso dalla batteria. In caso di contatto, sciacquare con acqua e consultare un
medico.

Guida alla rimozione:
1. Capovolgere il robot, utilizzare uno strumento appropriato per rimuovere le viti sul retro del robot, quindi rimuovere il coperchio.

2. Scollegare i terminali tra la batteria e la scheda PCB per rimuovere la batteria.

Informazioni RAEE
Tutti i prodotti contrassegnati da questo simbolo sono rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE come da direttiva
2012/19/UE) che non devono essere mescolati con i rifiuti domestici indifferenziati. Per proteggere la salute umana e l'ambiente,
ﬂ invece, € necessario consegnare i rifiuti di apparecchiature a un punto di raccolta designato per il riciclaggio dei rifiuti di
apparecchiature elettriche ed elettroniche, nominato dal governo o dalle autorita locali. Lo smaltimento e il riciclo corretti aiutano a
prevenire potenziali conseguenze negative per l'ambiente e la salute umana. Per ulteriori informazioni sull'ubicazione e sui termini e
le condizioni di tali punti di raccolta, contattare l'installatore o le autorita locali.

Informacion sobre seguridad

Para evitar descargas eléctricas, incendios o lesiones causadas por un uso inadecuado del aparato, lea
atentamente el manual de usuario antes de utilizarlo y guardelo para futuras consultas.

Restricciones de uso

* Este producto no debe ser usado por nifios de menos de 8 afos ni personas con deficiencias fisicas,
sensoriales, intelectuales, o experiencia o conocimiento limitados sin la supervision de un adulto o
tutor para asegurar un uso seguro y evitar riesgos. La limpieza y el mantenimiento no deben ser
realizados por nifios sin supervision.

* El aparato solamente debe utilizarse con la unidad de alimentacién eléctrica proporcionada con el
aparato.

» Este aparato cuenta con baterias que Unicamente pueden ser sustituidas por personas cualificadas.

* Mantenga una buena ventilacion en el area alrededor del producto y el armario donde se integra el
producto.

* No levante el robot ni lo retire de la estacién base mientras esté en funcionamiento.

* Tras instalar este producto, compruebe que el enchufe de alimentacion sea facilmente accesible.

* Despeje el area a limpiar. Los nifios no deben jugar con el aparato. Asegurese de que nifios y
mascotas se encuentren a una distancia segura del robot mientras esté en funcionamiento.

* No instale, cargue ni utilice el aparato en los bafios o alrededor de las piscinas.

» Este producto es unicamente para la limpieza de suelos en un entorno doméstico. No lo use en
exteriores, en superficies que no sean el suelo, ni en un establecimiento comercial o industrial.

* Asegurese de que el aparato funciona correctamente en un ambiente apropiado. De otro modo, no
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utilice el aparato.

Si el cable de alimentacion esta dafiado, debe ser sustituido por un cable especial o conjunto
suministrado por el fabricante o su agente de servicio.

No use el robot en un area suspendida por encima del nivel del suelo sin barrera protectora.

No coloque el robot boca abajo. No use la cubierta del LDS, la tapa del robot o el paragolpes como
asa para el robot.

Utilice el robot en ambientes con una temperatura ambiente por encima de 0 °C y por debajo de
40 °C. Asegurese de que no haya liquido o sustancias pegajosas en el suelo.

Para evitar dafios por arrastre, despeje los objetos sueltos del suelo y retire los cables o los cables
de alimentacion del camino de limpieza antes de poner en funcionamiento el aparato.

Retire articulos fragiles o pequefios del suelo para impedir que el robot choque con ellos y los dafie.
Mantenga el pelo, los dedos y otras partes corporales lejos de la abertura de succién del robot.
Mantenga la herramienta de limpieza fuera del alcance de los nifios.

No utilice el aparato en una habitacién en la que duerman bebés o nifios.

No coloque nifilos, mascotas o algun articulo encima del robot, independientemente de si esta parado
0 en movimiento.

Unicamente agua limpia y la solucién de limpieza oficialmente aprobada pueden afiadirse al depésito
de agua limpia. No aflada otros liquidos tales como alcohol o desinfectante. La proporcién de
solucién de limpieza y agua limpia puede comprobarse en la botella de la solucion de limpieza.
Mantenga la solucién de limpieza fuera del alcance de los nifios.

No use el robot para limpiar objetos que arden. No use el robot para recoger liquidos inflamables o

Informacion sobre seguridad

combustibles, gases corrosivos, o acidos o solventes sin diluir.

No aspire objetos duros o afilados. No utilice el aparato para recoger objetos tales como piedras,
pedazos grandes de papel o algun articulo que pueda taponar el aparato.

Antes de limpiar o realizar el mantenimiento en el aparato hay que retirar el enchufe de la toma de
corriente.

No restriegue el robot o la estacion base con un trapo mojado ni lo enjuague con liquido. Después
de limpiar las piezas lavables, séquelas totalmente antes de volver a instalarlas y utilizarlas.

Instale la estacion base de conformidad con las normativas locales.

Dreame asume la responsabilidad solo frente a pérdidas derivadas de la instalacion realizada por
técnicos autorizados de Dreame; quedan excluidas las pérdidas resultantes de una instalacién
incorrecta llevada a cabo por otras personas.

Este producto debe conectarse a una fuente de agua usando el nuevo conjunto de conductos
incluido en el paquete. No reutilice el conjunto de conductos antiguo.

Antes de instalar o desmontar los accesorios de conexién de agua, asegurese de que la estacion
base no esté conectada a la fuente de alimentacién.

Mantenga el paquete desarmado apropiadamente y no permita que los nifios lo toquen ni se lo
traguen.

No desmonte, repare ni modifique este producto. Si se produce algun problema, péngase en
contacto con el equipo de servicio postventa.

Si el producto tiene que transportarse, en primer lugar vacie el agua que quede dentro y se
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recomienda usar el embalaje original.
Use este producto segun las instrucciones del Manual de Usuario. Los usuarios son responsables de
cualquier pérdida o dafio que puedan producirse por el uso indebido de este producto.

Baterias y carga

ADVERTENCIA: No recargar baterias no recargables.

No use baterias ni estacion base de terceros. El robot Unicamente se puede usar con la estacién
base modelo RBXEQ816.

No intente usted mismo desensamblar, reparar o modificar la bateria o la estacién base.

No coloque la estacion base cerca de una fuente de calor.

No use un trapo o las manos mojados para restregar o limpiar los contactos de carga de la estacién
base.

No deseche incorrectamente las baterias antiguas. Las baterias que no se necesiten deben
desecharse en instalaciones de reciclaje apropiadas.

Si el cable de alimentacion se dafia o se rompe, deje de utilizarlo de inmediato y contacte con el
servicio de postventa.

Asegurese de que el robot esté apagado cuando vaya a ser transportado y manténgalo en su
embalaje original si es posible.

Si el robot no se va a usar durante un periodo de tiempo prolongado, carguelo totalmente, apaguelo
y almacénelo en un lugar fresco y seco. Recargue el robot al menos una vez cada 3 meses para
evitar que la bateria se descargue en exceso.

T63A
p—

Informacion sobre seguridad
Informacion sobre seguridad laser

* El sensor laser de este producto cumple la Norma IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 para
productos laser Clase 1. Cuando lo use, evite el contacto directo con los ojos.

PRODUCTO LASER CLASE 1
PRODUCTO LASER DE CONSUMO
EN 50689:2021

ﬁ Solo para uso en interiores
Lea el manual del operador

La corriente nominal del fusible es de 6,3 A.

Por la presente, Dreame Trading(Tianjin) Co., Ltd. declara que el equipo de radio tipo RLX97DE cumple la Directiva 2014/53/UE. El texto completo de la declaracion
de conformidad de la UE esta disponible en la siguiente direccion web: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity
Para consultar el manual electrénico detallado en mas idiomas, visite https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Descripcion general

del producto

1. Botén de atraque (O

* Pulse para enviar el robot de regreso a la

estacion base

Mantenga pulsado durante 3 segundos para

desactivar el bloqueo infantil

2. Boton de encendido / limpieza

Mantenga pulsado durante 3 segundos para

encender o apagar

Pulse para empezar a limpiar después de

encender el robot

Indicador de estado circular

* Azul fijo: Limpiando (debe estar habilitada en la
aplicacion) o limpieza completada

* Azul parpadeando lento: A la espera de un
comando de voz/conectandose a la Wi-Fi

* Verde parpadeando lento: Carga

* Rojo parpadeando: Error

Indicador de estado del botén

* Blanco fijo: Limpiando o limpieza completada

Parpadeo lento en blanco: Carga (sin baja

bateria)

Rojo fijo: En espera con poca bateria o pausado

con poca bateria

Rojo parpadeando lento: Carga (bateria baja)

Rojo parpadeando: Error

Nota:

* Pulse cualquier botén en el robot para pausar mientras
el robot limpia o vuelve para cargarse.

* El bloqueo infantil se puede activar/desactivar mediante
la aplicaciéon Dreamehome.

3. Luz LED auxiliar

4. Navegacion y sistema de prevencién de
obstaculos con visién binocular

5. Proyector de punto

6. Micréfonos

7. Sensor VersalLift

Nota: El sensor VersaLift se bajara cuando el robot esté en

modo de espera, cargando en la estacién base o limpiando

las zonas de poco espacio libre. En caso de limpiar las

zonas de poco espacio libre, no mueva el robot, ya que
puede afectar a su posicionamiento.

8. Paragolpes

9. Ventanilla del paragolpes

10. Tapa

11. Respiradero de vaciado automatico

12. Contactos de carga

13. Conectores

14. Botoén de reinicio/indicador Wi-Fi

* Mantener pulsado durante 3 segundos para restaurar los
ajustes de fabrica

15. Sensor de bordes

16. Entrada de recarga automatica de agua

17. Sensores de precipicio

18. Sensor de alfombras

19. Conjunto de extension de cepillo lateral

20.Protector del cepillo

21. Pata retractil

22.Rueda principal

23. Conjunto MopExtend

24.Luz de iluminacion del polvo

25.Rueda omnidireccional

26.Cepillos principales

27. Pata retractil

28.Rueda principal

29. Hebilla del protector del cepillo
30.Agujeros de montaje para soporte de mopa
31. Rueda giratoria

Fig. A-1

Caja de polvo

1. Respiradero de vaciado automatico
2. Filtro

3. Presilla de la caja de polvo

4. Presilla del filtro

Fig. A-2

Conjunto de mopa

1. Area de fijacién de mopa
2. Soporte de mopa

Estacion base

Puerto de alimentacion
. Codo de 3/8" (grande)
. Tapén antifugas de 3/8" (grande)
. Codo de 1/4" (pequeiio)
. Tapén antifugas de 1/4" (pequefio)
. Ranuras reservadas para fijar tuberias de
agua o cable de alimentacion:
@ Cable de alimentacion
@ Tuberia de agua limpia de 1/4" (delgada)
® Tuberia de agua usada de 3/8" (gruesa)
7. Modulo de dispensador automatico de
solucién - Unico compartimento
8. Filtro

cohwNS

9. Ranura de bolsa de polvo
10. Tapones de repuesto
11. Tapa del depdsito de polvo
12. Compuerta eléctrica
13. Indicador de estado
-Blanco fijo: La estacién base estad conectada a la
alimentacion
-Naranja fijo: La estacion base tiene un error
14. Botén de funcionamiento >l
-Pulse para iniciar/dejar en pausa las tareas del robot o
la estacién base
-Mantenga pulsado para abrir/cerrar la compuerta
eléctrica
15. Respiradero de vaciado automatico
16. Contactos de carga
17. Zona de seiializacion
18. Salida para afiadir agua automaticamente
19. Mddulo de calentamiento
20.Filtro de la bandeja de lavar
21. Presillas de la base de la bandeja de lavar
22.Base de la bandeja de lavar

Fig. A-4

Accesorios de instalacion

. Tuberia de agua limpia de 1/4" (delgada)

. Tuberia de agua usada de 3/8" (gruesa)

. Envoltorio de cable en espiral

. Codo de 1/4" (pequefio)

. Codo de 3/8" (grande)

. Organizador de cable

. Presilla de bloqueo de conexién de 1/4"
(pequena) x 4

. Presilla de bloqueo de conexién de 3/8"
(grande) x 4

9. Valvula desviadora de 3 vias

NooabhwN~
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10. Adaptadores
Fig. A-5

Instalacion completada

1. Fuente de agua

2. Valvula desviadora de 3 vias

3. Presilla de bloqueo de conexién de 1/4"
(pequeiia)

. Envoltorio de cable en espiral

. Desaglie al suelo

. Tuberia de agua limpia de 1/4" (delgada)
Presilla de bloqueo de conexién de 1/4"
(pequeiia)

. Tuberia de agua usada de 3/8" (gruesa)

. Presilla de bloqueo de conexién de 3/8"

(grande)

NOo U~
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Nota: Los diagramas de instalacion se ofrecen solo a modo
de referencia. La situacion de instalacion real podria variar.

Fig. A-6

@ Preparando su hogar

1. Antes de limpiar, retire los articulos inestables,
fragiles, valiosos o peligrosos, limpie y recoja los
cables, la ropa, los juguetes y los objetos afilados
y rigidos del suelo para evitar que se enreden,
se arafien o se golpeen con el robot causando
pérdidas.

2. Antes de empezar a limpiar, ponga una
barrera fisica en el borde de las escaleras para
garantizar un funcionamiento seguro y fluido del
robot.

3. Abra la puerta de la habitacion que va a limpiar

y coloque los muebles en el lugar apropiado
para hacer mas espacio.

4. Para evitar que el robot no reconozca areas que
se tienen que limpiar, no permanezca de pie
delante del robot, el umbral, en el pasillo o lugares
estrechos.

Nota:

« Cuando utilice el robot por primera vez, sigalo mientras
realiza la limpieza para quitar de inmediato cualquier
obstaculo potencial.

* La luz LED auxiliar proporcionara iluminacién auxiliar en
ambientes con poca luz.

* No aspire objetos rigidos como piedras, bolas de acero
ni piezas de juguetes, u objetos afilados como residuos
de construccién, cristales rotos y clavos, de lo contrario,
el suelo podria rayarse.

Fig. B

O Antes de usar

1. Instale los accesorios del kit de conexién de
agua para llenado y vaciado automaticos

Tras confirmar el lugar de instalacién apropiado,
instale los accesorios del kit de conexiéon de agua
para llenado y vaciado automaticos.

Nota: Para obtener mas informacién sobre la instalacion,
consulte la seccién "Instrucciones de instalacion”.

2. Colocar la estacion base y conectar a una
toma eléctrica

Coloque la estacion base en un lugar lo mas
abierto posible con una buena sefalwifi. Aseglrese
de que hay una distancia minima de 25,45 cm de
altura,

42,1 cm de ancho y 44,8 cm de profundidad.
Retire los objetos a menos de 60 cm de la parte
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delantera de la estacion base.

Inserte firmemente el cable de alimentacién hasta
que se encienda.

Nota:

Asegurese de que ningun objeto pueda bloquear la zona
de sefializacion.

Para evitar que las manchas de agua mojen los suelos
de madera o las alfombras, se recomienda colocar la
estacion base sobre suelos de baldosas o de marmol.
Si la toma de pared esta justo detras de la estacion
base, se debe dejar una profundidad adicional de 5 cm.
Si hay que taladrar un orificio en el armario para pasar
los tubos, la distancia entre el centro del orificio y el
suelo no debe ser superior a 80 cm y el didmetro del
orificio serd como minimo de 3 cm. No se recomienda
taladrar el orificio cerca del suelo, lo que dependera de
la situacion de instalacion real.

.

.

3. Retire la etiqueta adhesiva de fijacion del
filtro de la bandeja de lavar.

Mantenga pulsado el botén | para abrir la
compuerta eléctrica y retire la etiqueta adhesiva
de fijacion del filtro de la bandeja de lavar. A
continuacioén, presione suavemente el filtro de la
bandeja de lavar para asegurarse de que quede
bien instalado en su sitio.

4. Retire las protecciones del robot e instale el
conjunto de mopa
5. Conexion con la aplicacién Dreamehome

(1) Mantenga pulsado el botén de encendido en

el robot durante 3 segundos para encenderlo.
Escanee el codigo QR situado debajo de la tapa
del robot o busque "Dreamehome” en la App Store
para descargarla e instalarla.

(2) Abra la aplicacién Dreamehome, toque
"Escanear el codigo QR para conectarse” y vuelva

a escanear el mismo cédigo QR en el robot para
anadir el dispositivo. Siga las indicaciones para
finalizar la conexion wifi.

@ Cédigo QR

@ Indicador Wi-Fi

* Parpadeo lento: A conectar

* Parpadeo rapido: Conectando
* Encendido: Conectado

Nota:

Solo compatible con wifi de 2,4 GHz.

Para restablecer la wifi, repita el paso (2) y luego siga las
indicaciones para finalizar la conexion wifi.

Para desconectar el dispositivo de la red wifi, mantenga
pulsado el botén de reinicio del robot durante 3
segundos.

Debido a las actualizaciones de software de la
aplicacion, el funcionamiento real puede diferir de las
indicaciones en este manual. Siga las instrucciones en
funcién de la version actual de la aplicacion.

6. Conectar el robot a la estacion base

Coloque el robot sobre la estacion base con el
conjunto de mopa mirando hacia la bandeja de
lavar. Se oira una indicacién de voz cuando el robot
se conecte con éxito a la estacién base. Después
de cargar totalmente el robot, los indicadores de
estado en el robot y la estacion base permaneceran
encendidos durante 10 minutos y luego se
atenuaran.

Nota: Antes de usarlo por primera vez, se recomienda
cargar totalmente el robot. Cuando el robot no se pueda
encender después de que la bateria se haya agotado,
conéctelo manualmente a la estacién base para cargarlo.

7. Pruebe el efecto de la instalacion

Abra la valvula de agua principal y la valvula

angular de la casa. Use la aplicacién Dreamehome
para probar si la estacion base puede realizar
correctamente el vaciado y llenado autométicos de
agua.

8. Aiadir la solucion de limpieza

(1) Presione levemente para abrir la tapa
del depdsito de polvo y saque el médulo de
dispensacion automatica de solucion.

(2) Abra la tapa superior del modulo y afada
solucién de limpieza.

(3) Cierre la tapa del médulo, coléoquelo de nuevo
en la estacién base y luego vuelva a montar

la tapa del depdsito de polvo. La solucién de
limpieza se afadird automaticamente durante el
funcionamiento.

Nota:

El moédulo de dispensaciéon automatica de solucién se
puede llenar con solucién de limpieza para su uso. Para
evitar un mal funcionamiento, no afadir liquido distinto a
la solucioén de limpieza oficialmente aprobada.

Instale el médulo de dispensacién automatica de
solucién hasta que encaje en su sitio.

Fig. C-1-Fig. C-7

O Instrucciones de
instalacion

Precauciones de instalacion

* Asegurese de que hay una distancia minima de 25,45 cm
de altura, 42,1 cm de ancho y 44,8 cm de profundidad.
Si la toma de pared est4 justo detras de la estacion
base, se debe dejar una profundidad adicional de 5 cm.

Si hay que taladrar un orificio en el armario para los tubos,
la distancia entre el centro del orificio y el suelo no debe
ser superior a 80 cm y el didmetro del orificio serd como
minimo de 3 cm. No se recomienda taladrar el orificio cerca
del suelo, lo que dependera de la situacién de instalacion
real.

El tamario de la valvula desviadora de 3 vias del paquete
es de G3/8. Si el tamafio no se corresponde, use los
adaptadores incluidos.

Use un manémetro de agua para medir la presion de agua
y confirmar que esté entre 0,14 MPa y 0,8 MPa.

Antes de instalar, desconecte la fuente de alimentacion de
la estacion base y cierre la valvula de agua principal o la
valvula de angulo. Vacie los tubos, asegurese de que las
conexiones no presentan fugas y encienda la estacién base.
Conecte solo a agua del grifo a temperatura ambiente, y no
a agua caliente o que haya recogido en un cubo o similar
con idea de volver a usarla.

Los diagramas de instalacion se ofrecen solo a modo de
referencia. La situacién de instalacion real podria variar.

Requisitos de ubicacion

La ubicacion de instalacién tiene que evitar la luz solar
directa y el agua.

Para evitar que las manchas de agua mojen los suelos
de madera o las alfombras, se recomienda colocar la
estacion base sobre suelos de baldosas o de marmol.
Se recomienda que la ubicacién esté cerca de la fuente
de agua y el desagtie del suelo.

Se recomienda que la distancia entre la estacion base y
el enchufe sea menos de 1,5 m.

Coloque la estacion base en una ubicacién con buena
sefial Wi-Fi de 2,4 GHz.

Retire los objetos a menos de 60 cm de la parte
delantera de la estacion base. AsegUrese de que ningin
objeto pueda bloquear la zona de sefalizacién.

Evite pasar los tubos por pasillos y entradas de puertas.

Fig. D-1

Herramientas necesarias (no suministradas)

1. Cinta de teflon

2. Valvula de angulo
3. Llave inglesa

4, Cuchilla

5. Cinta métrica

Fig. D-2

Pasos de instalacién

1. Conecte la tuberia de agua usada

(1) Presione la arandela elastica del conector
contra el codo y a la vez tire para sacar el tapén
previamente instalado en la direccién contraria.

(2) Gire la salida de agua a una direccion adecuada
para la instalacién. Conecte una tuberia de agua
usada de 3/8" en la posicion correspondiente,
inserte firmemente una presilla de bloqueo de
conexion de 3/8" en el espacio fino entre la
arandela elastica y el codo, y encaje la tuberia en
la ranura.

@ Desaglie al suelo

@ Tuberia de agua usada de 3/8"

® Presilla de bloqueo de conexion de 3/8"

@® Codo de 3/8"

® Mango

Para otros métodos de instalacion, consulte las
siguientes figuras:

@ Fijacion al drenaje de pared

@ Junta de desagtie al suelo de 3 vias

Nota:

* Asegurese de que el desagtie al suelo o la salida de la

tuberia de agua usada no estan obstruidos. Evite insertar
la tuberia de agua usada en una camara sellada para

evitar un desague deficiente.

Asegurese de que la conexion entre la tuberia de agua
usada y el desagtie al suelo o la tuberia de desaguie esta
apretada de forma segura.

Si se conecta cualquier otro equipo que utilice agua a

la misma tuberia de agua usada, a fin de evitar fugas,
asegurese de que el puerto de desagtie del equipo no
interfiere con el de la estacion base.

Para otras soluciones de desagtie, compre los accesorios
apropiados por separado en funcién de la situacion real
de instalacion.

Fig. D-3-1-1-Fig. D-3-1-2

2.

Conecte la tuberia de agua limpia

Consulte el paso 1, tire para sacar el tapén previamente
instalado en el codo y conecte firmemente la tuberia
de agua limpia de 1/4", por (ltimo inserte la presilla de
bloqueo de conexion de 1/4".

@ Fuente de agua

@ Valvula desviadora de 3 vias

® Tuberia de agua limpia de 1/4"

@ Presilla de bloqueo de conexion de 1/4"
® Codo de 1/4"

Fig. D-3-2

3.

Instale la valvula desviadora de 3 vias

Nota:

Conecte solo a agua del grifo a temperatura ambiente,

y no a agua caliente o que haya recogido en un cubo o
similar con idea de volver a usarla.

Antes de la instalacion, cierre la valvula de agua principal
de su casa y asegurese de que todo el agua de las
tuberias se haya vaciado.

Compruebe si el anillo de sellado esta en su sitio antes
de la instalacién. Si no, todos los acoples de rosca
macho se deben envolver firmemente con cinta de teflon
6-9 vueltas en la direccién de rosca para evitar fugas.
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Se recomienda instalar una vélvula de angulo en la
fuente de agua antes de instalar la valvula desviadora de
3 vias.

* En caso necesario, use una llave inglesa para la instalacion.

Opcién 1- Fuente de agua con acople de rosca macho
@ Fuente de agua/Valvula de angulo (no incluidas)

@ Adaptador (incluido, use si es necesario)

® Valvula desviadora de 3 vias

@ Presilla de bloqueo de conexion de 1/4"

® Tuberia de agua limpia

Opcién 2- Fuente de agua con acople de rosca hembra
@ Fuente de agua/Valvula de angulo (no incluidas)

@ Adaptador (incluido, use si es necesario)

® Valvula desviadora de 3 vias

@ Presilla de bloqueo de conexion de 1/4"

® Tuberia de agua limpia

® Adaptador (incluido, use si es necesario)

@ Grifo/tapén

Fig. D-3-3-1-Fig. D-3-3-2

4. Organice las tuberias de agua y el cable de
alimentacion

(1) Sujete las tuberias de agua y el cable de
alimentacioén con el organizador de cable.

(2) Enrosque la parte inferior del organizador de
cable en el envoltorio de cable en espiral.

(3) Tire del organizador de cable hacia atras
para envolver las tuberias de agua y el cable de
alimentacion.

Nota: Guarde bien los tapones retirados de la estacion base
y otras tuberias y presillas de bloqueo de conexién.

Fig. D-4

Pruebe el efecto de la instalacion

1. Antes de las pruebas, active la alimentacién de
la estacion base y luego abra al valvula de agua
principal y la valvula de angulo en casa.

2. Consulte el manual de usuario para descargar y
configurar la aplicacion Dreamehome. Una vez
instalado, aparecera un mensaje emergente en la
aplicacion complete los pasos de prueba segin
las instrucciones.

3. Vuelva a conectar la estacion base y pruebe
de nuevo si la estacion base puede realizar
el vaciado y llenado automaticos de agua
correctamente.

Nota: Siga las instrucciones en funcién de la ultima versién
de la aplicacion.

@ Modo de uso

Mantenga pulsado el botén de encendido 3
segundos para encender el robot. El indicador

de encendido permanecera encendido. O bien,
coloque el robot en la estacion base alineando los
contactos de carga del robot con los de la estacion
base, y, a continuacion, el robot se encendera
automaticamente y empezara a cargar. Para apagar
el robot, aléjelo de la estacién base y mantenga
pulsado el boton de encendido durante 3 segundos.

Mapeo rapido

Después de configurar la red por primera vez,
siga las instrucciones de la aplicacién para crear
rapidamente un mapa. El robot comenzara a
mapear sin limpiar. El proceso de mapeo se
completara cuando el robot regrese a la estacién
base y el mapa se guardarad automaticamente.

Pausa/Reposo

Cuando el robot esté funcionando, pulse cualquier
botén para pausarlo.

Si el robot esta en pausa durante mas de 10
minutos, entrarad automéaticamente en modo
de reposo. Todos los indicadores del robot se
apagaran. Para activar el robot, pulse cualquier
botoén del robot o la estacién base, o use la
aplicacion.

Nota: Si el robot se pone en pausa y se coloca en la
estacion base, terminara el proceso de limpieza actual.

Agujero de aire

Si las baterias tienen muy poca carga, el robot
vuelve automaticamente a la estacién base para
cargar. Después de cargar hasta el nivel de bateria
adecuado, el robot retomara las tareas de limpieza
no finalizadas.

Nota: Para usar esta funcion, activela en la aplicacion.

Modo No molestar (DND)

Cuando el robot se pone en el modo No Molestar
(DND), se evitara que el robot reanude la

limpieza. El modo DND esta inhabilitado de forma

predeterminada desde la fabrica. Se puede usar la

aplicacion para habilitar el modo DND o modificar

el periodo DND. El periodo DND es 22:00-8:00 de

manera predeterminada.

Nota:

 Las tareas de limpieza programada se realizaran de la
manera habitual durante el periodo DND.

* Cuando termine el periodo DND, el robot reanudara la
limpieza donde la dejo.

Reinicio del robot

Si el robot deja de responder o no puede apagarse,
mantenga pulsado el botén de encendido

durante 10 segundos para forzar el apagado.

A continuacién, mantenga pulsado el botén de
encendido durante

3 segundos para encender el robot.

Aspirar y pasar la mopa

Nota:

Cuando se use el robot por primera vez, el robot se
pondra por defecto en el modo "Aspirar y pasar la
mopa". Para ajustar el modo de limpieza, acceda a

los ajustes de modo de limpieza en la aplicacion y
seleccione entre las siguientes tres opciones adicionales:

@ Fregar después de aspirar

@ Aspirar

@ Fregar

Durante el uso, la estacién base suministrard agua limpia
y vaciara el agua usada automéaticamente.

1. Iniciar limpieza

Pulse el boton de encendido en el robot o use

la aplicacion para que el robot empiece desde la

estacion base. A continuacién, el robot planificara

la ruta de limpieza éptima y realizara la tarea de

limpieza en funcién del mapa creado.

Nota:

* Para asegurarse de que el robot vuelve facilmente a la
estacion base después de limpiar, se recomienda que el
robot empiece desde la estacion base.

Las mopas se limpiaran antes de que el robot comience
a pasar la mopa, espere con paciencia.

No mueva la estacion base, la base de la bandeja

de lavar ni el filtro de la bandeja de lavar durante el
funcionamiento.

* Para evitar quemarse, no toque la salida de agua o el
moédulo de calentamiento mientras la estacion base esté
en funcionamiento.

2. Lavado automatico de la mopa

Cuando esta limpiando, el robot vuelve
automaticamente a la estacién base para lavar las
mopas en funcién de la frecuencia de limpieza de
mopa especificada en la aplicacion. La estacion
base recargarad automaticamente el deposito de
agua limpia del robot, que reanudara la limpieza.

3. Vaciar automaticamente la caja de polvo y
lavar y secar las mopas

Cuando el robot finaliza una tarea de limpieza y
vuelve a la estacion base para cargarse, la estacion
base vaciara automaticamente la caja de polvo y
después lavard y secara las mopas.

Nota:

* Si la funcién de vaciado automatico esta desactivada

en la aplicacion, la estacion base no vaciara
automaticamente la caja de polvo.

 La estacién base vaciara la caja de polvo segln el ajuste
en la aplicacion.

Limpieza de zécalos

Una vez retirado el conjunto de mopas, alinee

el cepillo de limpieza de zécalos con el clip de
montaje del robot y presiénelo hacia abajo hasta
oir un clic. Una vez instalado, inicie la tarea de
limpieza de zécalos mediante comandos de voz o
desde la aplicaciéon. Cuando termine la tarea, tire
del cepillo hacia arriba para retirarlo, limpielo y
guardelo correctamente.

Nota: Para evitar interferencias con otras
funciones, retire el cepillo de limpieza una vez
finalizada la tarea de limpieza de zocalos.

Fig. E
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Para mantener el robot en buenas condiciones, se recomienda consultar el uso de accesorios en la aplicacién o en la siguiente tabla de mantenimiento rutinario.

Pieza

Frecuencia de
mantenimiento

Frecuencia de
sustitucion

Pieza

Frecuencia de
mantenimiento

Frecuencia de
sustitucion

Cepillo de limpieza de zé6calos

Después de cada uso

Cepillos principales

Filtro de la caja de polvo

Cepillo lateral

Soportes de mopa

Una vez cada 2 semanas

Cada 6 a 12 meses

Ventanilla del paragolpes

Cada 3 a 6 meses

Paragolpes

Entrada de recarga automatica de
agua del robot

Filtro de la bandeja de lavar

Una vez cada 1 a 2 meses

Médulo de calentamiento de la
bandeja de lavar

Una vez cada 6 meses

Zona de senalizacion de la
estacion base

Contactos de carga

Respiraderos de vaciado
automatico

Rueda giratoria

Rueda omnidireccional

Sensor de bordes

Sensor VersalLift

Luz de iluminacion del polvo

Sensor de alfombras

Sensores de precipicio

Una vez al mes

Parte inferior del robot

Una vez al mes

Caja de polvo

Ruedas principal

Patas retractiles

Limpie cuando sea
necesario

Bolsa de polvo

Mopas

Cada 2 a 4 meses

Cada 1 a 3 meses

Nota: La frecuencia de mantenimiento y sustitucién depende del uso real.

Si ocurre una excepcién debido a circunstancias especiales, se recomienda un

mantenimiento o sustitucion inmediatos.

Filtro de la bandeja de lavar

1. Tras finalizar la limpieza de la mopa, saque
el robot y presione las presillas de la base de
la bandeja de lavar para retirar la base de la
bandeja de lavar.

Nota:

- La base de la bandeja de lavar no se puede retirar por
completo. Para evitar dafos, no tire hacia fuera con
fuerza.

- El médulo de calentamiento de la bandeja de lavar
puede retener calor residual. Para evitar quemarse, tenga
cuidado al retirar el filtro de la bandeja de lavar.

2. Retire y enjuague el filtro de la bandeja de lavar
con agua limpia y limpielo. Seguidamente, vuelva
a instalar el filtro de la bandeja de lavar y la
base de la bandeja de lavar.

Nota: Al volver a instalar la base de la bandeja de lavar,

compruebe que las presillas en ambos extremos encajan
firmemente (oird un clic).

3. Use la aplicacion o pulse el boton (3 para
devolver el robot a la estacién base, o coléquelo
manualmente.

Fig. F-1

Médulo de calentamiento de la bandeja

de lavar

Durante el uso, el médulo de calentamiento de

la bandeja de lavar puede desarrollar cal. Para

su limpieza, extraiga el robot, tire para sacar la
base de la bandeja de lavar, vierta una pequena
cantidad de vinagre blanco (5 % de &cido acético)

sobre la superficie del médulo de calentamiento y
limpie con una herramienta adecuada.

Nota:

* Para evitar quemarse, antes de limpiar espere hasta que
la superficie del médulo de calentamiento se enfrie a
temperatura ambiente.

También se puede usar un descalcificador apropiado
segun las instrucciones que proporcione.

.

No use herramientas afiladas o liquidos corrosivos
tales como acido clorhidrico para limpiar el médulo de
calentamiento.

Fig. F-2

Bolsa de polvo

1. Presione levemente para abrir la tapa del
depdsito de polvo y deseche la bolsa de polvo.

Nota: Tirar del tirador hacia arriba sellara la bolsa para

evitar que polvo y restos se caigan accidentalmente.

2. Quite el polvo y la suciedad del filtro con un
pafio seco.

3. Instale una bolsa de polvo nueva y cierre la tapa

del depdsito de polvo.
Fig. F-3

Cepillo lateral

Desenrosque el cepillo lateral con un desatornillador,
quite el pelo del cepillo, y vuelva a enroscarlo.
Fig. F-4

Cepillo de limpieza de zocalos

Cuando haya terminado de limpiar los zécalos,
tire del cepillo hacia arriba para sacarlo, limpie las

cerdas con un pafo limpio y humedo, y guardelo
correctamente después de que se haya secado al

aire.
Fig. F-5

Soportes de mopa

Retire y limpie los soportes de mopa.
Fig. F-6

Rueda omnidireccional

Nota:

* Use una herramienta como un pequefo destornillador
para separar el eje y el neumatico de la rueda
omnidireccional. No ejerza excesiva fuerza.

* Enjuague la rueda omnidireccional con agua corriente y
vuelva a colocarla después de secarla completamente.

Fig. F-7

Cepillos principales

1. Presione las presillas del protector del cepillo
hacia dentro para quitar el protector del cepillo y
sacar los cepillos del robot.

2. Saque los cepillos como se muestra en la figura.
Use una herramienta adecuada para retirar los
pelos enredados de los cepillos. Después de la
limpieza, presione firmemente para introducir los
cepillos en el soporte del cepillo principal hasta
que escuche un chasquido.

Nota: Tenga cuidado cuando saque los cepillos principales

para evitar lesiones.

3. Con las flechas impresas mirando hacia arriba,
inserte el soporte del cepillo principal en los
huecos inclinandolo hacia abajo. 90
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4. Alinee la parte delantera del protector del cepillo
con la ranura, insértelo inclinandolo hacia abajo,
y luego presidnelo en su lugar.

Fig. F-8

Caja de polvo y filtro

1. Presione la presilla de la caja de polvo para
retirar la caja de polvo.

2. Retire el filtro de la caja de polvo y vacie la caja
de polvo. Golpee suavemente la canasta del
filtro para eliminar la suciedad.

Nota: No intente limpiar el filtro con un cepillo, los dedos u
objetos afilados para evitar dafios.

3. Enjuague la caja de polvo y el filtro con agua y
séquelos completamente antes de reinstalar.

Nota:

* Enjuague la caja de polvo y el filtro con agua
Unicamente. No utilice detergente.

« Use la caja de polvo y el filtro Unicamente cuando estén
completamente secos.

Fig. F-9

Sensores del robot

Limpie los sensores del robot con un trapo suave y
seco, como se muestra en la figura:

1. Sensor VersaLift

2. Ventanilla del paragolpes

3. Sensor de bordes

4. Paragolpes

5. Sensores de precipicio

6. Luz de iluminacién del polvo

7. Sensor de alfombras

Nota: Un pafio himedo puede dafar los elementos
sensibles dentro del robot y la estacion base. Utilice un
pafo seco para la limpieza.

Fig. F-10

Zona de sefializacion, contactos de carga y

salidas para el vaciado automatico

Con un pano suave y seco, limpie los contactos de
carga, la zona de sefalizacion vy las salidas para el
vaciado automatico.

Fig. F-11

Retire las mopas de los soportes de mopa para
sustituirlas.
Fig. F-12

El robot cuenta con una bateria de iones de litio
de alto rendimiento. Aseglrese de que la bateria
permanezca bien cargada para el uso diario a

fin de mantener un rendimiento éptimo. Si el

robot no se utiliza durante un periodo de tiempo
prolongado, apaguelo y guardelo. Para evitar dafos
por descarga excesiva, cargue el robot al menos
una vez cada tres meses.

O Instrucciones de
desmontaje

@ UNICAMENTE SE NECESITA EN CASO
DE DEVOLUCION

1. Active la funcién de vaciado de agua desde
la aplicacién para vaciar el agua restante del
interior del robot y la estacion base.

Nota: Tire para sacar la base de la bandeja de lavar y

compruebe si queda agua. Si es asi, asegUrese de limpiarla

y secarla, y vuelva a colocar la base de la bandeja de lavar.

2. Abra la tapa del depdsito de polvo y saque el
modulo de dispensacién automatica de solucién.
Abra la tapa superior del médulo y vierta el resto
de la solucioén, a continuacién, vuelva a instalarlo
en la estacién base.

3. Antes del desmontaje, desenchufe la estacion
base y cierre la llave de agua principal de su
casa.

4. Primero, quite la presilla de bloqueo de
conexion. Luego, presione firmemente el anillo
de encaje en la junta para desmontar la tuberia.
Use un recipiente para recoger el agua que sale.

Nota: No tire directamente de la tuberia de agua con fuerza

para evitar danarla.

5. Saque los tapones de repuesto de la estacion
base y conecte los codos en la parte trasera de
la estacion base para evitar fugas durante el
transporte.

@ Tapones de repuesto

Fig. G-1-Fig. G-2

Resolucion de problemas

Problema Solucion Problema Solucioén
* La bateria tiene poca carga. Recargue el robot en la * La ruta de regreso para cargar esta blogueada, por
estacion base e inténtelo de nuevo. ejemplo la puerta esta cerrada.
El robot no se |  La temperatura de la bateria estd demasiado baja o * La estacion base esta desconectada de la alimentacion
enciende. demasiado alta. Se recomienda utilizar el robot en o se ha movido cuando el robot no estaba en ella.
entornos con una temperatura ambiente superior a Conecte la estacién base a la alimentacion o coloque
0 °C e inferior a 40 °C. el robot en la estaciéon base para cargar.
El robot * Hay demasiadas obstrucciones alrededor de la
* La estacion base no esta conectada a la fuente de no puede estacion base. Coloque la estacion base en un area

El robot no se
carga.

alimentacion; aseglrese de que ambos extremos

del cable de alimentacién estén enchufados
correctamente.

El nivel de contacto entre los contactos de carga de

la estacion base y el robot es deficiente, limpie los
contactos de carga.

Verifique si hay algun objeto extrafio en los conectores
del robot vy, si lo hay, eliminelo.

El robot

no puede
conectarse a la
red wifi.

La contrasefa de la red wifi es incorrecta. Asegurese
de que la contrasefa utilizada para conectarse a la red
wifi sea correcta.

El robot no admite una conexién wifi de 5 GHz.
Asegurese de que el robot esté conectado a una
conexion wifi de 2,4 GHz.

La sefial de wifi es débil. Asegurese de que el robot
esté en un éarea con buena cobertura wifi.

Es posible que el robot no esté listo para configurarse.
Salga de la aplicacion y vuelva a entrar, e inténtelo de
nuevo segun las instrucciones.

encontrar y
regresar a la
estacion base.

mas abierta.

Mover el robot puede hacer que se reposicione, y
volverd a crear un mapa si el reposicionamiento falla.
Si el robot estd demasiado lejos de la estacién base,
es posible que no pueda regresar automaticamente
por si solo, en cuyo caso debera colocar manualmente
el robot en la estacion base.

Limpie la zona de sefializacién de la estacion base
para eliminar el polvo o la suciedad.

El robot se
atasca delante
de la estacion
base y no
puede volver a
la estacion.

Compruebe si hay suficiente espacio en ambos lados
o delante de la estacién base para evitar que el robot
esta bloqueado.

* El robot puede resbalarse si el suelo delante de la
estacion base estd demasiado mojado. Si es asi,
elimine el exceso de agua antes de volver a intentarlo.
Se recomienda mover la estacién base a un lugar
diferente y volver a intentarlo.
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Resolucion de problemas

Problema

Solucién

Problema Solucién Problema Solucién
« El robot no se puede apagar cuando esta cargando. * Los objetos como cables de alimentacién y pantuflas
Se recomienda mover el robot desde la estacion base deben mantenerse ordenados antes de usar el robot.
y luego mantener pulsado el botén de encendido El robot se ¢ Trabajar en superficies resbaladizas provoca que la
El robot no se durante 3 segundos para apagarlo. mueve sin rueda principal resbale. Se recomienda secar los
apaga. * Si el robot no se puede apagar con el paso 1, seguir la ruta lugares mojados antes de usar el robot.
establecida. .

mantenga pulsado el botén de encendido durante
10 segundos para forzar el apagado del robot. Si el
problema persiste, contacte con el servicio postventa.

Limpie la ventanilla del paragolpes del robot con
un pafo suave y limpio para mantenerlo limpios y
desobstruidos.

El nivel de agua
en la bandeja
de lavar es
anémalo.

* Retire el filtro de la bandeja de lavar y compruebe si la
salida del desagtie de aguas residuales esta obstruida
y limpiela.

Compruebe la botella de solucién de limpieza.

No afada liquido distinto a la solucion de limpieza
aprobada oficialmente.

La velocidad de
carga es lenta.

Se necesitan aproximadamente 2 horas para cargar
completamente el robot cuando la bateria tiene poca
carga.

Si utiliza el robot a temperaturas fuera del intervalo
especificado, la velocidad de carga disminuira
automaticamente para prolongar la duracion de la
bateria.

Los contactos de carga del robot y la estacién base
pueden estar sucios, limpielos con un pafio seco.

El robot omite
las habitaciones

Asegurese de que las puertas de las habitaciones a
limpiar estén abiertas.
El lugar delante de la sala a limpiar puede estar

El soporte de
mopa se sube
de manera
anémala.

Retire el soporte de mopa para comprobar si hay
objetos extrafios atascados en él, e intente reiniciar el
robot. Si el problema persiste, contacte con el equipo
de servicio postventa.

El ruido
aumenta
mientras el
robot esta en

funcionamiento.

Compruebe si el filtro de la caja de polvo esta
obstruido. Si es asi, limpielo o sustitdyalo.

Un objeto duro puede estar atascado en los cepillos
principales o en la caja de polvo. Compruébelo y retire
cualquier objeto duro.

Los cepillos principales o el cepillo lateral pueden
estar enredados. Compruébelo y retire objetos
extrafios.

Cambie el modo de succién a Estandar o Silencio.

que deben mojado y resbaladizo, lo que hace que el robot resbale
limpiarse. y trabaje anormalmente. Seque el suelo antes de usar
el robot.
* Asegurese de que el robot no esté en modo No
El robot no Molestar (DND), el cual evitard que reanude la
r‘ean_uda & limpieza.
limpieza

después de la
carga.

El robot no reanudara la limpieza después de colocarlo
manualmente en la estacion base ni al enviarlo a
cargar desde la aplicacion o pulsando el botén 0.

La estacion
base no puede
vaciar automati-
camente la caja
de polvo.

Compruebe si la bolsa de polvo en el depoésito de
polvo esta llena.

Si la bolsa de polvo no estd llena, compruebe si hay
obstruccién en los respiraderos de vaciado automatico
del robot, la estacion base o la caja de polvo. Si es asi,
limpie oportunamente la parte bloqueada.

Para obtener mas ayuda, contacte con nosotros en https://global.dreametech.com
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Especificaciones

Estacion base

Modelo

RLX97DE

Modelo

RBXEO0816

Tiempo de carga

Aprox. 2 horas

Entrada nominal

220-240 V ~ 50-60 Hz

15 V =5 A (cargando)

95

Tension asignad 144V = i i )
ensién asignada Salida nominal 15 V = 12 Alcarga rapida)
. . Potencia nominal
Potencia nominal sW (vaciado del deposito de polvo) 700w
Potencia nominal
Frecuencia de funcionamiento 2400-2483,5 MHz (limpieza con agua caliente + carga 800 W
rapida)
Potencia maxima de salida < 20 dBm (Secadzoé(e)ﬂc;?rgc;?iﬁénflcarga) 93w
Potencia nominal (secado con aire 59 W

En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse a
una distancia de al menos, 20 cm entre la antena y el cuerpo del

usuario.

Bateria de iones de litio recargable

Capacidad asignada

Modelo RY2567-4S2P-MMBK1/RY2567-4S2P-FMTEV1
Tipo lones de litio
Cantidad 1

4,6 Ah

caliente)

Frecuencia de funcionamiento

2400-2483,5 MHz

Potencia maxima de salida

< 20 dBm

Intervalo de presién de agua

0,14-0,8 MPa

Nota: Potencia nominal (limpieza con agua caliente + carga réapida) se
determina por el valor de potencia durante el periodo representativo

(temperatura de agua 25 °C).

Eliminacion y retirada de la bateria

La bateria de iones de litio integrada contiene sustancias que son peligrosas para el medio ambiente. Antes de eliminar la bateria, asegurese
de que la bateria sea retirada por técnicos cualificados y desechada en instalaciones de reciclaje apropiadas.

— Se debe retirar la bateria del aparato antes de tirarlo;

- el aparato debe desconectarse del suministro eléctrico cuando se retire la bateria;

- asegurese de desechar la bateria de forma segura.

PRECAUCION:

Antes de retirar la bateria, desconecte la alimentacién y agote la bateria al maximo.

Las baterfas que no se necesiten deben desecharse en instalaciones de reciclaje apropiadas.

No la exponga a ambientes de alta temperatura para evitar riesgos de explosion.

En condiciones abusivas, el liquido puede ser expulsado de la bateria. Si ocurre un contacto, enjuague con agua y busque ayuda médica.

Guia de retirada:
1. Voltee el robot, use una herramienta apropiada para retirar los tornillos de la parte posterior del robot, y luego retire la tapa.

2. Desenchufe los terminales entre la bateria y la placa PCB para retirar la bateria.

Informaciéon RAEE
Todos los productos que llevan este simbolo son residuos de aparatos eléctricos y electrénicos (RAEE segun la directiva 2012/19/

UE) que no deben mezclarse con residuos domésticos sin clasificar. En cambio, debe proteger la salud humana y el medio
E ambiente entregando sus residuos de aparatos a un punto de recogida designado para el reciclaje de basura de aparatos eléctricos
- electrénicos, nombrado por el gobierno o las autoridades locales. La correcta eliminacién y reciclaje ayudaran a evitar posibles
consecuencias negativas para el medio ambiente y la salud humana. Contacte con el instalador o las autoridades locales para mas

informacién acerca de la ubicacién asi como términos y condiciones de tales puntos de recogida.
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Informacje o bezpieczenstwie

Aby unikna¢ porazenia pragdem elektrycznym, pozaru lub obrazen ciata spowodowanych nieprawidtowym
postugiwaniem sig urzadzeniem, zanim go uzyjesz, uwaznie przeczytaj instrukcje obstugi i zachowaj ja
do wgladu w przysztosci.

Ograniczenia uzytkowania

* Z niniejszego urzadzenia nie powinny korzysta¢ dzieci w wieku ponizej 8 lat ani osoby
o ograniczonych mozliwosciach fizycznych, zmystowych lub intelektualnych, ani osoby o
niewystarczajagcym doswiadczeniu lub wiedzy, chyba ze znajduja sie pod nadzorem rodzica lub
opiekuna. Dzieci pozostajace bez nadzoru nie mogga czysci¢ urzadzenia ani dokonywac czynnosci
konserwacyjnych.

* Urzadzenie nalezy uzywac tylko wraz z zasilaczem z nim dostarczanym.

* To urzadzenie zawiera baterie, ktére moga by¢ wymieniane tylko przez personel o odpowiednich
umiejetnosciach.

* Nalezy zapewni¢ dobrg wentylacje wokét urzadzenia oraz w szafce, w ktérej jest ono zabudowane.

* Nie podno$ robota ani nie zdejmuj go ze stacji bazowej podczas pracy.

* Po zainstalowaniu urzadzenia nalezy upewni¢ sie, ze wtyczka zasilania znajduje sie w tatwo
dostepnym miejscu.

* Uprzatnij teren, ktéry ma by¢ czyszczony. Nie wolno zezwalaé, by dzieci uzywaty urzadzenia do
zabawy. Dbaj o to, by dzieci i zwierzgeta domowe pozostawaty w bezpiecznej odlegtosci od robota
podczas jego pracy.

* Nie instaluj, nie taduj ani nie uzywaj urzadzenia w tazienkach ani wokét basendw.

* Niniejszy produkt przeznaczony jest wytacznie do czyszczenia podtdég w warunkach domowych. Nie

Informacje o bezpieczenstwie

nalezy z niego korzysta¢ na wolnym powietrzu, do czyszczenia powierzchni innych niz podtogi, ani w
obiektach komercyjnych lub przemystowych.

Upewnij sie, czy urzadzenie dziata poprawnie we wtasciwym otoczeniu. W przeciwnym razie nie
uzywaj urzadzenia.

Jezeli kabel zasilania jest uszkodzony, nalezy go zastgpi¢ specjalnym przewodem lub zespotem
dostepnym u producenta lub u jego przedstawiciela serwisowego.

Nie uzywaj robota w miejscach zawieszonych ponad poziomem gruntu bez bariery ochronnej.

Nie ustawiaj robota kotami do géry. Nie uzywaj pokrywy LDS, pokrywy robota ani zderzaka w
charakterze uchwytu.

Robota uzywaj w miejscach, w ktérych temperatura otoczenia miesci sie w zakresie od 0°C do 40°C.
Dopilnuj, by na podtodze nie byto rozlanych cieczy ani lepkich substancji.

Aby unikna¢ uszkodzenia lub szkdéd wskutek wtdczenia, usun wszelkie luzne przedmioty z podtogi,
usun kable i przewody zasilajagce z drogi, zanim uruchomisz urzadzenie.

Usun delikatne lub mate przedmioty z podtogi, aby zapobiec obijaniu sie o nie robota oraz ich
uszkodzeniu.

Wtosow, palcédw i innych czesci ciata nie wolno zbliza¢ do otworu ssgcego robota.

Narzedzie do czyszczenia nalezy przechowywa¢ w miejscu niedostepnym dla dzieci.

Nie uzywaj urzadzenia w pomieszczeniu, w ktérym przebywa $pigce niemowle lub dziecko.

Dzieci, zwierzat domowych ani zadnego przedmiotu nie stawiaj na robocie, bez wzgledu na to, czy
jest on nieruchomy, czy sie porusza.

Do zbiornika na czysta wode mozna wlewa¢ wytacznie czystg wode z dodatkiem zatwierdzonych
przez producenta srodkéw czyszczacych. Nie dodawaj zadnej cieczy, jak alkohol lub $rodek
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dezynfekcyjny. Proporcje roztworu czyszczacego do czystej wody mozna sprawdzi¢ na butelce z
roztworem. Srodki czyszczace nalezy przechowywaé w miejscu niedostepnym dla dzieci.

Nie uzywaj robota do sprzatania palagcych sie przedmiotéw. Nie uzywaj robota do zbierania
tatwopalnych cieczy, zracych cieczy, nierozcienczonych kwaséw ani rozpuszczalnikéw.

Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotéw. Nie uzywaj urzadzenia do zbierania przedmiotow
takich, jak kamienie, duze kawatki papieru lub inne, ktére mogtyby zatka¢ urzadzenie.

Wtyczke nalezy wyjac z gniazdka elektrycznego przed czyszczeniem lub serwisowaniem urzadzenia.
Nie wycieraj robota ani stacji bazowej mokrg $cierka ani nie zmywaj zadng ciecza. Po wyczyszczeniu
wszystkich elementéw, ktére mozna umy¢, przed ich ponownym zamontowaniem i uzyciem nalezy je
doktadnie wysuszy¢.

Stacje bazowa nalezy zainstalowac zgodnie z lokalnymi przepisami.

Dreame ponosi odpowiedzialno$¢ wytacznie za szkody wynikajace z instalacji wykonanej przez
autoryzowanych technikow Dreame, z wytgczeniem szkdd spowodowanych nieprawidtowg instalacjg
przeprowadzong przez inne osoby.

Niniejszy produkt nalezy podtaczy¢ do zrédta wody za pomocg kompletu nowych rurek wchodzgcych
w sktad jej wyposazenia. Nie nalezy ponownie wykorzystywac¢ starych rurek.

Przed przystgpieniem do montazu lub demontazu elementéw instalacji wodnej stacje bazowg nalezy
odtaczy¢ od zrodta zasilania.

Rozpakowane, niewielkie elementy nalezy odpowiednio zabezpieczy¢, by dzieci przypadkowo ich nie
potknety.

Nie nalezy demontowac, naprawia¢ ani modyfikowac¢ tego urzadzenia. W przypadku wystgpienia
problemu nalezy skontaktowac sig z serwisem posprzedazowym.

Informacje o bezpieczenstwie

* Podczas transportu urzadzenia nalezy najpierw oprézni¢ zbiorniki z pozostatej wody. Zaleca sie uzycie
oryginalnego opakowania.

* Uzywaj tego urzadzenia zgodnie z zaleceniami zawartymi w instrukcji obstugi. Uzytkownicy ponoszg
odpowiedzialno$¢ za wszelkie straty lub uszkodzenia wynikte z nieprawidtowego uzycia produktu.

Baterie i tadowanie

« OSTRZEZENIE: Przed tadowaniem baterii nietadowalnych.

* Nie uzywaj baterii ani stacji bazowych innych producentéw. Robot moze by¢ uzywany tylko ze stacja
bazowag modelu RBXE0816.

* Nie prébuj na wtasng reke demontowaé, naprawia¢ ani modyfikowac baterii lub stacji bazowe;.

* Nie ustawiaj stacji bazowej w poblizu zrodta ciepta.

* Nie uzywaj mokrej Sciereczki ani mokrych rak do czyszczenia stykéw tadowania stacji bazowe;.

» Zuzytych baterii nie utylizuj w sposéb nieodpowiedni. Niepotrzebne baterie nalezy podda¢ utylizacji w
odpowiednim zaktadzie recyklingowym.

* W razie uszkodzenia lub zerwania przewodu zasilajagcego niezwtocznie zaprzestan uzytkowania wyrobu
i skontaktuj sie z serwisem posprzedazowym.

* Upewnij sig, czy robot jest wytaczony na czas transportu i w miare mozliwosci przechowuj go w
oryginalnym opakowaniu.

* Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nataduj go do petna, wytacz i zt6z w chtodnym,
suchym miejscu. Baterie nalezy natadowac przynajmniej raz na 3 miesigce, dzieki czemu nie dopusci

sie do jej nadmiernego roztadowania.
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Informacja o bezpieczenstwie laserowym

* Czujnik laserowy w tym produkcie spetnia norme IEC 60825- 1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 dla
produktéw laserowych Klasy 1. Promienia laserowego nie wolno kierowac bezposrednio w strone

oczu.

PRODUKT LASEROWY KLASY 1
KONSUMENCKI PRODUKT LASEROWY
EN 50689:2021

ﬁ Whytacznie do uzytku w pomieszczeniach zamknietych
Zapoznaj sie z trescig instrukcji obstugi

T63A

Niniejszym firma Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. o$wiadcza, ze urzadzenie radiowe typu RLX97DE spetnia wymogi Dyrektywy 2014/53/UE. Petny tekst deklaracji
zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujacym adresem internetowym: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity
Szczegétowy e-podrecznik w wigkszej liczbie jezykéw mozna znalez¢ na stronie https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs

Prad znamionowy wktadki bezpiecznikowej wynosi 6,3 A.

@ Opis produktu

1. Przycisk dokowania (>

* Wciénij, aby odesta¢ robota do stacji bazowej

* Weciénij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby
dezaktywowa¢ blokade rodzicielska

2. Przycisk zasilania / czyszczenia

e Wciénij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby
wigczy¢ lub wytgczy¢

* Wciénij, aby rozpocza¢ czyszczenie po wigczeniu
robota

Kotowy wskaznik stanu

« Ciagty niebieski: czyszczenie (nalezy wtaczy¢ w
aplikacji) lub czyszczenie zakonczone

* Pulsujacy niebieski: Oczekiwanie na polecenie
gtosowe/taczenie z siecig Wi-Fi

* Pulsujacy zielony: tadowanie

* Migajacy czerwony: btad

Wskaznik stanu przycisku

 Ciagty biaty: czyszczenie lub sprzatanie

zakonczone

Pulsujacy biaty: tadowanie (akumulator nie jest

roztadowany)

Ciagty czerwony: Oczekiwanie przy niskim

poziomie natadowania akumulatora lub

wstrzymanie przy niskim poziomie natadowania

akumulatora

Pulsujacy czerwony: tadowanie (niski stan

natadowania akumulatora)

Migajacy czerwony: btad

Uwaga:

* Weciénij dowolny przycisk na robocie, aby wstrzymac¢

robota podczas sprzatania lub powrotu do tadowania.

Blokade rodzicielskg mozna witaczy¢ lub wytgczyé za

pomocy aplikacji Dreamehome.

3. Lampka pomocnicza LED

4. System nawigacji stereoskopowej i unikania
przeszkéd

5. Projektor punktowy

6. Mikrofony

7. Czujnik VersalLift

Uwaga: Gdy robot znajduje sie w trybie oczekiwania, taduje
sie w stacji bazowej lub czysci miejsca o niskim przeswicie,
czujnik VersaLift zostaje obnizony. Robota nie nalezy

przesuwa¢ w czasie, gdy czysci miejsca o niskim przeswicie,

gdyz moze to wptynac¢ na jego pozycjonowanie.

8. Zderzak

9. Okno zderzaka

10. Pokrywa

11. Wylot automatycznego odpowietrzania

12. Styki tadowania

13. Ztacza

14. Przycisk Reset/Wskaznik Wi-Fi

* Wcisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby przywrdci¢
ustawienia fabryczne

15. Czujnik krawedzi

16. Wlot automatycznego uzupetniania wody

17. Czujniki uskoku

18. Czujnik dywanu

19. Zespot przedtuzenia szczotki bocznej

20.0stona szczotki

21. Noga chowana

22.Koto gtéwne

23.Zespot przedtuzacza mopa

24.Swiatto do wykrywania kurzu p|_
25.Kotko wielokierunkowe

26.Szczotki gtdwne

27. Noga chowana

28.Koto gtowne

29. Zaciski ostony szczotki

30.0twory montazowe uchwytu podktadki mopa
31. Kétko samonastawne

Rys. A-1

Pojemnik na kurz

1. Wylot automatycznego odpowietrzania
2. Filtr

3. Zatrzask pojemnika na kurz

4. Zacisk filtra

Rys. A-2

Zespot mopa

1. Miejsce mocowania podktadki mopa
2. Uchwyt podktadki mopa
3. Podktadka mopa

Rys. A-3

Stacja bazowa

. Gniazdo zasilania

. Kolanko 3/8 cala (duze)

. Korek przeciwprzeciekowy 3/8 cala (duzy)

. Kolanko 1/4 cala (mate)

. Korek przeciwprzeciekowy 1/4 cala (maty)

. Gniazda przeznaczone do podtaczenia rur
wodnych lub kabla zasilania:

ochAWNS
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@ Kabel zasilania
@ Rura doprowadzajaca czysta wode 1/4 cala (cienka)
® Rura odprowadzajaca brudna wode 3/8 cala (gruba)
7. Modut automatycznego dozownika $rodka
czyszczacego - jednokomorowy
8. Filtr
9. Szczelina worka na kurz
10. Zapasowe korki
11. Pokrywa zbiornika na kurz
12. Elektryczna klapa
13. Wskaznik stanu
- Ciagty biaty: stacja bazowa jest podtgczona do
zasilania
- Ciagty pomaranczowy: stacja bazowa ma btad
14. Przycisk roboczy >
-Naciénij, aby rozpocza¢ lub wstrzyma¢ zadania stacji
bazowej lub robota
-Naciénij i przytrzymaj, aby otworzy¢ lub zamkna¢
elektryczna klape
15. Wylot automatycznego odpowietrzania
16. Styki tadowania
17. Obszar sygnalizaciji
18. Wylot automatycznego dodawania wody
19. Modut grzewczy
20.Filtr tarki
21. Zaciski podstawy tarki
22.Podstawa tarki

Rys. A-4

Akcesoria instalacyjne

1. Rura doprowadzajaca czystg wode 1/4 cala
(cienka)
] 032. Rura odprowadzajaca brudng wode 3/8 cala

(gruba)

. Spiralna opaska na kabel

. Kolanko 1/4 cala (mate)

. Kolanko 3/8 cala (duze)

. Zacisk kablowy

. Zacisk blokujacy potaczenie 1/4 cala (maty) - 4
szt.

8. Zacisk blokujacy potaczenie 3/8 cala (duzy) - 4

szt.
9. 3-drozny zawdr rozdzielczy
10. Adaptery

Rys. A-5

Ukonczony montaz

. Zrédto wody

. 3-drozny zawor rozdzielczy

. Zacisk blokujacy potaczenie 1/4 cala (maty)

. Spiralna opaska na kabel

Odptyw podtogowy

. Rura doprowadzajgca czysta wode 1/4 cala
(cienka)

. Zacisk blokujacy potaczenie 1/4 cala (maty)

8. Rura odprowadzajgca brudng wode 3/8 cala

(gruba)
9. Zacisk blokujacy potaczenie 3/8 cala (duzy)
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Uwaga: Wszystkie schematy instalacyjne maja charakter
pogladowy. Rzeczywiste warunki instalacji mogg sie réznic.

Rys. A-6

O Przygotowanie domu

1. Przed rozpoczeciem czyszczenia prosze usungé
niestabilne, kruche, cenne lub niebezpieczne
przedmioty oraz posprzgtac¢ kable, tkaniny,
zabawki, twarde przedmioty i ostre obiekty
lezace na podtodze, aby unikna¢ zaplatania sie,
porysowania lub przewrécenia przez robota, co
moze prowadzi¢ do uszkodzen lub strat.

2. Przed sprzataniem ustaw bariere fizyczng
na krawedzi schodéw, aby zapewni¢
bezproblemowe dziatanie robota.

3. Otworz drzwi pomieszczenia do sprzatania
i ustaw meble we wtasciwym miejscu, aby
zostawi¢ wiecej przestrzeni.

4. Aby uchroni¢ robota przed nierozpoznanymi
miejscami wymagajacymi sprzatania, nie stawaj
przed nim, przed progiem, korytarzem lub
waskimi miejscami.

Uwaga:

Uruchamiajac robot po raz pierwszy $ledz go podczas

sprzatania, aby na czas usuwac¢ ewentualne przeszkody.

Lampka pomocnicza LED zapewnia pomocnicze
o$wietlenie w zacienionym otoczeniu.

Nie odkurzaj twardych przedmiotéw, jak kamienie, kulki
stalowe i czesci zabawek ani ostrych przedmiotow, jak
gruz, pottuczone szkto, gwozdzie, w przeciwnym razie
moze doj$¢ do porysowania podtoza.

Rys. B

O Przed uzyciem

1. Zainstaluj wodne akcesoria przytaczeniowe z
automatycznym napetnianiem i opréznianiem

Po wybraniu odpowiedniego miejsca zainstaluj
akcesoria do podtgczenia wody do automatycznego
napetniania i odprowadzania na wtasciwej pozycji.
Uwaga: Aby uzyska¢ wiecej informacji dotyczacych
instalacji, zapoznaj sie z rozdziatem ,Instrukcja montazu”.

2. Ustaw stacje bazowa i podtacz jg do gniazdka
elektrycznego

Umie$¢ stacje bazowg w miejscu maksymalnie
otwartym , z dobrym sygnatem Wi-Fi. Upewnij
sig, ze dostepna przestrzen ma co najmniej 25,45
cm wysokosci, 42,1 cm szerokoéci i 44,8 cm
gtebokosci. Usun wszystkie przedmioty znajdujace
sie w odlegtoéci mniejszej niz 60 cm przed stacjg
bazowa.

Mocno weciénij wtyczke przewodu zasilajacego;
wigczenie sie kontrolki bedzie potwierdzeniem
poprawnego wtozenia wtyczki.

Uwaga:

* Dopilnuj, by zaden przedmiot nie blokowat obszaru
sygnalizacji.

Aby zapobiec zamoczeniu podtdég drewnianych lub
dywanéw, zalecane jest umieszczanie stacji bazowej na
ptytkach ceramicznych lub marmurowych.

Jeédli gniazdko elektryczne znajduje sie bezpoérednio
za stacja bazowa, nalezy pozostawi¢ dodatkowe 5 cm
gtebokosci.

Jedli w szafce nalezy wywierci¢ otwér do poprowadzenia
przewodéw, odlegtos¢ érodka otworu od podtoza nie
moze przekracza¢ 80 cm, a $rednica otworu powinna
wynosi¢ co najmniej 3 cm. Nie zaleca sig wiercenia
otworu zbyt blisko podtoza - zalezy to jednak od
rzeczywistych warunkéw instalacji.

3. Oderwij naklejke mocujacy z filtra tarki

Nacisnij i przytrzymaj przycisk >, aby otworzy¢

elektryczna klape, po czym oderwij naklejke mocujaca

od filtra tarki. Nastepnie delikatnie naciénij filtr tarki,

aby prawidtowo zamocowa¢ go we wtasciwym

miejscu.

4. Usun zabezpieczenie robota i zainstaluj zesp6t
mopa

5. taczenie z aplikacja Dreamehome

(1) Chcac wigczy¢ robota, weisnij przycisk zasilania na

robocie na 3 sekundy. Zeskanuj kod QR znajdujacy sie

pod pokrywa robota lub wyszukaj ,Dreamehome” w

sklepie aplikacji, aby ja pobra¢ i zainstalowac.

(2) Otworz aplikacje Dreamehome, stuknij ,Zeskanuj
kod QR, aby potaczy¢”, a nastepnie ponownie
zeskanuj ten sam kod QR na robocie, aby doda¢
urzadzenie. Stosuj sie do wyswietlanych instrukcji,
aby nawigza¢ potaczenie Wi-Fi.

@ Kod QR

@ Wskaznik Wi-Fi

* Miga powoli: nalezy potaczy¢

* Miga szybko: taczenie

e Wt.: Potaczony

Uwaga:

* Obstugiwana jest tylko sie¢ Wi-Fi 2,4 GHz.

* Aby zresetowa¢ potgczenie Wi-Fi, powtorz krok (2), a

nastepnie postepuj zgodnie z poleceniami.

Chcac odtaczy¢ urzadzenie od sieci Wi-Fi wcisnij przycisk

Reset na robocie na 3 sekundy.

* Ze wzgledu na aktualizacje w oprogramowaniu faktyczne
operacje mogg odbiegac¢ od instrukcji w tym podreczniku.
Stosuj sie do instrukcji w oparciu o biezaca wersje
aplikacji.

6. Podtacz robota do stacji bazowej
Umieé¢ robota w stacji bazowej w taki sposéb,

by zespét mopa byt zwrécony ku tarce. Wéwczas
ustyszysz instrukcje gtosowsa, gdy robot pomyslnie
potaczy sie ze stacjg bazowa. Po petnym natadowaniu
akumulatora robota kontrolki stanu robota i stacji
bazowej bedg $wieci¢ przez 10 minut, a nastepnie
zgasna.

Uwaga: Zaleca sie petne natadowanie robota przed jego
pierwszym uzyciem. Gdy robot nie moze by¢ wtaczony po
wyczerpaniu si¢ baterii, recznie potgcz go ze stacjg bazowa
i nataduj.

7. Przetestuj efekt instalacji

Otworz gtéwny zawor wody oraz zawér katowy

w domu. Uzyj aplikacji Dreamehome, aby
sprawdzi¢, czy stacja bazowa prawidtowo wykonuje
automatyczne napetnianie i odprowadzanie wody.

8. Dodaj roztwér czyszczacy

(1) Delikatnie naciénij, aby otworzy¢ pokrywe
pojemnika na kurz, a nastepnie wyciggnij modut
automatycznego dozownika $rodka czyszczacego.

(2) Otwérz gorng pokrywe modutu i dodaj srodek
czyszczacy.

(3) Zamknij pokrywe modutu, wtdz go z powrotem
do stacji bazowej, a nastgpnie ponownie zat6z
pokrywe pojemnika na kurz. Srodek czyszczacy
bedzie dodawany automatycznie podczas pracy.
Uwaga:

* Modut automatycznego dozownika mozna napetni¢
$rodkiem czyszczacym. Nie nalezy stosowac zadnego
innego $rodka, niz zalecany przez producenta, gdyz grozi
to niewtasciwym dziataniem urzadzenia.

Zainstaluj modut automatycznego dozownika $rodka
czyszczacego tak, aby zatrzasnat sie na swoim miejscu.

Rys. C-1-Rys. C-7
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@ Instrukcja montazu

Srodki ostroznosci podczas monta

Upewnij sie, ze dostepna przestrzen ma co najmniej

2545 cm wysokosci, 42,1 cm szerokosci i 44,8 cm
gtebokosci. Jesli gniazdko elektryczne znajduje sie
bezposrednio za stacjg bazowa, nalezy pozostawi¢
dodatkowe 5 cm gtebokosci.

Jesli w szafce nalezy wywierci¢ otwoér na przewody,
odlegtos¢ érodka otworu od podtoza nie moze przekracza¢
80 cm, a $rednica otworu powinna wynosi¢ co najmniej

3 cm. Nie zaleca sig wiercenia otworu zbyt blisko podtoza -
zalezy to jednak od rzeczywistych warunkéw instalacji.
Rozmiar 3-droznego zaworu rozdzielajgcego dotgczonego do
zestawu to G3/8. Jesli rozmiar nie pasuje, uzyj dotaczonych
adapterow.

Korzystajac z manometru zmierz ciénienie wody. Ciénienie
powinno miesci¢ sie w zakresie od 0,14 MPa do 0,8 MPa.
Przed instalacjg odtacz zasilanie stacji bazowej oraz zamknij
gtéwny zawoér wody lub zawoér katowy. Podtgcz przewody
odptywowe, upewnij sig, ze sg szczelne, a nastgpnie witgcz
zasilanie stacji bazowej.

Podtaczaj wytacznie wode z kranu o temperaturze
pokojowej - nie uzywaj wody odzyskanej ani gorace;j.
Wszystkie schematy instalacyjne maja charakter pogladowy.
Rzeczywiste warunki instalacji moga sie roézni¢.

Wymagania dotyczace umiejscowienia

urzadzenia

* W miejscu montazu nie moze operowac bezposrednie
$wiatto stoneczne; miejsce montazu musi by¢ suche.

* Aby zapobiec zamoczeniu podtég drewnianych lub
dywanéw, zalecane jest umieszczanie stacji bazowej na
ptytkach ceramicznych lub marmurowych.

* Urzadzenie zalecamy ustawic¢ blisko zrédta wody i
odptywu podtogowego.

Zalecamy, by odlegtos¢ pomiedzy stacjg bazowg a
gniazdkiem nie przekraczata 1,5 m.

Stacje bazowa ustaw w miejscu, do ktérego dociera
odpowiednio mocny sygnat Wi-Fi 2,4 GHz.

Usun wszystkie przedmioty znajdujace sie w odlegtosci
mniejszej niz 60 cm przed stacja bazowa. Dopilnuj, by
zaden przedmiot nie blokowat obszaru sygnalizacji.
Unikaj prowadzenia rur przez drzwi lub korytarze.

Rys. D-1

Konieczne narzedzia (brak w zestawie)

1. Taséma teflonowa
2. Zawor katowy

3. Klucz nastawny

4. Noz

5. TaSma miernicza
Rys. D-2

Etapy instalacji

1. Podtaczenie rury odprowadzajgcej brudng
wode

(1) Docisnij pierscien zaciskowy ztaczki do kolanka
i jednoczesnie wyciggnij fabrycznie zamontowany
korek w przeciwnym kierunku.

(2) Obro¢ wylot wody w kierunku odpowiednim
do instalacji. Podtgcz rure odprowadzajacg zuzyta
wode 3/8 cala do odpowiedniego ztgcza, wtdz
zacisk blokujacy potaczenie 3/8 cala w waska
przestrzen migdzy pierscieniem zaciskowym a
kolankiem, a nastepnie wcisénij rure w gniazdo.

@ Odptyw podtogowy

@ Rura odprowadzajaca zuzyta wode 3/8 cala

® Zacisk blokujacy potaczenie 3/8 cala

@ Kolanko 3/8 cala

® Uchwyt

W przypadku innych metod instalacji zapoznaj sig¢ z
ponizszymi ilustracjami:

@ Podtgczony do odptywu $ciennego

@ 3-drozne ztacze odptywu podtogowego

Uwaga:

Upewnij sie, ze odptyw podtogowy lub wylot rury
odprowadzajgcej zuzytg wode nie jest zablokowany.
Unikaj wktadania rury odprowadzajgcej zuzytg wode

do zamknietej komory, aby zapobiec problemom z
odprowadzaniem wody.

Upewnij sie, ze potaczenie migdzy rura odprowadzajaca
zuzyta wode a odptywem podtogowym lub rurg
kanalizacyjng jest solidnie zamocowane.

Jedli do tej samej rury odprowadzajacej zuzyta wode
podtaczone s3 inne urzadzenia, upewnij sig, ze ich
odptyw nie zaktéca dziatania odptywu stacji bazowej, aby
zapobiec wyciekom.

W przypadku réznych rozwigzan odprowadzania

wody nalezy osobno zakupi¢ odpowiednie akcesoria,
dopasowane do rzeczywistych warunkéw instalacji.

Rys. D-3-1-1-Rys. D-3-1-2

2. Podtacz rure doprowadzajaca czystg wode
Zgodnie z krokiem 1 - najpierw wyjmij fabrycznie
zamontowany korek z kolanka, nastepnie szczelnie
podtacz rure doprowadzajgca czysta wode 1/4 cala,
a na koncu zacisk blokujacy potaczenie 1/4 cala.

@ Zrédto wody

@ 3-drozny zawér rozdzielczy

® Rura doprowadzajaca czysta wode 1/4 cala

@ Zacisk blokujacy potaczenie 1/4 cala

® Kolanko 1/4 cala

Rys. D-3-2

3. Zamontuj 3-drozny zawor rozdzielczy

Uwaga:

Podtaczaj wytacznie wode z kranu o temperaturze
pokojowej - nie uzywaj wody odzyskanej ani gorgcej.
Przed przystgpieniem do montazu zamknij gtéwny zawér
wody w domu i sprawdz, czy z rury wyciekta pozostajaca
w niej woda.

Przed przystgpieniem do montazu sprawdz, czy pierécien
uszczelniajacy znajduje sie na swoim miejscu. Jesli nie,
wszystkie taczniki z gwintem zewnetrznym nalezy mocno
owing¢ tasma teflonowa o 6-9 obrotéw w kierunku
wkrecania, co zapobiegnie wyciekom wody.

Przed zamontowaniem 3-droznego zaworu rozdzielczego
zalecamy zamontowanie zaworu katowego na kurku
wodnym.

W razie potrzeby uzyj klucza nastawnego.

Mozliwosé 1 - Zrédto wody z przytaczem z gwintem
meskim

@ Zrédto wody / zawdr katowy (brak w zestawie)

@ Adapter (w zestawie, uzyj zaleznie od potrzeb)

® 3-drozny zawor rozdzielczy

@ Zacisk blokujacy potaczenie 1/4 cala

® Rura doprowadzajaca czysta wode

Mozliwo$¢ 2 - Przytacze z gwintem zenskim
@ Zrédto wody / zawér katowy (brak w zestawie)
@ Adapter (w zestawie, uzyj zaleznie od potrzeb)
3 3-drozny zawér rozdzielczy

@ Zacisk blokujacy potaczenie 1/4 cala

® Rura doprowadzajaca czysta wode

® Adapter (w zestawie, uzyj zaleznie od potrzeb)
@ Kurek wodny

Rys. D-3-3-1-Rys. D-3-3-2
4. Uporzadkuj rurki wodne i kabel zasilajacy

(1) Zamocuj rurki wodne i kabel zasilajacy za
pomocy zacisku kablowego.

(2) Dolng czes¢ zacisku kablowego wkre¢ w

spiralng ostong kablowa.

(3) Pociagnij zacisk kablowy w tyt owijajac rurki
wodne i przewdd elektryczny.

Uwaga: Przechowuj w bezpiecznym miejscu korki wyjete
ze stacji bazowej oraz dodatkowe rury i zaciski blokujace
potaczenie.

Rys. D-4

Przetestuj efekt instalacji

1. Przed przystapieniem do testowania wtacz
stacje bazowa, a nastepnie otworz gtéwny zawér
wodny w instalacji domowej i zawér kgtowy.

2. Pobierz i skonfiguruj aplikacje Dreamehome
zgodnie z instrukcja obstugi. Po pomyslnym
zainstalowaniu urzadzenia w aplikacji pojawi
si¢ wyskakujace okienko: wykonaj kolejne etapy
testowe zgodnie z zaleceniami.

3. Ponownie podtacz stacje bazowa do zasilania
i sprawdz, czy prawidtowo automatycznie
doprowadza i odprowadza wode.

Uwaga: Postepuj zgodnie z zaleceniami podanymi w
najnowszej wersji aplikacji.

@ Uzytkowanie

Wciénij przycisk zasilania na 3 sekundy, co
spowoduje witgczenie robota. Kontrolka zasilania
nadal bedzie $wieci¢. Mozna tez umieéci¢ robota

w stacji bazowej, dopasowujac styki tadujace
robota do stykéw stacji bazowej, a robot witaczy
sie automatycznie i rozpocznie tadowanie. Chcac
wytaczy¢ robota odsun go od stacji bazowej, po
czym wciénij przycisk zasilania na 3 sekundy.

Szybkie mapowanie

Skonfigurowawszy sie¢ po raz pierwszy, stosuj
sig do instrukcji w aplikacji, aby szybko utworzy¢
mape. Robot rozpocznie mapowanie bez
czyszczenia. Gdy robot powrdci do stacji bazowej,
proces mapowania jest zakorniczony, a mapa
zostanie automatycznie zapisana.

Pauza/uspienie

Gdy robot pracuje, wcinij dowolny przycisk, aby go
wstrzymac.

Jezeli robot nie pracuje dtuzej niz 10 minut,
automatycznie wchodzi w tryb uspienia. Wytacza

sie wszystkie wskazniki na robocie. Wcisnij dowolny
przycisk na robocie badz uzyj aplikacji, aby go obudzi¢.
Uwaga: Jezeli robot jest wstrzymany i umieszczony w stacji
bazowej, biezacy proces czyszczenia zostanie zakonczony.

Auto-wznawianie czyszczenia

Jezeli akumulator jest bliski roztadowania, robot
automatycznie powrdéci do stacji bazowej w celu
natadowania. Po dotadowaniu do odpowiedniego
poziomu robot wznowi niedokornczone zadania
czyszczenia.

Uwaga: Aby skorzystac z tej funkcji, aktywuj ja w aplikacji.
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Tryb Nie przeszkadzaé (DND)

Gdy robot jest ustawiony na tryb ,Nie Przeszkadza¢”
(DND), nie wznowi sprzatania. Tryb DND jest
domyslnie dezaktywowany w fabryce. Mozesz uzy¢
aplikacji do aktywacji trybu DND lub zmodyfikowaé
okres DND. Domyslnie okres DND wynosi 22:00-8:00.

Uwaga:
* W okresie DND zaplanowane zadania sprzatanie nie bedg

wykonywane.
* Robot wznowi sprzgtanie po uptywie okresu DND.

Ponowne uruchamianie robota

Jezeli robot przestaje reagowac lub nie moze sie
wytaczy¢, wcisnij przycisk zasilania na 10 sekund,
co spowoduje wymuszone wytaczenie urzgdzenia.
Nastepnie wciénij przycisk zasilania na 3 sekundy,
co spowoduje wtaczenie robota.

Odkurzanie i mopowanie

Uwaga:

* W chwili pierwszego wtgczenia robota uruchomi sie on
w trybie ,Odkurzanie i mopowanie”. Chcac wybra¢ tryb
czyszczenia przejdz do ustawien trybu czyszczenia w
aplikacji i wybierz jedna z trzech dodatkowych opcji:

(@ Mopowanie po odkurzaniu

@ Odkurzanie

3 Mopowanie

Podczas pracy stacja bazowa automatycznie doprowadza

czystg wode i odprowadza zuzyta.

1. Rozpoczecie czyszczenia

W celu uruchomienia robota ze stacji bazowej
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nacisénij przycisk zasilania na robocie lub postuz
sie aplikacjg. Nastepnie robot zaplanuje optymalng
trase czyszczenia i wykona to zadanie w oparciu o
stworzong mape.

Uwaga:

2.

Aby zapewnic¢ tatwy powrot robota do stacji bazowej
po czyszczeniu, zaleca sie jego uruchamianie ze stacji
bazowej.

Podktadki mopa bedg czyszczone przed rozpoczeciem
mopowania przez robota, czekaj cierpliwie.

Podczas pracy urzadzenia nie przesuwaj stacji bazowej,
podstawy tarki ani jej filtra .

Aby unikna¢ oparzen, w trakcie pracy stacji bazowej nie
nalezy dotyka¢ wylotu wody ani modutu grzewczego.

Automatyczne pranie mopa

Podczas sprzatania robot bedzie automatycznie
powraca¢ do stacji bazowej, aby wypra¢ Scierki
mopa W oparciu o czestotliwoé¢ jej uzycia
okreslong w aplikacji. Stacja bazowa automatycznie
uzupetni pojemnik robota na czystg wode, a robot
wznowi sprzatanie.

3.

Automatyczne oprdznianie pojemnika na kurz
oraz pranie i suszenie naktadki mopa

Po zakonczeniu czyszczenia przez robota i jego
powrocie do stacji bazowej celem natadowania
akumulatora, stacja automatycznie oproézni
pojemnik na kurz, a nastepnie wypierze i wysuszy
podktadki mopa.

Uwaga:

Jezeli funkcja auto-oprézniania jest wytaczona w
aplikacji, stacja bazowa nie bedzie automatycznie
oproéznia¢ pojemnika na kurz.

 Stacja bazowa bedzie opréznia¢ pojemnik na kurz
zgodnie z ustawieniami w aplikacji.

Czyszczenie listew przypodtogowych

Po zdjeciu modutu mopa dopasuj szczotke

do czyszczenia listew przypodtogowych do
zaczepu montazowego na robocie, a nastepnie
dociénij, az zatrzasnie sie na swoim miejscu. Po
zainstalowaniu uruchom zadanie czyszczenia
listew przypodtogowych za pomocg polecen
gtosowych lub aplikacji. Gdy zadanie zostanie

zakonczone, pociagnij szczotke do goéry, wyczysé ja

i odpowiednio przechowu;.

Uwaga: Aby zapobiec zaktéceniom w dziataniu
innych funkcji, zdejmij szczotke po zakonczeniu
czyszczenia listew przypodtogowych.

Rys. E

@ Rutynowa konserwacja

Aby utrzyma¢ robota w dobrym stanie, zaleca sig sprawdzanie uzytkowania akcesoriéw w aplikacji lub nastepujacej tabeli w kwestii planowe]j konserwacji.

Czesc

Czestotliwosé
konserwacji

Okres wymiany

Czestotliwosé

Czegsc konserwacji

Okres wymiany

Szczotka do czyszczenia listew
przypodtogowych

Po kazdym uzyciu

Szczotki gtéwne

Filtr pojemnika na kurz

Szczotka boczna

Uchwyty podktadki mopa

Raz na 2 tygodnie

Raz na 6-12 mies.

Raz na 3-6 mies.

Filtr tarki Raz na 1do 2
miesigcy
Modut grzewczy tarki Co 6 miesigcy

Obszar sygnalizacji stacji bazowej

Styki tadowania

Wyloty automatycznego
odpowietrzania

Kétko samonastawne

Kétko wielokierunkowe

Czujnik krawedzi

Czujnik VersalLift

Swiatto do wykrywania kurzu

Czujnik dywanu

Czujniki uskoku

Raz na miesigc

Okno zderzaka

Zderzak

. Raz na miesigc
Wilot automatycznego uzupetniania

wody robota

Dno robota /

Pojemnik na kurz

Czy$¢ w miare

Koétka gtowne potrzeby

Chowane nogi

Worek na kurz Raz na 2-4 mies.

Podktadki mopa Raz na 1-3 mies.

Uwaga: Czestotliwo$¢ wykonywania zabiegéw konserwacyjnych i wymiany
elementéw zalezy od rzeczywistych warunkéw uzytkowania. Jesli wystgpi
wyjatek ze wzgledu na szczegoélne okolicznosci, zalecamy niezwtoczne
dokonanie przegladu lub wymiane czeéci.
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1. Po zakonczeniu czyszczenia podktadki mopa
wyjmij robot i wciénij zatrzaski podstawy tarki,
aby ja wyjac.

Uwaga:

- Podstawa tarki nie moze by¢ catkowicie wyjeta. Nie
wyciggaj jej na site, aby unikna¢ uszkodzenia.

+ Modut grzewczy tarki moze utrzymywac ciepto resztkowe.
Aby uniknaé¢ oparzen, wyjmujac tarke nalezy zachowaé
ostroznos¢.

2. Wyjmij i wyptucz filtr tarki czystg woda, wytrzyj
do czysta. Ponownie zainstaluj najperw filtr tarki
a nastepnie jej podstawe.

Uwaga: Po zainstalowaniu podstawy tarki nalezy upewnic

sie, czy zaciski na obu koncach sg pewnie na miejscu po
ustyszeniu klikniecia.

3. Za pomocy aplikacji lub przez nacisnigcie
przycisku 03 odeslij robota do stacji bazowej,
albo przenie$ go recznie.

Rys. F-1

Modut grzewczy tarki

Wraz z uzytkowaniem modutu grzewczego moze

sie na nim gromadzi¢ kamien. Aby go wyczyscic,

wyjmij robota, wysun podstawe tarki, wylej

niewielka ilo¢ biatego octu (5% kwasu octowego)

na powierzchnie modutu grzewczego i wyczy$¢ go

odpowiednim narzedziem.

Uwaga:

* Aby zapobiec poparzeniom, przed przystgpieniem do
czyszczenia modutu grzewczego nalezy poczeka¢ do jego
ostygniecia do temperatury pokojowej.
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¢ Mozna réwniez zastosowa¢ odpowiedni odkamieniacz
zgodnie z dotagczong do niego instrukcja.

* Do czyszczenia modutu grzewczego nie nalezy uzywaé

ostrych narzedzi ani zracych ptynéw, np. kwasu solnego.

Rys. F-2

1. Delikatnie naci$nij, aby otworzy¢ pokrywe
pojemnika na kurz, i wyrzu¢ worek na kurz.
Uwaga: Pociggniecie do géry za uchwyt uszczelni worek
na kurz, aby zapobiec przypadkowemu wypadaniu jego i

$mieci.
2. Kurz i $mieci z filtra usuwaj sucha $ciereczka.

3. Zamontuj nowy worek na kurz i zamknij pokrywe
pojemnika na kurz.
Rys. F-3

Szczotka boczna

Srubokretem odkre¢ szczotke boczna, usun z niej
witosy, a nastepnie przykre¢ z powrotem.
Rys. F-4

Szczotka do czyszczenia listew

przypodtogowych

przypodtogowych pociaggnij szczotke w gére, aby jg
zdjg¢, przetrzyj wiosie czysta, wilgotng $ciereczka,

i po wyschnigciu odtéz akcesorium w odpowiednie
miejsce.

Rys. F-5

Uchwyty podktadki mopa

Wyjmij i umyj uchwyty podktadek mopa.
Rys. F-6

Koétko wielokierunkowe

Uwaga:

* Matym érubokretem oddziel 0$ od opony kétka
wielokierunkowego. Nie wywieraj nadmiernej sity.

* Wyptucz kétko wielokierunkowe pod biezacg wodg i zatéz
z powrotem po catkowitym wysuszeniu.

Rys. F-7

Szczotki gtéwne

1. Wciénij zatrzaski ostony szczotki do érodka, aby
wyja¢ ostone, po czym wyjmij szczotki z robota.

2. Wyjmij szczotki w sposéb przestawiony na
ilustracji. Do usunigcia wtoséw zaplatanych
w szczotki uzyj odpowiedniego narzedzia.
Po wyczyszczeniu wciénij szczotki mocno do
uchwytu gtéwnych szczotek, az zatrzasna sie na
swoim miejscu.

Uwaga: Podczas wyjmowania szczotek gtownych nalezy
zachowac ostroznoé¢, aby unikna¢ obrazen ciata.

3. Ustawiajgc uchwyt gtéwnych szczotek
nadrukowanymi strzatki skierowanymi ku gérze,
wsun go w otwory w dét pod katem.

4. Wyréwnaj przedni koniec ostony szczotek ze
szczeling, wsun ja w dét pod katem, a nastepnie
wcisnij na swoje miejsce.

Rys. F-8

Pojemnik na kurz i filtr

1. Naciénij zatrzask pojemnika na kurz, aby wyja¢
pojemnik.

2. Wyjmij filtr pojemnika na kurz i opréznij
pojemnik na kurz. Delikatnie stukaj w kosz filtra,
aby usuna¢ brud.

Uwaga: Nie probuj czysci¢ filtra szczotka, palcem ani

ostrymi przedmiotami, gdyz grozi to jego uszkodzeniem.

3. Wyptucz woda pojemnik na kurz i filtr, wysusz je
catkowicie przed ponownym zainstalowaniem.

Uwaga:

* Pojemnik na kurz i filtr ptucz tylko czysta wodg. Nie
uzywaj detergentu.

* Pojemnika na kurz i filtr uzywaj dopiero po catkowitym

wyschnieciu.

Rys. F-9

Czujniki robota

Czujniki robota przetrzyj migkka i suchg $ciereczka,
jak przedstawiono na rysunku ponizej:

1. Czujnik VersalLift

2. Okno zderzaka

3. Czujnik krawedzi

4. Zderzak

5. Czujniki uskoku

6. Swiatto do wykrywania kurzu

7. Czujnik dywanu
Uwaga: Mokra $cierka moze uszkodzi¢ czute elementy
robota i stacji bazowej. Do czyszczenia uzywaj suchej
$ciereczki.

Rys. F-10

Wyloty automatycznego odpowietrzania,

styki tadowania i obszar sygnalizacji

Wyloty automatycznego odpowietrzania, styki
tadowania i obszar sygnalizacji przetrzyj miekka,
sucha $ciereczka.

Rys. F-11

Podktadki mopa

Zdejmij podktadki mopa z uchwytéw i wymien je.
Rys. F-12

Akumulator

Robot zawiera pakiet akumulatora litowo-jonowego
o wysokich parametrach uzytkowych. Dbaj o to, by
akumulator byt dobrze natadowany do codziennego
uzytku, aby zachowac jego parametry uzytkowe

na optymalnym poziomie. Jezeli robot nie jest
uzywany przez dtuzszy czas, wytagcz go i zt6z. Aby
unikng¢ szkdd wskutek nadmiernego roztadowania,
robota nalezy dotadowywac¢ przynajmniej raz na
trzy miesigce.

O Instrukcja demontazu

a WYMAGANE TYLKO W PRZYPADKU
ZWROTU

1. Celem odprowadzenia wody pozostatej zaréwno
w uktadzie robota, jak i stacji bazowej, korzystajac
z aplikacji wtgcz funkcje oprézniania wody.

Uwaga: Wyjmij podstawe tarki i sprawdz, czy nie zostata tam

woda. Jesli tak, wytrzyj jg do sucha i ponownie jg zatéz.

2. Zdejmij pokrywe pojemnika na kurz i wyciggnij
automatyczny dozownik $rodka czyszczacego.
Otwor gérng pokrywe modutu i wylej pozostaty
$rodek czyszczacy, po czym zamontuj go z
powrotem w stacji bazowe;j.

3. Przed przystapieniem do demontazu wyjmij
wtyczke stacji bazowej z gniazda elektrycznego,
po czym zamknij gtéwny zawér wodny w
instalacji domowej i zawér katowy.

4. W pierwszej kolejnosci wyciggnij zacisk blokujacy
ztaczke. Nastgpnie mocno naciénij pierécien
sprezynujacy i zdemontuj rure. Wyciekajacg wode
zbierz do pojemnika.

Uwaga: Nie wyciggaj rury wodnej na sitg, gdyz grozi to jej

uszkodzeniem.

5. Wyjmij zapasowe korki ze stacji bazowej i zadlep
kolanka z tytu urzadzenia, aby zapobiec wyciekom
podczas transportu.

@ Zapasowe korki

Rys. G-1-Rys. G-2
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Rozwigzywanie probleméw

m

Rozwigzywanie probleméw

Usterka Rozwigzanie Usterka Rozwiazanie
 Trasa powrotu do tadowania jest zablokowana, np.
* Akumulator jest roztadowany. Dotaduj robot w stacji zamkniete drzwi.
. bazowej i sprébuj ponownie.  Stacja bazowa zostata odtgczona od zasilania lub
Robot nie . . . . .
whacza sie » Temperatura akumulatora jest zbyt niska lub zbyt poruszona, gdy robot znajdowat sie poza stacja. Potacz
’ wysoka. Zaleca sie uzytkowanie robota w temperaturze stacje bazowa z zasilaniem lub umieé¢ robot na stacji
otoczenia od 0 °C (32 °F) do 40 °C (104 °F). celem tadowania.
) e Za duzo jest przeszkéd wokét stacji bazowej. Ustaw
ROb.Ot ne- stacje bazowa w terenie bardziej otwartym.
moze znalez¢ . . . .
. s * Poruszenie robotem moze spowodowa¢ ponowne jego
. i powrdci¢ do

Robot nie taduje
sie.

Stacja bazowa nie jest podtgczona do Zrodta zasilania,
sprawdz, czy wtyczki po obydwu koncach przewodu
zasilajacego sg prawidtowo wtozone do gniazd.

Staby kontakt miedzy stykami tadowania w stacji
bazowej i robocie, oczy$¢ styki tadowania.

Sprawdz, czy na ztgczu robota nie ma jakiego$ ciata
obcego, usun je w takim przypadku.

stacji bazowej.

pozycjonowanie, a to spowoduje ponowne tworzenie
mapy, jezeli ponowne pozycjonowanie zawiedzie.
Jezeli robot jest zbyt daleko od stacji bazowej, moze
nie by¢ w stanie powréci¢ samodzielnie, w ktérym to
przypadku konieczne jest jego reczne umieszczenie w
stacji bazowe;j.

Wytrzyj pole sygnalizacji w stacji bazowej, aby usuna¢
kurz i $mieci.

Usterka Rozwiazanie Usterka Rozwiazanie
* Robot nie moze by¢ wytgczony podczas tadowania. * Przedmioty takie, jak kable zasilania i pantofle nalezy
W celu wytaczenia robota zaleca sie odsunigcie robota posprzataé przed uzyciem robota.
od stacji bazowej, a nastepnie wciéniecie przycisku R_ObOt. porusza * Praca na mokrych, $liskich powierzchniach powoduje
. zasilania na 3 sekundy. sie, nie poslizg gtéwnego kotka. Zaleca sie wysuszenie
Robot nie * Jezeli robota nie mozna wytgczy¢ wykonujac czynnos¢ trzymajq_c si¢ mokrych miej d uzyci bot
wytacza sie. ustalonej trasy. Y JSC przed uzyciem robota.

1, nalezy wcisng¢ przycisk zasilania na 10 sekund,

co spowoduje wymuszenie wytaczenia robota. Jezeli
problem sig utrzymuje, skontaktuj sie z dziatem obstugi
posprzedazne;.

Okno zderzaka robota przetrzyj czysta, miekka
$ciereczka utrzymujac je w czystosci.

Robot nie taczy
sie z Wi-Fi.

Nieprawidtowe hasto sieci Wi-Fi. Sprawdz, czy

hasto uzywane do taczenia sie z siecig Wi-Fi, jest
prawidtowe.

Robot nie obstuguje potaczenia Wi-Fi 5 GHz. Robota
nalezy potaczy¢ z siecig Wi-Fi 2,4 GHz.

Staby sygnat Wi-Fi. Upewnij sig, czy robot jest w
obszarze o dobrym zasiggu Wi-Fi.

Robot moze nie by¢ gotowy do skonfigurowania.
Wyjdz z aplikacji i wejdz ponownie, nastepnie sprobuj
jeszcze raz zgodnie z instrukcja.

Robot utyka
przed stacjg
bazows i nie
moze powroci¢
do niej.

Sprawdz, czy jest wystarczajaco duzo miejsca po

obu stronach stacji bazowej i przed nig, aby zapobiec
zablokowaniu robota.

Robot moze $lizga¢ sie, jezeli podtoga przed stacja
bazowa jest nadmiernie mokra. W takim przypadku
usun nadmiar wody przed podjeciem ponownej préby.
Zaleca sig przesunigcie stacji bazowej w innej miejsce i
sprébowanie ponownie.

Niska predkos¢
tadowania.

Petne natadowanie akumulatora robota trwa 2 godziny,
jezeli akumulator jest roztadowany.

Jezeli pracujesz robotem w temperaturach poza
zakresem okre$lonym w specyfikacji technicznej,
predkosé¢ tadowania automatycznie zmniejsza sig, aby
wydtuzy¢ trwato$¢ akumulatora.

Styki tadowania w robocie i stacji bazowej moga by¢
zabrudzone, wytrzyj je suchg éciereczka.

Robot pomija
pomieszczenia,
ktére majg by¢

Upewnij sie, czy drzwi sprzatanych pomieszczen sg
otwarte.

Miejsce przed pomieszczeniem do czyszczenia moze
by¢ mokre lub $liskie, powodujgc poslizg robota i

Hatas zwieksza
sie, gdy robot
pracuje.

Sprawdz, czy filtr pojemnika na kurz nie jest zatkany.
Jesdli tak, oczyé¢ go lub wymien.

Twardy przedmiot mégt zosta¢ uchwycony przez
szczotki gtéwne lub pojemnik na kurz. Sprawdz i usun
wszelkie twarde przedmioty.

Szczotki gtowne lub boczna moze by¢ splatana.
Sprawdz i usun wszelkie obce ciata.

Tryb ssania przetacz na Standard lub Spokojny.

Czyszczone. niewtaéciwe dziatanie. Wysusz podtoge przed uzyciem
robota.
* Upewnij sig, czy robot nie jest ustawiony na tryb ,Nie
Robot nie przeszkadza¢” (DND), co uniemozliwia wznowienie
wznawia sprzatania.
sprzatania po * Robot nie wznawia sprzatania po recznym
tadowaniu.

umieszczeniu go w stacji bazowej lub wystaniu go do
tadowania za pomoca aplikacji lub przycisku 0.

Stacja bazowa
nie moze
automatycznie
oproéznic¢
pojemnika na
kurz.

.

Sprawdz, czy worek na kurz w pojemniku nie jest
zapetniony.

Jezeli worek na kurz nie jest petny, sprawdz, czy nie
ma jakiej$ przeszkody na wylotach automatycznego
odpowietrzania robota, stacji bazowej lub pojemnika
na kurz. W takim przypadku wyczy$¢ na czas
zablokowang czes¢.

12



Rozwigzywanie probleméw
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Usterka

Rozwigzanie

Poziom wody
na tarce nie jest

* Wymontuyj filtr tarki i sprawdz, czy odptyw brudnej
wody nie jest zatkany; jeéli jest, udroznij go.
* Sprawdz $rodek czyszczacy. Nie dodawaj innej cieczy

rawidtowy.
P Y niz oficjalnie zaaprobowany érodek czyszczacy.
UCh:{’yt » * Wyjmij uchwyt podktadki mopa i sprawdz, czy nie
E]Ood aa':slt utknety w nim jakie$ ciata obce, po czym uruchom
nierF:oeralnie robota ponownie. Jezeli problem utrzymuje sig,
podniesiony. skontaktuj sie z zespotem serwisu posprzedazowego.

W kwestii dalszej pomocy kontaktuj sie z nami przez https://global.dreametech.com

Dane techniczne

Stacja bazowa

Model

RLX97DE

Model

RBXE0816

Czas tadowania

Okoto 2 godz.

Znamionowa moc wejéciowa

220-240 V ~ 50-60 Hz

15 V=15 A (tadowanie)

Napiecie znamionowe 144V = Znamionowa moc wyjsciowa 15 V=12 A (szybkie tadowanie)
. Moc znamionowa
Moc znamionowa BsW (opréznianie pojemnika na kurz) joow
Moc znamionowa
Czestotliwoé¢ pracy 2400-2483,5 MHz (czyszczenie goracg woda + szybkie 800 W
tadowanie)
Moc znamionowa
Maksymalna moc wyj$ciowa < 20 dBm (suszenie zimnym powietrzem + 93 W
tadowanie)
W normalnych warunkach eksploatacji migdzy anteng i ciatem Moc znamionowa 59 W

uzytkownika nalezy zachowa¢ odlegto$¢ przynajmniej 20 cm.

Akumulator litowo-jonowy

Model RY2567-4S2P-MMBK1/RY2567-4S2P-FMTEV1
Typ Li-ion
Liczba 1

Pojemnos$¢ znamionowa

4,6 Ah

(suszenie gorgcym powietrzem)

Czestotliwosé¢ pracy

2400-2483,5 MHz

Maksymalna moc wyjsciowa

< 20 dBm

Zakres ci$nienia wody

0,14-0,8 MPa

Uwaga: Moc znamionowa (czyszczenie goragca woda + szybkie tadowanie) jest

wyznaczana przez warto$¢ mocy w okresie reprezentatywnym (temperatura

wody 25°C).

14



Ochrona srodowiska Akumulator LI-ION

Wyijecie i utylizacja akumulatora

Wbudowany akumulator litowo-jonowy zawiera substancje, ktére sg niebezpieczne dla srodowiska. Demontazu akumulatora moze dokona¢
wytacznie wykwalifikowany serwisant, a sam akumulator nalezy przekaza¢ do odpowiedniego punktu zajmujacego sig recyklingiem.

— akumulator przed ztomowaniem nalezy wyja¢ z urzadzenia;
- podczas wyjmowania akumulatora urzgdzenie musi byé¢ odtgczone od zasilania sieciowego;
— akumulator nalezy utylizowa¢ w sposéb bezpieczny.

OSTROZNIE:

Przed wyjeciem akumulatora urzadzenie nalezy odtgczy¢ od zrédta zasilania, po czym roztadowa¢ akumulator do mozliwie najnizszego poziomu.

Niepotrzebne baterie nalezy podda¢ utylizacji w odpowiednim zaktadzie recyklingowym.
Akumulatora nie narazaj na dziatanie wysokiej temperatury, gdyz grozi to jego wybuchem.

W niewtaéciwych warunkach uzytkowania z akumulatora moze wydobywac¢ sie elektrolit. W przypadku dostania sie elektrolitu do oczu lub na
skoére skazone miejsce nalezy przeptukaé duzg iloécig wody, po czym zasiegnaé porady lekarskiej.

Instruktaz usuwania:
1. Odwré¢ robota, za pomoca odpowiedniego narzedzia odkreé¢ éruby z tytu robota i zdejmij pokrywe.
2. Odtacz zaciski miedzy akumulatorem i ptytkg drukowana, aby wyja¢ ten pierwszy.

)¢

€3

Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywa Unii
Europejskiej, nie moze by¢ umieszczany tacznie z innymi odpadami
komunalnymi. Podlega on selektywnej zbiérce i recyklingowi w
wyznaczonych punktach. Zapewniajac jego prawidtowe usuwanie,
zapobiegasz potencjalnym, negatywnym konsekwencjom dla $rodowiska
naturalnego i zdrowia ludzkiego. System zbierania zuzytego sprzetu zgodny
jest z lokalnie obowigzujacymi przepisami ochrony $rodowiska dotyczacymi
usuwania odpadéw. Szczegétowe informacje na ten temat mozna uzyskaé
w urzedzie miejskim, zaktadzie oczyszczania lub sklepie, w ktérym produkt
zostat zakupiony.

Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejscia Unii
Europejskiej (UE), dotyczacych zagadnien zwigzanych z bezpieczenstwem
uzytkowania, ochrong zdrowia i ochrong $rodowiska, okreslajacych
zagrozenia, ktére powinny zosta¢ wykryte i wyeliminowane.

Niniejszy dokument jest ttumaczeniem oryginalnej instrukcji obstugi,
stworzonej przez producenta.

Produkt nalezy regularnie konserwowac (czysci¢) we wtasnym zakresie
lub przez wyspecjalizowane punkty serwisowe na koszt i w zakresie
uzytkownika. W przypadku braku informacji o koniecznych akcjach
konserwacyjnych cyklicznych lub serwisowych w instrukcji obstugi,
nalezy regularnie, minimum raz na tydzien ocenia¢ odmienno$é¢ stanu
fizycznego produktu od fizycznie nowego produktu. W przypadku wykrycia
lub stwierdzenia jakiejkolwiek odmiennosci nalezy pilnie podja¢ kroki
konserwacyjne (czyszczenie) lub serwisowe. Brak poprawnej konserwacji
(czyszczenia) i reakeji w chwili wykrycia stanu odmiennosci moze
doprowadzi¢ do trwatego uszkodzenia produktu. Gwarant nie ponosi
odpowiedzialnoéci za uszkodzenia wynikajgce z zaniedbania.

Szczegbtowe informacje o warunkach gwarancji dystrybutora /producenta
dostepne na stronie internetowej https://serwis.innpro.pl/gwarancja

Urzadzenie wyposazone jest w akumulator LI ION (litowo-jonowy), ktéry z uwagi

na swojg fizyczng i chemiczng budowe starzeje si¢ z biegiem czasu i uzytkowania.
Producent okreéla maksymalny czas pracy urzadzenia w warunkach laboratoryjnych,
gdzie wystepujg optymalne warunki pracy dla urzadzenia, a sam akumulator jest
nowy i w petni natadowany. Czas pracy w rzeczywistoéci moze sig rézni¢ od
deklarowanego w ofercie i nie jest to wada urzadzenia a cecha produktu. Aby
zachowa¢ maksymalng zywotno$¢ akumulatora, nie zaleca sig¢ go roztadowywa¢ do
poziomu ponizej 3,18V lub 15% ogoélnej pojemnoséci. Nizsze wartosci, jak np. 2,5V dla
ogniwa uszkadzajq je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W przypadku zaniechania
uzywania akumulatora lub catego urzadzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc
nalezy akumulator natadowa¢ do 50% i sprawdza¢ cyklicznie co dwa miesiace
poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzadzenie w miejscu suchym, z
dala od stonca i ujemnych temperatur.

Akumulator LIPO

Urzadzenie wyposazone jest w akumulator LI PO (litowo-polimerowy), ktéry z uwagi
na swojg fizyczng i chemiczng budowe starzeje sig z biegiem czasu i uzytkowania.
Producent okreéla maksymalny czas pracy urzadzenia w warunkach laboratoryjnych,
gdzie wystepujg optymalne warunki pracy dla urzadzenia, a sam akumulator jest
nowy i w petni natadowany. Czas pracy w rzeczywistoéci moze sig rézni¢ od
deklarowanego w ofercie i nie jest to wada urzadzenia a cecha produktu. Aby
zachowa¢ maksymalng zywotnoé¢ akumulatora, nie zaleca si¢ go roztadowywaé do
poziomu ponizej 3,5V lub 5% ogoélnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np 3,2V dla
ogniwa uszkadzaja je trwale i nie jest to objete gwarancja. W przypadku zaniechania
uzywania akumulatora lub catego urzadzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc
nalezy akumulator natadowa¢ do 50% i sprawdza¢ cyklicznie co dwa miesiace
poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzadzenie w miejscu suchym, z
dala od stonca i ujemnych temperatur.
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Veiligheidsinformatie

Om elektrische schokken, brand of letsel door verkeerd gebruik van het apparaat te voorkomen, dient
u de gebruikershandleiding zorgvuldig te lezen voordat u het apparaat gebruikt en te bewaren voor
toekomstig gebruik.

Gebruiksbeperkingen

 Dit product mag niet zonder toezicht van een ouder of voogd worden gebruikt door kinderen jonger
dan 8 jaar of personen met fysieke, zintuiglijke of geestelijke tekortkomingen of met beperkte
ervaring of kennis, om een veilige bediening te waarborgen en risico's te vermijden. Schoonmaken en
onderhoud mogen niet door kinderen zonder toezicht worden uitgevoerd.

* Het apparaat mag alleen worden gebruikt met de voedingseenheid die bij het apparaat wordt
geleverd.

* Dit apparaat bevat batterijen die alleen door vakmensen kunnen worden vervangen.

» Zorg ervoor dat de ruimte rondom het product en de kast waarin het product is ingebouwd goed
geventileerd is.

* Til de robot tijdens het gebruik niet op en haal hem niet uit het oplaadstation.

* Zorg er na installatie van dit product voor dat de stekker binnen handbereik is.

* Maak de zone die gereinigd moet worden leeg. Kinderen mogen niet met dit apparaat spelen. Zorg
ervoor dat kinderen en huisdieren terwijl de robot in werking is op veilige afstand blijven.

* Installeer, gebruik en laad het apparaat niet op in badkamers of in de buurt van zwembaden.

* Dit product is uitsluitend bestemd voor vloerreiniging in een huishoudelijke omgeving. Gebruik het
niet buitenshuis, op niet-vloeroppervlakken of in een commerciéle of industriéle omgeving.

Veiligheidsinformatie

Zorg ervoor dat het apparaat correct werkt in een geschikte omgeving. Gebruik het apparaat anders
niet.

Als het netsnoer beschadigd is, dient het vervangen te worden door een speciaal snoer of een
samenstel dat verkrijgbaar is bij de fabrikant of zijn serviceagent.

Gebruik de robot niet in een ruimte die zich boven vloerniveau bevindt zonder een
veiligheidsbarriére.

Plaats de robot niet ondersteboven. Gebruik de LDS-afdekking, klep van de robot of stootrand niet
als handgreep voor de robot.

Gebruik de robot in omgevingen met een omgevingstemperatuur hoger dan 0 °C en lager dan 40 °C.
Zorg ervoor dat er geen vloeistof of kleverige substantie op de vloer ligt.

Om schade of letsel door slepen te voorkomen, verwijdert u losse voorwerpen van de vloer en
verwijdert u kabels of netsnoeren op het reinigingspad voordat u het apparaat gebruikt.

Verwijder breekbare of kleine voorwerpen van de vloer om te voorkomen dat de robot er tegenaan
stoot en deze beschadigt.

Houd haar, vingers en andere lichaamsdelen uit de buurt van de zuigopening van de robot.

Houd het schoonmaakgereedschap buiten het bereik van kinderen.

Gebruik het apparaat niet in een kamer waar een baby of kind slaapt.

Plaats geen kinderen, huisdieren of andere voorwerpen bovenop de robot, ongeacht of deze stilstaat
of beweegt.

Alleen schoon water en het officieel goedgekeurde reinigingsmiddel mogen aan de schoonwatertank
worden toegevoegd. Voeg geen andere vloeistof toe, zoals alcohol of ontsmettingsmiddel. De
verhouding tussen het reinigingsmiddel en schoon water kan worden gecontroleerd op de fles met
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Veiligheidsinformatie

19

reinigingsmiddel. Houd het reinigingsmiddel buiten het bereik van kinderen.

Gebruik de robot niet om brandende voorwerpen te reinigen. Gebruik de robot niet om ontvlambare
of brandbare vloeistoffen, corrosieve gassen, onverdunde zuren of oplosmiddelen op te nemen.
Zuig geen harde of scherpe voorwerpen op. Gebruik het apparaat niet om voorwerpen op te rapen
zoals stenen, grote stukken papier of andere voorwerpen die het apparaat kunnen verstoppen.

De stekker moet uit het stopcontact worden gehaald alvorens het toestel schoon te maken of te
onderhouden.

Veeg de robot of het basisstation niet af met een natte doek en spoel ze niet af met een vloeistof.
Laat wasbare en gereinigde onderdelen volledig opdrogen alvorens ze weer te installeren en te
gebruiken.

Installeer het basisstation in overeenstemming met de lokale voorschriften.

Dreame aanvaardt alleen verantwoordelijkheid voor schade die voortvloeit uit installatie door
geautoriseerde Dreame-technici, met uitsluiting van schade die voortvloeit uit onjuiste installatie door
andere personen.

Dit product moet worden aangesloten op de waterbron met behulp van de nieuwe leidingmontage
die in de verpakking is meegeleverd. Gebruik de oude leidingmontage niet opnieuw.

Voordat u de wateraansluitaccessoires installeert of demonteert, moet u ervoor zorgen dat het
basisstation niet is aangesloten op de voeding.

Bewaar de verwijderde verpakking goed en laat kinderen deze niet aanraken of inslikken.
Demonteer, repareer of wijzig dit product niet. Neem bij problemen contact op met de
klantenservice.

Veiligheidsinformatie

Als dit product moet worden vervoerd, moet u eerst het resterende water verwijderen. Het wordt
aanbevolen om de originele verpakking te gebruiken.

Gebruik dit product volgens de instructies in de gebruikershandleiding. Gebruikers zijn
verantwoordelijk voor verlies of schade als gevolg van onjuist gebruik van dit product.

Batterijen en opladen

WAARSCHUWING: Laad geen niet-oplaadbare batterijen op.

Gebruik geen batterij of basisstation van derden. De robot kan alleen worden gebruikt met een
basisstation van het model RBXE0816.

Probeer de batterij of het basisstation niet zelf te demonteren, repareren of aan te passen.

Plaats het basisstation niet in de buurt van een warmtebron.

Gebruik geen natte doek of natte handen om de oplaadcontacten van het basisstation af te vegen of
schoon te maken.

Gooi oude batterijen op de juiste manier weg. Ongebruikte batterijen moeten worden ingeleverd bij
een geschikt recyclingbedrijf.

Als het netsnoer beschadigd of gebroken is, stop dan onmiddellijk met het gebruik ervan en neem
contact op met de klantenservice.

Zorg ervoor dat de robot tijdens het vervoer is uitgeschakeld en indien mogelijk in de originele
verpakking wordt bewaard.

Als de robot voor langere tijd niet wordt gebruikt, laad deze dan volledig op, schakel deze uit

en bewaar deze op een koele, droge plaats. Laad de robot minstens elke 3 maanden op om
overontlading van de batterij te voorkomen. 120



=24 De nominale stroom van de zekering bedraagt 6,3 A.
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Veiligheidsinformatie

Informatie over laserveiligheid

* De lasersensor in dit product voldoet aan de IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 norm voor
klasse 1 laserproducten. Vermijd direct oogcontact tijdens het gebruik.

KLASSE 1 LASERPRODUCT

LASERPRODUCT VOOR CONSUMENTEN

EN 50689:2021

ﬁ Alleen voor gebruik binnenshuis
Lees de gebruikershandleiding

Hierbij verklaart Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dat de radioapparatuur van het type RLX97DE in overeenstemming is met Richtlijn 2014/53/EU. De volledige
tekst van de EU-conformiteitsverklaring is beschikbaar op het volgende internetadres: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity
Voor een gedetailleerde e-handleiding in meerdere talen kunt u terecht op https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags

@ Productoverzicht

1. Docking-knop O

Druk hierop om de robot terug te sturen naar

het basisstation

Houd 3 seconden ingedrukt om het kinderslot uit

te schakelen

2. Aan/Uit/Reinigen-knop

* Houd 3 seconden ingedrukt om in of uit te

schakelen

Druk hierop om het reinigen te starten nadat de

robot is ingeschakeld

Circulaire statusindicator

* Continu blauw: Reiniging (moet ingeschakeld zijn
in de app) of opruimen voltooid

* Pulserend blauw: Wachten op spraakopdracht/
verbinding maken met wifi

* Pulserend groen: Opladen

* Knippert rood: Fout

Knopstatusindicator

» Continu wit: Reinigen of opruimen voltooid

* Pulserend wit: Opladen (batterij niet bijna leeg)

 Continu rood: In de wachtstand bij bijna lege
batterij of gepauzeerd bij bijna lege batterij

* Pulserend rood: Opladen (batterij bijna leeg)

* Knippert rood: Fout

)

Opmerking:

» Druk op een willekeurige knop van de robot om
te pauzeren terwijl de robot aan het reinigen is of
terugkeert om op te laden.

Het kinderslot kan worden ingeschakeld/uitgeschakeld

via de Dreamehome-app.

3. LED-hulpverlichting

4, Binoculair zicht navigatie- en
obstakelvermijdingssysteem

5. Puntprojector

6. Microfoons

7. VersalLift-sensor

Opmerking: De VersalLift-sensor wordt omlaag gebracht
wanneer de robot in stand-bymodus staat, aan het opladen

is op het basisstation of gebieden met weinig ruimte reinigt.

Verplaats de robot niet bij het reinigen van zones met een
geringe hoogte, omdat dit de positionering van de robot
kan beinvioeden.

8. Stootrand

9. Stootrandvenster

10.Klep

11. Opening voor automatisch ledigen

12. Oplaadcontacten

13. Connectoren

14. Resetknop/Wifi-indicator

¢ Houd 3 seconden ingedrukt om de fabrieksinstellingen te
herstellen

15. Randsensor

16. Automatische watervulinlaat

17. Afgrondsensoren

18. Tapijtsensor

19. Verlengstuk voor zijborstel

20.Borstelbescherming

21. Intrekbare poot

22.Hoofdwiel

23.MopExtend-montage

24, Stofverlichtingslamp

25.Rondomlopend wiel
26.Hoofdborstels

27. Intrekbare poot

28.Hoofdwiel

29. Borstelbeschermingsclips
30.Montagegaten voor dweilpadhouder
31. Zwenkwiel

Afb. A-1

1. Opening voor automatisch ledigen
2. Filter

3. Stofbakklem

4. Filterklem

Afb. A-2

Dweileenheid

1. Bevestigingsoppervlak voor dweilpad
2. Dweilpadhouder
3. Dweilpad

Afb. A-3

Basisstation

. Stroompoort

. 3/8" Elleboog (groot)

. 3/8" Anti-lekplug (groot)

. 1/4" Elleboog (klein)

. 1/4" Anti-lekplug (klein)

. Gereserveerde sleuven voor het bevestigen
van waterleidingen of netsnoer:
@ Netsnoer

o hONS
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@ 1/4" Schoonwaterleiding (dun)
® 3/8" Vuilwaterleiding (dik)
7. Automatische doseermodule voor
reinigingsmiddel - enkel compartiment
8. Filter
9. Stofzaksleuf
10. Reservepluggen
11. Stofreservoirdeksel
12. Elektrisch luik
13. Statusindicator
- Continu wit: Het basisstation is op de
stroomvoorziening aangesloten
- Continu oranje: Het basisstation heeft een fout
14. Werkknop DI
- Druk op deze knop om de taken van het basisstation
of de robot te starten/pauzeren
- Houd ingedrukt om de elektrische luik te openen/sluiten
15. Opening voor automatisch ledigen
16. Oplaadcontacten
17. Signaleringsvlak
18. Automatische watervuluitlaat
19. Verwarmingsmodule
20.Wasbordfilter
21. Wasbordbasisklemmen
22.Wasbordbasis

Afb. A-4

Installatie-accessoires

1. 1/4" Schoonwaterleiding (dun)

2. 3/8" Vuilwaterleiding (dik)

3. Spiraalvormige kabelomwikkeling
4.1/4" Elleboog (klein)

5. 3/8" Elleboog (groot)

6. Draadorganizer

7. 1/4" Verbindingsborgklem (klein) x 4
8. 3/8" Verbindingsborgklem (groot) x 4
9. 3-Weg omleidingsklep

10. Adapters

Afb. A-5

Voltooide installatie

. Waterbron

. 3-Weg omleidingsklep

. 1/4" Verbindingsborgklem (klein)
. Spiraalvormige kabelomwikkeling
. Vloerafvoer

. 1/4" Schoonwaterleiding (dun)

. 1/4" Verbindingsborgklem (klein)
. 3/8" Vuilwaterleiding (dik)

. 3/8" Verbindingsborgklem (groot)

Mo NOCOR_ARWNS

Opmerking: Alle installatieschema's zijn uitsluitend ter

referentie. De daadwerkelijke installatiesituatie kan variéren.

Afb. A-6

O Bereid uw huis voor

1. Verwijder véor het reinigen onstabiele,
breekbare, waardevolle of gevaarlijke
voorwerpen en ruim kabels, doeken, speelgoed,
harde voorwerpen en scherpe voorwerpen op de
vloer op om te voorkomen dat ze verstrikt raken,
gekrast of omgestoten worden door de robot en
schade veroorzaken.

2. Plaats voor het reinigen een fysieke barriere bij
de rand van de trap, zodat de robot veilig en
soepel kan werken.

3. Open de deur van de kamer die moet worden
gereinigd, en zet het meubilair op de juiste
plaats om meer ruimte over te laten.

4. Om te voorkomen dat de robot zones die
gereinigd moeten worden niet herkent, mag
u niet véor de robot, drempel, gang of smalle
plaatsen staan.

Opmerking:

* Wanneer u de robot voor de eerste keer bedient, volg
deze dan tijdens het reinigen om eventuele obstakels
tijdig te verwijderen.

De LED-hulpverlichting zorgt voor extra verlichting in
slecht verlichte omgevingen.

Zuig geen harde voorwerpen op zoals stenen, stalen
kogels en speelgoedonderdelen, of scherpe voorwerpen
zoals bouwafval, gebroken glas en spijkers, anders kan
de vloer krassen oplopen.

Afb. B

O Véoér gebruik

1. Wateraansluitaccessoires voor automatisch
bijvullen en aftappen installeren

Nadat u de juiste installatielocatie hebt bepaald,
installeert u de wateraansluitaccessoires voor
automatisch vullen en aftappen op hun plaats.

Opmerking: Raadpleeg voor meer informatie over de
installatie het gedeelte "Installatie-instructies".

2. Het basisstation plaatsen en aansluiten op
een stopcontact

Plaats het basisstation op een plek die zo open
mogelijk is met een goed wifi-signaal. Zorg ervoor
dat er minimaal een hoogte van 2545 cm, een
breedte van 42,1 cm en een diepte van 44,8 cm is.
Verwijder alle voorwerpen die zich dichter dan

60 cm van de voorkant van het basisstation
bevinden.

Steek de stekker van het netsnoer stevig in het
stopcontact totdat de indicator gaat branden.

Opmerking:

Zorg ervoor dat geen voorwerpen het signaleringsvlak
blokkeren.

Om te voorkomen dat watervlekken de houten vloeren
of tapijten beschadigen, wordt aanbevolen om het
basisstation op tegel- of marmeren vloeren te plaatsen.
Als het stopcontact zich direct achter het basisstation
bevindt, moet er 5 cm extra diepte worden gereserveerd.
Als er een gat in de kast moet worden geboord om de
leidingen aan te leggen, mag de afstand tussen het midden
van het gat en de grond niet groter zijn dan 80 cm en mag
de diameter van het gat niet kleiner zijn dan 3 cm. Het is
niet aan te raden om het gat dicht bij de grond te boren,
dit is afhankelijk van de daadwerkelijke installatiesituatie.

3. Verwijder de bevestigingssticker van het
wasbordfilter

Houd de knop DI ingedrukt om het elektrische luik
te openen en verwijder de bevestigingssticker van
het wasbordfilter. Druk vervolgens voorzichtig op

het wasbordfilter om ervoor te zorgen dat het op

zijn plaats zit.

4. Verwijder de robotbeschermingen en
installeer de dweileenheid
5. Maak verbinding met de Dreamehome-app

(1) Houd de Aan/Uit-knop van de robot 3
seconden ingedrukt om hem in te schakelen.
Scan de QR-code onder de robotafdekking of
zoek "Dreamehome” in de app-store om de app te
downloaden en te installeren.

(2) Open de Dreamehome-app, tik op Scan
QR-code om verbinding te maken en scan opnieuw
dezelfde QR-code op de robot om het apparaat
toe te voegen. Volg de aanwijzingen om de wifi-
verbinding te voltooien.

@ QR-code

@ Wifi-indicator

* Knippert langzaam: Moet worden verbonden

* Knippert snel: Bezig met verbinding maken

* Aan: Verbonden

Opmerking:

* Alleen 2,4 GHz wifi wordt ondersteund.

« Om wifi te resetten, herhaalt u stap (2) en volgt u de
aanwijzingen om de wifi-verbinding te voltooien.

¢ Om het apparaat los te koppelen van het wifi-netwerk,
houdt u de resetknop op de robot 3 seconden ingedrukt.

* Als gevolg van upgrades in de app-software kunnen de
daadwerkelijke handelingen afwijken van de aanwijzingen

in deze handleiding. Volg de instructies op basis van de
huidige app-versie.

6. De robot verbinden met het basisstation

Plaats de robot op het basisstation met de dweileenheid
in de richting van het wasbord. Vervolgens hoort u

een gesproken melding wanneer de robot met succes
verbinding maakt met het basisstation. Nadat de robot
volledig is opgeladen, zullen de statusindicatoren op de
robot en het basisstation gedurende 10 minuten blijven
branden en vervolgens dimmen.

Opmerking: Het wordt aanbevolen de robot volledig op te
laden voor het eerste gebruik ervan. Als de robot niet kan
worden ingeschakeld nadat de batterij leeg is, sluit deze
dan handmatig aan op het basisstation om het op te laden.

7. Het installatie-effect testen

Draai de hoofdkraan en de hoekkraan in uw huis
open. Gebruik de Dreamehome-app om te testen
of het basisstation met succes automatisch water
kan bijvullen en aftappen.

8. Reinigingsmiddel toevoegen

(1) Druk voorzichtig op het stofbakdeksel om deze
te openen en trek de automatische doseermodule
voor reinigingsmiddel eruit.

(2) Open het bovenste deksel van de module en
voeg het reinigingsmiddel toe.

(3) Sluit het deksel van de module, plaats het
terug in het basisstation en breng vervolgens het
stofreservoirdeksel weer aan. Het reinigingsmiddel
wordt tijdens het gebruik automatisch toegevoegd.

Opmerking:
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« De automatische oplossingsdispensermodule kan worden
gevuld met reinigingsoplossing voor gebruik. Voeg geen
andere vloeistof toe dan het officieel goedgekeurde
reinigingsmiddel om storingen te helpen voorkomen.
Installeer de automatische doseermodule voor

reinigingsmiddel tot deze op zijn plaats vastklikt.

Afb. C-1 - Afb. C-7

O Installatie-instructies

Voorzorgsmaatregelen bij installatie

125

.

Zorg ervoor dat er minimaal een hoogte van 25,45 cm,
een breedte van 42,1 cm en een diepte van 44,8 cm is.
Als het stopcontact zich direct achter het basisstation

bevindt, moet er 5 cm extra diepte worden gereserveerd.

.

Als er een gat in de kast moet worden geboord om de
leidingen aan te leggen, mag de afstand tussen het
midden van het gat en de grond niet groter zijn dan 80
cm en mag de diameter van het gat niet kleiner zijn dan
3 cm. Het is niet aan te raden om het gat dicht bij de
grond te boren, dit is afhankelijk van de daadwerkelijke
installatiesituatie.

De maat van de 3-weg omleidingsklep in de verpakking
is G3/8. Als de maat niet overeenkomt, gebruik dan de
meegeleverde adapters.

Gebruik een waterdrukmeter om de waterdruk te meten
en controleer of deze tussen 0,14 MPa en 0,8 MPa ligt.
Koppel véér de installatie de stroomvoorziening van het
basisstation los en sluit de hoofdkraan of hoekkraan.
Laat de leidingen leeglopen, zorg ervoor dat ze zonder
lekkages zijn aangesloten en schakel vervolgens het
basisstation in.

Sluit alleen aan op kraanwater op kamertemperatuur, en
niet op gerecycled water of heet water.

.

.

* Alle installatieschema's zijn uitsluitend ter referentie. De
daadwerkelijke installatiesituatie kan variéren.

Locatievereisten

De installatieplaats moet direct zonlicht en water
vermijden.

Om te voorkomen dat watervlekken de houten vloeren
of tapijten beschadigen, wordt aanbevolen om het
basisstation op tegel- of marmeren vloeren te plaatsen.
De plaats wordt aanbevolen dicht bij de waterbron en de
vloerafvoer.

Het wordt aanbevolen om de afstand tussen het
basisstation en het stopcontact binnen 1,5 m te houden.
Plaats het basisstation op een locatie met een goed 2,4
GHz wifi-signaal.

Verwijder alle voorwerpen die zich dichter dan 60 cm van
de voorkant van het basisstation bevinden. Zorg ervoor
dat geen voorwerpen het signaleringsvlak blokkeren.
Vermijd het leggen van leidingen door deuropeningen of
gangen.

Afb. D-1

Benodigd gereedschap (niet meegeleverd)

1. Teflon tape

2. Knieafsluiter

3. Bahco moersleutel
4. Mes

5. Meetlint

Afb. D-2

Installatiestappen

1. Sluit de vuilwaterleiding aan

(1) Druk de borgring bij de connector tegen de
elleboog en trek tegelijkertijd de voorgeinstalleerde
plug in de tegenovergestelde richting eruit.

(2) Draai de wateruitloop in een richting

die geschikt is voor installatie. Sluit de 3/8"
vuilwaterleiding stevig aan op de juiste positie,
steek de 3/8" verbindingsborgklem in de smalle
ruimte tussen de borgring en de elleboog en klik
vervolgens de leiding in de sleuf.

@ Vloerafvoer

@ 3/8" Vuilwaterleiding

® 3/8" Verbindingsborgklem
@® 3/8" Elleboog

® Hendel

Zie voor andere installatiemethoden de volgende
afbeeldingen:

(@ Bevestigd aan de wandafvoer

@ 3-Weg vloerafvoerverbinding

Opmerking:

Zorg ervoor dat de vloerafvoer of de afvoer van de
vuilwaterleiding niet wordt belemmerd. Plaats de
vuilwaterleiding niet in een afgesloten ruimte om slechte
afvoer te voorkomen.

Zorg ervoor dat de verbinding tussen de vuilwaterleiding
en de vloerafvoer of rioolbuis goed vastzit.

Als er andere apparatuur die water gebruikt op dezelfde
afvoerleiding is aangesloten, zorg er dan voor dat de
afvoer daarvan de afvoer van het basisstation niet
verstoort om lekkages te voorkomen.

Voor verschillende afvoeroplossingen dient u de juiste
accessoires apart aan te schaffen, afhankelijk van de
werkelijke installatiesituatie.

Afb. D-3-1-1 - Afb. D-3-1-2

2. De schoonwaterleiding aansluiten

Raadpleeg stap 1, trek eerst de voorgeinstalleerde
plug uit de elleboog, sluit vervolgens de 1/4°
schoonwaterleiding stevig aan en plaats ten slotte
de 1/4” verbindingsborgklem.

(@ Waterbron

@ 3-Weg omleidingsklep

® 1/4" Schoonwaterleiding

@® 1/4" Verbindingsborgklem

® 1/4" Elleboog

Afb. D-3-2

3. De 3-weg omleidingsklep installeren

Opmerking:

Sluit alleen aan op kraanwater op kamertemperatuur, en
niet op gerecycled water of heet water.

Sluit voor installatie de hoofdwaterkraan in uw huis en

zorg ervoor dat al het water in de leidingen is afgevoerd.

Controleer voor installatie of de afdichtingsring op

zijn plaats zit. Zo niet, dan moeten alle fittingen met
buitendraad stevig worden omwikkeld met teflon

tape 6-9 slagen in de schroefrichting om lekkage te
voorkomen.

Het wordt aanbevolen een knieafsluiter te installeren bij
de waterbron voordat de 3-weg omleidingsklep wordt
geinstalleerd.

* Gebruik zo nodig een Bahco moersleutel.

Optie 1 - Waterbron met buitendraadverbinding
® Waterbron/hoekklep (niet meegeleverd)

@ Adapter (meegeleverd, gebruik indien nodig)

® 3-Weg omleidingsklep

@® 1/4" Verbindingsborgklem

® Schoonwaterleiding

Optie 2 - Waterbron met binnendraadverbinding

(@ Waterbron/hoekklep (niet meegeleverd)

(@ Adapter (meegeleverd, gebruik indien nodig)
(3 3-Weg omleidingsklep

@ 1/4" Verbindingsborgklem

® Schoonwaterleiding

(® Adapter (meegeleverd, gebruik indien nodig)
@ Kraan/Plug

Afb. D-3-3-1 - Afb. D-3-3-2
4, De waterleidingen en het netsnoer opruimen

(1) Klem de waterleidingen en het netsnoer vast
met draadorganizer.

(2) Draai de onderkant van de draadorganizer in de
spiraalvormige kabelomwikkeling.

(3) Trek de draadorganizer naar achteren om de
waterleidingen en de het netsnoer te omwikkelen.
Opmerking: Bewaar de pluggen die uit het

basisstation zijn verwijderd en de extra leidingen en
verbindingsborgklemmen op de juiste manier.

Afb. D-4

Het installatie-effect testen

1. Voordat u gaat testen, moet u het basisstation
inschakelen en vervolgens thuis de
hoofdwaterkraan en de knieafsluiter openen.

2. Raadpleeg de gebruikershandleiding om de
Dreamehome-app te downloaden en in te
stellen. Na de installatie verschijnt er een pop-
up in de app. Voer de teststappen uit volgens de
instructies.

3. Sluit het basisstation opnieuw aan en test
opnieuw of het basisstation automatisch water
kan bijvullen en afvoeren.

Opmerking: Volg de instructies op basis van de nieuwste
app-versie.

@ Hoe te gebruiken

Houd de Aan/Uit-knop 3 seconden ingedrukt

om de robot in te schakelen. De stroomindicator
zal blijven branden. Of plaats de robot op het
basisstation door de oplaadcontacten van de robot
uit te lijnen met die van het basisstation, waarna de
robot automatisch wordt ingeschakeld en begint op
te laden. Om de robot uit te schakelen, verwijdert
u de robot van het basisstation en houdt u de Aan/
Uit-knop 3 seconden ingedrukt.

Snel in kaart brengen

Nadat u het netwerk voor de eerste keer hebt
geconfigureerd, volgt u de instructies in de app om
snel een kaart aan te maken. De robot zal beginnen
met het in kaart brengen zonder reiniging. Wanneer
de robot terugkeert naar het basisstation, is het
proces voor het in kaart brengen voltooid en wordt
de kaart automatisch opgeslagen.

Pauze/slapen

Als de robot aan het werk is drukt u op deze knop
om deze te pauzeren.

Als de robot langer dan 10 minuten is gepauzeerd,
gaat deze automatisch naar de slaapmodus. Alle
indicatoren op de robot zullen uitgaan. Druk op een
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willekeurige knop op de robot of gebruik de app
om de robot te ontwaken.
Opmerking: Als de robot wordt gepauzeerd en in het

basisstation wordt geplaatst, wordt het huidige reinigingsproces
beéindigd.

Automatisch reinigen hervatten

Als de batterij te zwak is, keert de robot

automatisch terug naar het basisstation om op te
laden. Na het opladen tot het juiste batterijniveau
zal deze onafgemaakte reinigingstaken hervatten.

Opmerking: Schakel deze functie via de app in om deze te
kunnen gebruiken.

Niet-Storen-modus (DND)

Als de robot in de niet-storen-modus (DND) staat,
zal deze het reinigen niet kunnen hervatten.

De DND-modus wordt in de fabriek standaard
uitgeschakeld. U kunt de app gebruiken om de
DND-modus in te schakelen of de DND-periode
ervan aan te passen. De DND-periode is standaard
ingesteld op 22:00-08:00.

Opmerking:

* De geplande reinigingstaken worden tijdens de DND-
periode gewoon uitgevoerd.

* De robot zal na het verstrijken van de DND-periode het
reinigen hervatten waar deze de vorige keer gestopt is.

De robot herstarten

Als de robot niet meer reageert of niet kan worden
uitgezet, houdt u de Aan/Uit-knop 10 seconden
ingedrukt om het uitschakelen te forceren. Houd
vervolgens de Aan/Uit-knop 3 seconden ingedrukt

127 om de robot in te schakelen.

Stofzuigen en dweilen

Opmerking:

Als u de robot voor de eerste keer gebruikt, staat deze
standaard in de modus "Stofzuigen en dweilen". Om

de reinigingsmodus aan te passen, gaat u naar de
instellingen van de Reinigingsmodus in de app en kiest u
uit de volgende drie extra opties:

@ Dweilen na stofzuigen

@ Stofzuigen

® Dweilen

Tijdens gebruik zal het basisstation automatisch schoon
water aanvoeren en gebruikt water afvoeren.

1. Starten met reiniging

Druk op de Aan/Uit-knop op de robot, of gebruik
de app om de robot te laten starten vanaf het
basisstation. De robot zal vervolgens de optimale
reinigingsroute bepalen en deze taak uitvoeren
volgens de plattegrond.

Opmerking:

Het wordt aanbevolen de robot te laten starten vanuit
het basisstation om ervoor te zorgen dat de robot hier
na het reinigen gemakkelijk naar kan terugkeren.

De dweilpads worden schoongemaakt voordat de robot
begint te dweilen, wacht geduldig.

Verplaats het basisstation, de wasbordbasis of het
wasbordfilter niet tijdens het gebruik.

Raak de waterafvoer of de verwarmingsmodule niet aan
terwijl het basisstation in werking is, om brandwonden te

voorkomen.
2. Automatisch wassen van de dweil
Bij het reinigen keert de robot automatisch
terug naar het basisstation om de dweilpads te

wassen op basis van de schoonmaakfrequentie
van de dweilpads die in de app is opgegeven.

Het basisstation zal automatisch de
schoonwatercontainer van de robot bijvullen en de
robot zal verder gaan met reinigen.

3. Automatisch ledigen van de stofbak en
wassen en drogen van de dweilpads

Nadat de robot klaar is met een reinigingstaak en
naar het basisstation terugkeert om op te laden, zal
het basisstation de stofbak automatisch ledigen en
vervolgens de dweilpads wassen en drogen.
Opmerking:

Als de functie voor automatisch ledigen is uitgeschakeld

in de app, zal het basisstation de stofbak niet
automatisch leegmaken.

Het basisstation zal de stofbak ledigen volgens de
instelling in de app.

Het reinigen van plinten

Nadat de dweil is verwijderd, brengt u

de plintreinigingsborstel in lijn met de
bevestigingsklem op de robot en drukt u deze
naar beneden totdat hij met een klik vastklikt.
Start na de installatie de plintenreinigingstaak via
spraakopdrachten of de app. Trek de borstel na
afloop van de taak omhoog, maak hem schoon en
berg hem op de juiste manier op.

Opmerking: Verwijder de plintenborstel na afloop
van de plintenreinigingstaak om storing van andere
functies te voorkomen.

Afb. E

@ Routinematig onderhoud

Onderdelen

Om de robot in goede staat te houden, is het raadzaam om het gebruik van accessoires in de app of de volgende tabel te raadplegen voor routinematig onderhoud.

Stofbakfilter

Zijborstel

Dweilpadhouders

Eens per 2 weken

Elke 3 tot 6 maanden

Wasbordfilter

Elke 1 tot 2 maanden

Wasbordverwarmingsmodule

Eens per 6 maanden

Signaleringsvlak van het
basisstation

Oplaadcontacten

Openingen voor
automatisch ledigen

Zwenkwiel

Rondomlopend wiel

Randsensor

Versalift-sensor

Stofverlichtingslamp

Tapijtsensor

Afgrondsensoren

Eens per maand

Automatische
watervulinlaat van de robot

Onderkant van de robot

Eens per maand

Stofbak

Hoofdwielen

Intrekbare poten

Maak het schoon indien
nodig

Onderdeel Onderhoudsfrequentie | Vervangingsperiode Onderdeel Onderhoudsfrequentie | Vervangingsperiode
Plintreinigingsborstel Na elk gebruik Stootrandvenster
Elke 6 tot 12 maanden
Hoofdborstel
oofdborstels Stootrand

Stofzak

Dweilpads

Elke 2 tot 4 maanden

Elke 1 tot 3 maanden

Opmerking: De frequentie van onderhoud en vervanging is afhankelijk
van het daadwerkelijke gebruik. Indien er zich vanwege bijzondere
omstandigheden een uitzondering voordoet, wordt snel onderhoud of

vervanging aanbevolen.
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Wasbordfilter

1. Nadat het schoonmaken van de dweilpad is

voltooid, haalt u de robot eruit en drukt u
op de klemmen van de wasbordbasis om de

wasbordbasis eruit te trekken.

Opmerking:

- De wasbordbasis kan niet volledig worden verwijderd.
Trek het niet met geweld eruit om schade te voorkomen.

- De wasbordverwarmingsmodule kan restwarmte
vasthouden. Wees voorzichtig bij het verwijderen van het
wasbordfilter om verbranding te voorkomen.

2. Verwijder het wasbordfilter, spoel het af met
schoon water en veeg het schoon. Installeer
vervolgens het wasbordfilter en de wasbordbasis
terug.

Opmerking: Wanneer u de wasbordbasis terugplaatst,

moet u controleren of de klemmen aan beide uiteinden

goed vastzitten nadat u een klik hebt gehoord.

3. Gebruik de app of druk op de knop {3 om de
robot terug te sturen naar het basisstation, of
zet de robot handmatig terug.

Afb. F-1

Wasbordverwarmingsmodule

Tijdens het gebruik kan er aanslag ontstaan op
de wasbordverwarmingsmodule. Om het schoon
te maken, haalt u de robot eruit, trekt u de
wasbordbasis eruit, giet u een kleine hoeveelheid
witte azijn (5% azijnzuur) op het oppervlak van de
verwarmingsmodule en maakt u deze schoon met
een geschikt gereedschap.
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Opmerking:

Om verbranding te voorkomen, moet u wachten tot het
oppervlak van de verwarmingsmodule is afgekoeld tot
kamertemperatuur voor u hem schoonmaakt.

U kunt ook een geschikte ontkalker gebruiken volgens de
instructies van de ontkalker.

Gebruik geen scherp gereedschap of bijtende vloeistoffen
zoals zoutzuur om de verwarmingsmodule schoon te
maken.

Afb. F-2

1. Druk voorzichtig op de stofreservoirdeksel om
deze te openen en gooi de stofzak weg.

Opmerking: Door de hendel omhoog te trekken wordt de
stofzak afgesloten, zodat stof en vuil er niet per ongeluk uit
kunnen vallen.

2. Verwijder het stof en vuil uit het filter met een
droge doek.
3. Plaats een nieuwe stofzak en sluit de

stofreservoirdeksel.
Afb. F-3

Zijborstel

Schroef de zijborstel los met een schroevendraaier,
verwijder haren van de borstel en schroef deze
weer vast.

Afb. F-4

Plintreinigingsborstel

Wanneer de plintreinigingstaak is voltooid, trek de

reinigingsborstel omhoog om deze te verwijderen,
veeg de borstelharen af met een schone vochtige
doek en berg hem na het drogen aan de lucht
correct op.

Afb. F-5

Dweilpadhouders

Verwijder de dweilpadhouders en maak ze schoon.
Afb. F-6

Rondomlopend wiel

Opmerking:

Gebruik een gereedschap zoals een kleine
schroevendraaier om de as en de band van het
rondomlopende wiel te scheiden. Gebruik geen
overmatige kracht.

Spoel het rondomlopende wiel af onder stromend water
en plaats het terug nadat het volledig is gedroogd.
Afb. F-7

Hoofdborstels

1. Druk de borstelbeschermingsclips naar binnen
om de borstelbescherming te verwijderen en til
de borstels vervolgens uit de robot.

2. Trek de borstels eruit zoals in de afbeelding.
Gebruik een geschikt gereedschap om haren
te verwijderen die in de borstels verstrikt zijn
geraakt. Duw de borstels na het reinigen stevig
in de hoofdborstelhouder totdat ze op hun plaats
vastklikken.

Opmerking: Wees voorzichtig bij het eruit trekken van de
hoofdborstels om letsel te voorkomen.

3. Plaats de hoofdborstelhouder, met de
gezeefdrukte pijlen naar boven gericht, schuin
naar beneden in de sleuven.

4. Lijn de voorkant van de borstelbescherming uit
met de sleuf, plaats deze schuin naar beneden
en druk het vervolgens op zijn plaats.

Afb. F-8

Stofbak en filter

1. Druk op de stofbakklem om de stofbak te
verwijderen.

2. Verwijder het filter van de stofbak en maak
vervolgens de stofbak leeg. Tik zachtjes op het
korfje van het filter om het vuil te verwijderen.

Opmerking: Probeer het filter niet te schoon te maken

met een borstel, vinger of scherp voorwerp om schade te

voorkomen.

3. Spoel de stofbak en het filter af met water en
droog ze volledig af alvorens ze opnieuw te
installeren.

Opmerking:

» Spoel de stofbak en het filter alleen af met schoon
water. Gebruik geen schoonmaakmiddel.

* Gebruik de stofbak en het filter alleen als ze volledig
droog zijn.

Afb. F-9

Robotsensoren

Veeg de robotsensoren schoon met een zachte en
droge doek, zoals weergegeven in de afbeelding:
1. VersalLift-sensor
2. Stootrandvenster

3. Randsensor

4. Stootrand

5. Afgrondsensoren

6. Stofverlichtingslamp

7. Tapijtsensor
Opmerking: Een natte doek kan gevoelige elementen in de
robot en het basisstation beschadigen. Gebruik een droge
doek voor het schoonmaken.

Afb. F-10

Openingen voor automatisch ledigen,
oplaadcontacten en signaleringsvlak

Maak de openingen voor het automatisch legen,
de oplaadcontacten en het signaleringsvlak schoon
met een zachte, droge doek.

Afb. F-11

Dweilpads

Verwijder de dweilpads uit de dweilpadhouder om
ze te vervangen.
Afb. F-12

De robot bevat een krachtige lithium-ionbatterij.
Zorg ervoor dat de batterij goed opgeladen blijft
voor dagelijks gebruik om optimale prestaties van
de batterij te behouden. Als de robot voor langere
tijd niet wordt gebruikt, laad deze dan volledig

op, schakel het uit en bewaar het op een koele,
droge plaats. Om schade door overontlading te
voorkomen, moet u de robot minimaal één keer per
drie maanden opladen.

© Demontage-instructies

o ALLEEN VEREIST IN GEVAL VAN
TERUGZENDING

1. Schakel de functie voor het ledigen van water in
via de app om het resterende water in zowel de
robot als het basisstation af te voeren.

Opmerking: Trek de wasbordbasis eruit en controleer of er
nog water in zit. Als dat het geval is, veeg het dan droog en
plaats de wasbordbasis weer terug.
2. Open het stofreservoirdeksel en trek
de automatische doseermodule voor
reinigingsmiddel eruit. Open de bovenklep van
de module en giet de resterende vloeistof weg;
plaats de module vervolgens weer terug in het
basisstation.

3. Voordat u het basisstation demonteert, haalt
u de stekker uit het stopcontact en sluit u de
hoofdwaterkraan in uw huis.

4. Trek eerst de verbindingsborgklem eruit. Druk
vervolgens met kracht op de borgring op de
verbinding om de leiding te demonteren. Gebruik
een bak om het uitstromende water op te
vangen.

Opmerking: Trek de waterleiding niet met kracht eruit om

schade te voorkomen.

5. Verwijder de reservepluggen uit het basisstation
en sluit de ellebogen aan op de achterkant van
het basisstation om lekkage tijdens het transport
te voorkomen.

@ Reservepluggen
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Problemen oplossen

Probleem Oplossing Probleem Oplossing
o  De route richting het oplaadpunt is geblokkeerd, de
* De batterij is bijna leeg. Laad de robot op het deur is bijv. dicht.
basisstation op en probeer he? gpnleuw. * Het basisstation is niet op de stroomvoorziening
De robot * De temperatuur van de batterij is te laag of te hoog.

schakelt niet in.

Het wordt aanbevolen om de robot te gebruiken in
omgevingen met een omgevingstemperatuur hoger
dan 0 °C en lager dan 40 °C.

De robot laadt
niet op.

Het basisstation is niet op de stroomvoorziening
aangesloten, zorg dat beide uiteinden van het
netsnoer goed zijn aangesloten.

Het contact tussen de oplaadcontacten op het
basisstation en de robot is slecht, maak de
oplaadcontacten schoon.

Controleer of er vreemde voorwerpen zitten op de
aansluitingen van de robot en verwijder deze als dat
zo0 is.

De robot kan
geen verbinding
maken met wifi.

Het wachtwoord van het wifi-netwerk is onjuist.
Controleer of het wachtwoord waarmee u verbinding
maakt met uw wifi-netwerk correct is.

De robot ondersteunt geen 5 GHz wifi-verbinding.
Zorg ervoor dat de robot verbonden is met een 2,4
GHz wifi-verbinding.

Het wifi-signaal is zwak. Zorg ervoor dat de robot zich
in een gebied met goede wifi-bereik bevindt.

De robot is misschien niet klaar om geconfigureerd
te worden. Sluit de app en open deze opnieuw en
probeer het opnieuw volgens de instructies.

De robot kan
het basisstation
niet vinden en

keert niet terug.

aangesloten of is verplaatst terwijl de robot er

niet op stond. Sluit het basisstation aan op de
stroomvoorziening of plaats de robot op het
basisstation om op te laden.

Er zijn te veel obstakels rond het basisstation. Plaats
het basisstation in een meer open plek.

Het verplaatsen van de robot kan ertoe leiden dat
deze zich opnieuw positioneert, en een plattegrond
zal aanmaken als het opnieuw positioneren niet lukt.
Als de robot zich te ver van het basisstation bevindt,
kan deze mogelijk niet automatisch terugkeren. In dat
geval moet u de robot handmatig op het basisstation
plaatsen.

Veeg het signaleringsvlak van het basisstation af om
stof en vuil te verwijderen.

Probleem Oplossing Probleem Oplossing
 De robot kan alleen worden uitgeschakeld als deze » Zorg ervoor dat voorwerpen zoals netsnoeren en
niet wordt opgeladen. Het wordt aangeraden om de slippers opgeruimd zijn voordat u de robot gebruikt.
robot uit het basisstation te halen en dan pas de Aan/ e Werken op natte, gladde oppervlakken veroorzaakt
Uit-knop 3 seconden in te drukken om deze uit te De robot slippen van het hoofdwiel. Het wordt aanbevolen
De robot beweegt zonder

schakelt niet
uit.

schakelen.

Als de robot niet kan worden uitgeschakeld door
stap 1 uit te voeren, houdt u de Aan/Uit-knop 10
seconden ingedrukt om uitschakeling te forceren. Als
het probleem aanhoudt, neem dan contact op met de
klantenservice.

de ingestelde
route te volgen.

om de natte plekken te drogen voordat u de robot
gebruikt.

Veeg het stootrandvenster op de robot schoon met
een schone, zachte doek om het schoon en vrij te

houden.

.

De robot zit
vast voor het
basisstation en
kan er niet naar
terugkeren.

Controleer of er voldoende ruimte is aan beide kanten
of voor het basisstation om te voorkomen dat de robot
geblokkeerd wordt.

De robot kan wegglijden als de vloer véor het
basisstation heel erg nat is. Als dit zo is, maak de vloer
dan droog en probeer het opnieuw.

Het wordt aangeraden het basisstation naar een
andere plek te verplaatsen en het opnieuw te
proberen.

De
oplaadsnelheid
is traag.

Het duurt ongeveer 2 uur om de robot volledig op te
laden als de batterij bijna leeg is.

Als u de robot gebruikt bij temperaturen buiten het
aangegeven bereik, zal de oplaadsnelheid automatisch
vertragen om de levensduur van de batterij te
verlengen.

De oplaadcontacten van zowel de robot als het
basisstation kunnen vuil zijn, veeg ze af met een
zachte doek.

De robot mist
de kamers die
moeten worden
gereinigd.

Zorg ervoor dat de deuren van de kamers die moeten
worden gereinigd geopend zijn.

De plek voor de kamer die moet worden gereinigd kan
nat en glad zijn, waardoor de robot abnormaal slipt en
werkt. Probeer de vloer te drogen voordat u de robot
gebruikt.

Het geluid
neemt toe
terwijl de robot
werkt.

Controleer of het stofbakfilter verstopt is. Als dat het
geval is, reinig of vervang deze dan.

Er kan zich een hard voorwerp in de hoofdborstels of
de stofbak bevinden. Controleer dat en verwijder evt.
het harde voorwerp.

De hoofdborstels of de zijborstel kan verstrikt raken.
Controleer dat en verwijder evt. vieemde voorwerpen.
Schakel de zuigmodus over naar "Standaard" of "Stil".

De robot zal na
het opladen niet
verder gaan
met reinigen.

Zorg ervoor dat de robot niet is ingesteld op de Niet-
Storen-modus (DND), waardoor deze het reinigen niet
kan hervatten.

De robot zal de reiniging niet hervatten nadat u de
robot handmatig op het basisstation hebt geplaatst of
via de app of de knop {3 de robot hebt gestuurd om
op te laden.

Het basisstation
kan de

stofbak niet
automatisch
ledigen.

Controleer of de stofzak in het stofreservoir vol is.
Als de stofzak niet vol zit, controleer dan of de
openingen voor het automatisch ledigen van de
robot, het basisstation of de stofbak geblokkeerd zijn.
Verwijder eventuele verstoppingen op tijd.
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Problemen oplossen Specificaties
Probleem Oplossing

* Verwijder het wasbordfilter en controleer of de Model RLX97DE Model RBXE0816
Het waterniveau vuilwaterafvoer verstopt is en maak deze schoon.
!n het wasbord * Controleer het reinigingsmiddel. Vul niet bIJ Oplaadtijd Ongeveer 2 uur Nominale ingang 220-240 V ~ 50-60 Hz
is abnormaal. met andere dan het officieel voorgeschreven
reinigingsmiddel. 15V=5A (o
' . _ . . pladen)
Nominale spanning 144 V= Nominale uitgang 15 V=12 A (snelladen)
De * Verwij i Nominaal
dweilpadhouder Verwijder de dwellpadhouder (.)m te controleren of er Nominaal vermogen 75 W ominaal vermogen 700 W
is abnormaal een vreemd voorwerp in vastzit en probeer de robot (stof legen)
omhoog opnieuw te starten. Als het probleem aanhoudt, neem Nominaal vermogen
. | Vi
dan contact op met de klantenservice. i i -
gebracht. P Werkingsfrequentie 2400-2483,5 MHz (reiniging met heet water + snelladen) goow
. . Maximaal uitgangsvermogen <20 dBm Nominaal vermogen 93 W
Neem voor meer ondersteuning contact met ons op via https://global. (drogen met koude lucht + opladen)
dreametech.com . . Nominaal vermogen (drogen met hete
Onder normale gebruiksomstandigheden moet de afstand tussen lucht) 59 W
de antenne en het lichaam van de gebruiker ten minste 20 cm
bedragen. Werkingsfrequentie 2400-2483,5 MHz
Oplaadbare lithium-ionbatterij
Maximaal uitgangsvermogen <20 dBm
Model RY2567-4S2P-MMBK1/RY2567-4S2P-FMTEV1
Waterdrukbereik 0,14-0,8 MPa
Type Li-ion
Nummer 1 Opmerking: Nominaal vermogen (reiniging met heet water + snelladen)
wordt bepaald door de vermogenswaarde tijdens de representatieve periode
Nominale capaciteit 4,6 Ah (watertemperatuur 25 °C).
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Verwijdering en inleveren van batterijen

De ingebouwde lithium-ionbatterij bevat stoffen die schadelijk zijn voor het milieu. Voordat u de batterij weggooit, moet u ervoor zorgen dat
de batterij door gekwalificeerde technici wordt verwijderd en bij een geschikt recyclingbedrijf wordt ingeleverd.

- de batterij moet uit het apparaat worden verwijderd voordat deze wordt afgedankt;
- bij het verwijderen van de batterij moet het apparaat van de stroomvoorziening worden losgekoppeld;

- de batterij moet veilig worden weggegooid.

VOORZICHTIG:

Voordat u de batterij verwijdert, moet u de stroom uitschakelen en de batterij zoveel mogelijk leeg laten lopen.
Ongebruikte batterijen moeten worden ingeleverd bij een geschikt recyclingbedrijf.
Stel niet bloot aan een omgeving met hoge temperaturen om explosiegevaar te voorkomen.

Onder extreme omstandigheden kan er vloeistof uit de batterij lekken. Bij aanraking, spoel met water en zoek medische hulp.

Verwijderingsgids:

1. Draai de robot ondersteboven, gebruik een geschikt gereedschap om de schroeven aan de achterkant van de robot te verwijderen en
verwijder vervolgens de afdekking.

2. Maak de klemmen tussen de batterij en de printplaat los om de batterij te verwijderen.

AEEA-informatie
Alle producten met dit symbool zijn afgedankte elektrische en elektronische apparatuur (AEEA zoals in richtlijn 2012/19/EU) die niet
samengevoegd mogen worden met ongesorteerd huishoudelijk afval. In plaats daarvan moet u de volksgezondheid en het milieu
ﬂ beschermen door uw afgedankte apparatuur in te leveren bij een door de overheid of de plaatselijke autoriteiten aangewezen
— inzamelpunt voor het recyclen van afgedankte elektrische en elektronische apparatuur. Een correcte verwijdering en recycling zal
mogelijke negatieve gevolgen voor het milieu en de volksgezondheid helpen voorkomen. Neem contact op met de installateur of de
plaatselijke autoriteiten voor meer informatie over de locatie en de voorwaarden van dergelijke inzamelpunten.
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Sikkerhetsinformasjon

For & unnga elektrisk stgt, brann eller skade forarsaket av feil bruk av apparatet, ma du lese
bruksanvisningen ngye fgr du bruker apparatet og oppbevare den for fremtidige oppslag.

Bruksbegrensninger

Dette apparatet ma ikke brukes av barn yngre enn 8 ar eller av personer med fysiske, sensoriske,
intellektuelle mangler, eller med begrenset erfaring eller kunnskap dersom det skjer uten tilsyn av en
forelder eller foresatt for & sikre sikker bruk og for &8 unnga risiko. Rengjgring og vedlikehold ma ikke
utfgres av sma barn uten tilsyn.

Apparatet skal kun benyttes sammen med strgmforsyningen som er levert med apparatet.

Dette apparatet inneholder batterier som bare kan byttes av erfarne personer.

Hold omradet rundt produktet eller skapet hvor produktet er innebygd godt ventilert.

Ikke lgft roboten eller fjern den fra basestasjonen under drift.

Etter installasjon av dette apparatet, ma du sgrge for at stgpselet er innen rekkevidde.

Rydd omradet som skal rengjgres. Barn skal ikke leke med apparatet. Sgrg for at barn og kjeeledyr
holdes pa trygg avstand fra roboten mens den er i drift.

Ikke installer, lad eller bruk apparatet pa bad eller rundt bassenger.

Dette apparatet er kun ment for gulvrengjgring i et hjemmemiljg. lkke bruk det utendgrs, pa andre
overflater enn gulv, eller i kommersielle eller industrielle omgivelser.

Sgrg for at apparatet fungerer som det skal og er i et riktig miljg. Ellers ma du ikke bruke apparatet.
Hvis stremledningen er skadet, ma den byttes av en spesiell ledning eller enhet tilgjengelig fra
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produsenten eller deres servicerepresentant.

Ikke bruk roboten i omrader over bakkeniva uten en beskyttende barriere.

Ikke plasser roboten opp-ned. lkke bruk LDS-dekselet, robotdekselet eller stgtfangeren som handtak
for roboten.

Bruk roboten i miljger med en omgivelsestemperatur over 0 °C og under 40 °C. Sgrg for at det ikke
er vaeske eller klissete stoffer pa gulvet.

For a forhindre skade eller at noe dras lgs, fjernes eventuelle lgse gjenstander fra gulvet samt kabler
eller strgmledninger fra rengjgringsbanen fgr du bruker apparatet.

Fjern skjgre eller sma gjenstander fra gulvet for a forhindre at roboten stgter pa og skader dem.
Hold har, fingre og andre kroppsdeler unna robotens sugedpning.

Oppbevar rengjgringsverktayet utilgjengelig for barn.

Ikke bruk apparatet i et rom der et spedbarn eller barn sover.

lkke plasser barn, kjeeledyr eller andre gjenstander oppa roboten, uansett om den star stille eller
beveger seg.

Kun rent vann og den offisielt godkjente rengjgrings-blandingen kan tilsettes rentvannstanken. lkke
tilsett annen vaeske som alkohol eller desinfeksjonsmiddel. Forholdet mellom rengjgringsblanding

og rent vann kan kontrolleres pa flasken med rengjgringsblanding. Oppbevar rengjgringsblandingen
utilgjengelig for barn.

lkke bruk roboten til & rengjgre brennende gjenstander. Ikke bruk roboten til & plukke opp
brannfarlige eller brennbare vaesker, etsende gasser, ufortynnede syrer eller lgsemidler.

lkke st@vsug harde eller skarpe gjenstander. Ikke bruk apparatet til & plukke opp gjenstander som

Sikkerhetsinformasjon

steiner, store papirbiter eller gjenstander som kan tette apparatet.

Stegpselet ma tas ut av stikkontakten fgr rengjgring eller vedlikehold av apparatet.

lkke terk robotstgvsugeren eller basestasjonen med en vat klut, og ikke skyll dem med vaeske. Etter
rengjgring av vaskbare deler, tgrk delene helt fgr du installerer og bruker dem igjen.

Installer basestasjonen i samsvar med lokale krav.

Dreame patar seg kun ansvar for tap som fglge av installasjon utfgrt av autoriserte Dreame-teknikere,
unntatt tap som fglge av feil installasjon utfgrt av andre personer.

Dette apparatet skal kobles til vannkilden ved hjelp av den nye rgrenheten som er inkludert i pakken.
lkke bruk den gamle rgrenheten pa nytt.

Far installasjon eller demontering av vanntilkoblingstilbehgret, ma du sgrge for at basestasjonen ikke
er koblet til strgmforsyningen.

Oppbevar den demonterte pakken riktig og ikke la barn ta pa eller svelge den.

lkke demonter, reparer eller modifiser dette produktet. Hvis problemer oppstar, bes du kontakte
produktstgtten.

Dersom dette produktet skal transporteres, tgmmer du fgrst det gjenvaerende vannet og det
anbefales a bruke originalemballasjen.

Bruk dette apparatet i samsvar med instruksjonene i bruksanvisningen. Brukerne er ansvarlige for tap
eller skade som oppstar fra feil bruk av dette produktet.
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Batterier og lading

ADVARSEL: Ingen opplading av ikke-oppladbare batterier.

lkke bruk batterier eller basestasjon fra tredjepart. Robotstgvsugeren kan kun brukes med RBXE0816-
basestasjonen.

lkke forsgk & demontere, reparere eller modifisere batteriet eller basestasjonen pa egenhand.

lkke plasser basestasjonen naer en varmekilde.

lkke bruk en vat klut eller vate hender til a tgrke eller rengjgre basestasjonens ladekontakter.

lkke avhend gamle batterier pa feil mate. Brukte batterier ma avhendes hos et passende
gjenvinningsanlegg.

Hvis stremledningen blir skadet eller gdelagt, ma du slutte a bruke den umiddelbart og kontakte
produktstgtten.

Sgrg for at roboten er slatt av nar den transporteres, og at den oppbevares i originalemballasjen hvis
mulig.

Hvis roboten ikke skal brukes over en lengre periode, ma den lades helt opp, slds av og oppbevares
pa et kjalig, tert sted. Lad opp roboten minst én gang hver 3. maned for & unngd overutlading av
batteriet.

Sikkerhetsinformasjon
Lasersikkerhets-informasjon

* Lasersensoren i dette produktet oppfyller standarden IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 for
klasse 1-laserprodukter. Unnga direkte gyekontakt med den under bruk.

KLASSE 1-LASERPRODUKT
FORBRUKERLASERPRODUKT
EN 50689:2021

ﬁ Kun for innendgrs bruk
Les bruksanvisningen

234 Nominell strgm for sikringskoblingen er 6,3 A.

Med dette erkleerer Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd at radioutstyret type RLX97DE er i samsvar med direktiv 2014/53/EU. EU-overensstemmelseserkleeringens
fulle tekst kan man finne pa felgende internettadresse: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity
For en detaljert elektronisk bruksanvisning pa flere sprak, ga til https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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O Produktoversikt

1. Dokkingknapp O

* Trykk for & sende roboten tilbake til
basestasjonen

 Trykk og hold i 3 sekunder for & deaktivere
barnesikring

2. Strem/rengjgringsknapp

* Trykk og hold i 3 sekunder for 3 sla den pa eller
av

* Trykk for & starte rengjgringen etter at roboten
er slatt pa

Sirkuleer statusindikator

* Fast bla: Rengjgring (mé& aktiveres i appen) eller
fullfert rengjering

* Puster blatt: Venter pa talekommando/kobler til
Wi-Fi

* Puster grgnt: Lader

* Blinker rgdt: Feil

Knappens statusindikator

* Fast hvit: Rengjaring eller opprydding er fullfart

* Pulserende hvit: Lader (ikke lavt batteri)

* Fast rgdt: Venting ved lavt batteri eller pauset
ved lavt batteri

* Puster rgdt: Lader (lavt batteri)

* Blinker rgdt: Feil

Merk:

« Trykk pa en vilkarlig knapp pa roboten for & pause mens
roboten rengjgr eller gar tilbake til lading.

« Barnelas kan aktiveres/deaktiveres via Dreamehome-
appen.

141

3. LED-hjelpelys

4. Kikkertsystem til navigering og for & unnga
hindringer

5. Punktprojektor

6. Mikrofoner

7. VersalLift-sensor

Merk: VersalLift-sensoren senkes nar roboten venter, lader

pa basestasjonen eller rengjgr omrader med lav klaring. lkke

flytt roboten ved rengjering av omrader med lav klaring,

siden det kan pavirke plasseringen.

8. Stgtfanger

9. Stgtfangervindu

10. Deksel

11. Automatiske tgmmingsventil

12. Ladekontakter

13. Tilkoblinger

14. Tilbakestillingsknapp/Wi-Fi-indikator

» Trykk og hold i 3 sekunder for & gjenopprette
fabrikkinnstillingene

15. Kantsensor

16. Automatisk vannpafyllingsinntak

17. Trappesensorer

18. Teppesensor

19. Sidebgrsteforlengelsesenhet

20.Bgrstevern

21. Uttrekkbart bein

22.Hovedhjul

23.MopExtend-enhet

24.Stgvlys

25.Omnidireksjonelt hjul

26.Hovedbgrster

27. Uttrekkbart bein

28.Hovedhjul

29.Klips for bgrstebeskyttelse
30.Monteringshull for moppeputeholder
31. Trinsehjul

Fig. A-1

1. Automatiske tgmmingsventil
2. Filter

3. Klips for stgvdunk

4. Filterklips

Fig. A-2

Moppeenhet

1. Moppeputens monteringsomrade
2. Moppeputeholder
3. Moppepute

Fig. A-3

Strgmport
. 3/8" vinkel (stor)
. 3/8" antilekkasjeplugg (stor)
. 1/4" vinkel (liten)
. 1/4" antilekkasjeplugg (liten)
. Reserverte spor for feste av vannrgr eller
stremledning:
@ Strgmledning
@ 1/4" rentvannsrgr (tynn)
(® 3/8" skittenvannsrgr (tykk)
. Automatisk dispensermodul - enkelt kammer
8. Filter

oA WDNS

~N

9. St@vposespor
10. Reserveplugger
11. Stgvtankdeksel
12. Elektrisk luke
13. Statusindikator
-Fast hvit: Basestasjonen er koblet til strgm
-Fast oransje: Basestasjonen har en feil
14. Arbeidsknapp >l
-Trykk for & starte/pause basestasjonens eller robotens
oppgaver
-Trykk og hold inne for & &pne/luke elektrisk luke
15. Automatiske temmingsventil
16. Ladekontakter
17. Signalomrade
18. Automatisk vanntilsettingsuttak
19. Varmeelement
20.Vaskebrettfilter
21. Klips, vaskebrettbase
22.Vaskebrettbase

Fig. A-4

Installasjonstilbehgr

. 1/4" rentvannsrgr (tynn)

. 3/8" skittenvannsrgr (tykk)

. Spiralkabelomslag

. 1/4" vinkel (liten)

. 3/8" vinkel (stor)

. Kabelsamler

. Laseklips, 1/4” tilkobling (liten) x 4
. Laseklips, 3/8” tilkobling (stor) x 4
9. 3-veis omkoblingsventil

10. Adaptere

Fig. A-5

coONOGO A, WDN-S

Fullfgrt installasjon

. Vannkilde

. 3-veis omkoblingsventil

. 1/4" tilkoblingslaseklips (liten)
. Spiralkabelomslag

Sluk

. 1/4" rentvannsrgr (tynn)

. 1/4" tilkoblingslaseklips (liten)
. 3/8" skittenvannsrgr (tykk)

. 3/8" tilkoblingslaseklips (stor)

Merk: Alle installasjonsdiagrammer er kun ment som

VONOCTOAWNS

referanse. Den faktiske installasjonssituasjonen kan variere.

Fig. A-6

O Forberedelser i
hjemmet ditt

1. Fegr rengjering bes du fjerne ustabile, skjare,
verdifulle eller farlige gjenstander. Rydd opp i
kabler, kluter, leker, harde og skarpe gjenstander
pa gulvet, for & unnga mulige skader ved at de
vikles inn, ripes eller veltes av roboten.

2. Fgr rengjering plasseres en fysisk barriere
foran trapper for & sikre sikker og jevn drift av
roboten.

3. Apne dgren til rommet som skal rengjares og
plasser mgbler pa riktig sted for & lage mer
plass.

4. For & hindre at roboten ikke gjenkjenner omradet

som rengjgres, ma du ikke sta foran roboten,
dgrstokker, ganger eller trange steder.

Merk:

Nar du bruker roboten for fgrste gang, ma du falge den
rundt mens den rengjgr for & fjerne eventuelle hindringer
i tide.

LED-hjelpelyset gir ekstra belysning i svakt opplyste
omgivelser.

Ikke stavsug harde gjenstander som steiner, stalkuler og
leketgysdeler, eller skarpe gjenstander som byggeavfall,
knust glass og spiker, siden dette kan fare til riper i
gulvet.

Fig. B

O Fgr bruk

1.

Installer vanntilkoblingssett for automatisk
pafylling og temming

Etter at du har bekreftet riktig installasjonssted,
monterer du vanntilkoblingssettet for automatisk
pafylling og temming pa plass.

Merk: For mer informasjon om installasjon, se avsnittet
«Installasjonsinstruksjoner».

2. Plasser basestasjonen og koble den til en

stikkontakt

Plasser basestasjonen pa et sted som er sa apent
som mulig og med et godt Wi-Fi-signal. Sgrg for at
det er minst 25,45 cm i hgyden, 42,1 cm i bredden
og 44,8 cm i dybden. Fjern eventuelle gjenstander
som befinner seg naermere enn 60 cm fra fronten
pa basestasjonen.
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Far stremledningen godt inn til indikatoren tennes.

Merk:

Serg for at ingen objekter blokkerer signalomradet.

For & hindre vannflekker fra & fukte tregulv eller tepper,
anbefales det & plassere basestasjonen pa flisgulv eller
marmorgulv.

Hvis stikkontakten er rett bak basestasjonen, bgr det
settes av ytterligere 5 cm dybde.

Hvis det ma bores et hull pa skapet for & plassere
rerledningene, skal avstanden mellom senter av hullet
og bakken ikke vaere hgyere enn 80 cm, og hullets
diameter skal ikke vaere mindre enn 3 cm. Det anbefales
ikke & bore hullet naer bakken, noe som avhenger av den
faktiske installasjonssituasjonen.

.

.

.

3. Fjern festeklistremerket fra vaskebrettfilteret

Trykk og hold inne B/ for & apne den elektriske
luken og fjerne festeklistremerket fra
vaskebrettfilteret. Trykk deretter forsiktig pa
vaskebrettfilteret for a sikre at det sitter riktig pa
plass.

4, Fjern robotbeskyttelsen og installer
moppeenheten
5. Koble til Dreamehome-appen

(1) Trykk og hold inne stremknappen pa roboten i
3 sekunder for & sla den pa. Skann QR-koden
under robotdekselet eller sgk etter «Dreamehome»
i appbutikken for & laste ned og installere appen.

(2) Apne Dreamehome-appen, trykk pa «Skanne
QR-kode for & koble til» og skann den samme QR-
koden pa roboten igjen for a legge til enheten. Fglg
instruksjonene for a fullfgre Wi-Fi-tilkoblingen.

@ QR-kode
143

@ Wi-Fi-indikator

* Blinker sakte: Skal tilkobles
* Blinker raskt: Tilkobler

e Pa: Tilkoblet

Merk:

Bare 2,4GHz Wi-Fi stgttes.

For & tilbakestille Wi-Fi gjentar du trinn (2) og felger
deretter instruksjonene for & fullfare Wi-Fi-tilkoblingen.
For a koble enheten fra Wi-Fi-nettverket, trykker du pa
og holder inne tilbakestillingsknappen pé roboten i 3
sekunder.

P& grunn av oppgraderinger i appens programvare, kan
de faktiske operasjonene avvike fra setningene i denne
bruksanvisningen. Fglg instruksjonene i den gjeldende
appversjonen.

6. Koble roboten til basestasjonen

Plasser roboten pé basestasjonen med
moppeenheten vendt mot vaskebrettet. Deretter
hgrer du et talevarsel nar roboten kobles til
basestasjonen. Etter at roboten er fulladet, forblir
statusindikatorene pa roboten og basestasjonen
tent i 10 minutter fgr de dimmes.

Merk: Det anbefales a lade roboten helt opp fer den

tas i bruk for fgrste gang. Hvis roboten ikke kan slas pa
etter at batteriet er utladet, kobler du roboten manuelt til
basestasjonen for & lade den.

7. Test installasjonseffekten

Apne hoved- og vinkelkranen hjemme. Bruk
Dreamehome-appen til a teste om basestasjonen
kan utfgre automatisk vannpafylling og -tsmming.

8. Tilsett rengjeringsblandingen
(1) Trykk forsiktig for & &pne stgvtankdekselet, og

trekk ut den automatiske dispensermodulen.

(2) Apne det gvre lokket pa modulen og tilsett
rengjgringsblandingen.

(3) Lukk lokket pa modulen, sett det tilbake

i basestasjonen, og sett deretter pa igjen
stgvtankdekselet. Rengjgringsblandingen tilsettes
automatisk mens den arbeider

Merk:

Modulen for automatisk dosering kan fylles med
rengjgringsmiddel for bruk. Ikke tilsett annen vaeske
enn det offisielt godkjente rengjgringsblandingen for &
forhindre funksjonsfeil.

Installer den automatiske dispensermodulen til den
klikker pa plass.

Fig. C-1-Fig. C-7

OInstallasjonsinstruksjoner

Forholdsregler ved installasjon

Serg for at det er minst 25,45 cm i hgyden, 42,1 cm i
bredden og 44,8 cm i dybden. Hvis stikkontakten er rett
bak basestasjonen, bgr det settes av ytterligere 5 cm
dybde.

Hvis det ma bores et hull pa skapet for rgrledningene,
skal avstanden mellom hullets senter og bakken ikke
vaere hgyere enn 80 cm, og hullets diameter skal ikke
vaere mindre enn 3 cm. Det anbefales ikke & bore

hullet neer bakken, noe som avhenger av den faktiske
installasjonssituasjonen.

Stgrrelsen pa den treveis omkoblingsventilen i pakken er
G3/8. Hvis stgrrelsen ikke stemmer overens, ma du bruke
de medfglgende adapterne.

Bruk en vanntrykkmaler for & male vanntrykket og

bekreft at det er mellom 0,14 MPa og 0,8 MPa.

Fgr du installerer, ma du koble fra stramforsyningen til
basestasjonen og stenge hoved- eller vinkelkranen. Tgm
rerledningene, sgrg for at de er tilkoblet uten lekkasje,
og sl deretter pa basestasjonen.

Koble kun til romtemperert vann fra springen, ikke
gjenvunnet vann eller varmtvann.

Den faktiske installasjonssituasjonen kan variere.

Plasseringskrav

Installasjonsstedet ma unnga direkte sollys og vann.

For & hindre vannflekker fra & fukte tregulv eller tepper,
anbefales det & plassere basestasjonen pa flisgulv eller
marmorgulv.

Det anbefales at plasseringen er naer vannkilde og sluk.
Det anbefales at avstanden mellom basestasjonen og
stikkontakten er innenfor 1,5 m.

Plasser basestasjonen pa et sted med et godt 2,4 GHz
Wi-Fi-signal.

Fjern eventuelle gjenstander som befinner seg naermere
enn 60 cm fra fronten pa basestasjonen. Sgrg for at
ingen objekter blokkerer signalomradet.

Unnga a legge rgr gjennom dgrapninger eller korridorer.

Fig. D-1

Negdvendige verktgy (ikke inkludert)

1. Teflontape

2. Vinkelventil

3. Justerbar skiftengkkel
4, Kniv

5. Maleband

Fig. D-2

Alle installasjonsdiagrammer er kun ment som referanse.

Installasjonstrinn

1. Koble til skittenvannsrgret

(1) Trykk snapringen pa koblingen mot vinkelen, og
trekk samtidig ut den forhandsinstallerte pluggen i
motsatt retning.

(2) Roter vannutlgpet til en retning som er egnet
for installasjonen. Koble 3/8" skittenvannsrgr

til den tilsvarende posisjonen tett, sett 3/8"
tilkoblingslaseklemmen inn i det smale rommet
mellom snapringen og vinkelen, og klikk deretter
rgret inn i sporet.

@® Sluk

@ 3/8" skittenvannsrgr

® Laseklips, 3/8" tilkobling
@ 3/8" vinkel

® Handtak

For andre installasjonsmetoder, se fglgende figurer:
(@ Festet til veggavlgpet
@Treveis sluktilkobling

Merk:

* Sgrg for at sluket eller utlgpet for brukt vannrar ikke

er blokkert. Unnga & sette skittenvannsrgret inn i et
forseglet kammer for & forhindre darlig drenering.

Sgrg for at tilkoblingen mellom skittenvannsrgret og
sluket eller kloakkrgret er godt festet.

Hvis annet utstyr som bruker vann er tilkoblet samme
skittenvannsrgr, ma du sgrge for at dreneringen ikke
forstyrrer basestasjonens drenering for & unnga lekkasjer.
For ulike dreneringslgsninger, vennligst kjgp

passende tilbehgr separat i henhold til den aktuelle

.

installasjonssituasjonen.

Fig. D-3-1-1-Fig. D-3-1-2

2. Koble til rentvannsrgret

Se trinn 1, trekk fgrst ut den forhandsinstallerte
pluggen pé vinkelen, koble deretter 1/4"
rentvannsrgret tett til, og sett til slutt inn
laseklipsen for 1/4" tilkobling.

@ Vannkilde

@ Treveis omkoblingsventil

® 1/4" rentvannsrgr

@ Laseklips, 1/4" tilkobling

® 1/4" vinkel

Fig. D-3-2

3. Installer treveis omkoblingsventil
Merk:

« Koble kun til romtemperert vann fra springen, ikke
gjenvunnet vann eller varmtvann.

Steng hjemmets hovedkran fgr installasjon og serg for at
alt vannet i rgrene er tappet ut.

Kontroller at tetningsringen er pa plass fer installasjon.
Hvis ikke, ma alle utvendige gjengebeslag pakkes

godt inn med teflontape med 6-9 omdreininger i
skruretningen for & forhindre lekkasje.

Det anbefales & installere en vinkelventil ved vannkilden
fgr du installerer den treveis omkoblingsventilen.

Bruk en justerbar skiftengkkel til & installere hvis
ngdvendig.

Alternativ 1 — vannkilde med utvendige gjenger

@ Vannkilde/vinkelventil (medfglger ikke)
@ Adapter (inkludert, bruk etter behov)
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® Treveis omkoblingsventil
@ Laseklips, 1/4" tilkobling

® Rentvannsrgr

Alternativ 2 — vannkilde med innvendige gjenger
@ Vannkilde/vinkelventil (medfglger ikke)

@ Adapter (inkludert, bruk etter behov)

® Treveis omkoblingsventil

@ Laseklips, 1/4" tilkobling

® Rentvannsrgr

® Adapter (inkludert, bruk etter behov)

@ Kran/plugg

Fig. D-3-3-1-Fig. D-3-3-2

4. Rydd opp i vannrgr og strgmledning

(1) Klem fast vannrgrene og strgmledningen med
en kabelsamler.

(2) Tre bunnen av kabelsamleren inn i
spiralkabelomslaget.

(3) Trekk kabelsamleren bakover for & omslutte
vannrgrene og strgmledningen.

Merk: Oppbevar pluggene som er tatt ut av basestasjonen,
og ekstra rgr og tilkoblingslaseklips pa riktig mate.

Fig. D-4

Test installasjonseffekten

1. Fer du tester, ma du sla pa basestasjonen og
deretter pne hovedkranen og vinkelventilen
hjemme.

2. Se brukerhandboken for & laste ned og
konfigurere Dreamehome-appen. Etter
installasjonen vises en popup-melding i appen.
Fullfer testtrinnene i henhold til instruksjonene.

3. Koble til basestasjonen igjen og test pa nytt
om basestasjonen kan utfgre automatisk
vannpafylling og -tgmming ordentlig.

Merk: Fglg instruksjonene basert pa den nyeste
appversjonen.

@ Bruk

Trykk og hold inne strgmknappen i 3 sekunder
for & sla pa roboten. Strgmindikatoren forblir
tent. Eller plasser roboten pa basestasjonen

ved a justere ladekontaktene til roboten med

de pa basestasjonen. Deretter slar roboten seg
pa automatisk og begynner a lade. For 4 sl av
roboten, flytter du roboten bort fra basestasjonen
og trykker pa og holder inne stremknappen i 3
sekunder.

Rask kartlegging

Etter & ha konfigurert nettverket for farste gang,
falger du instruksjonene i appen for raskt a

lage et kart. Roboten vil begynne & kartlegge

uten rengjgring. Nar roboten kommer tilbake til
basestasjonen, er kartleggingsprosessen fullfgrt og
kartet lagres automatisk.

Pause/dvale

Nar roboten er i bruk, kan du trykke pa en vilkarlig
knapp for & sette den pa pause.

Hvis roboten er satt pa pause i mer enn 10
minutter, gar den automatisk i dvalemodus. Alle
indikatorer pa roboten slar seg av. Trykk pa en
vilkarlig knapp pa roboten, eller trykk pa appen for
a vekke roboten.

Merk: Hvis roboten settes pa pause og plasseres pa

basestasjonen, vil den gjeldende rengjgringsprosessen
avsluttes.

Auto-gjenoppta rengjgring

Nar robotstgvsugeren har for lite batteri, gar den
automatisk tilbake til basestasjonen for lading.
Etter & ha ladet til riktig batteriniva, gjenopptar den
uferdige rengjaringsoppgaver.

Merk: Aktiver den i appen for & bruke denne funksjonen.

Ikke forstyrr-modus

Nar roboten er satt til Ikke forstyrr-modus,
forhindres den fra & gjenoppta rengjgringen. lkke
forstyrr-modus er deaktivert som standard. Du kan
bruke appen til & aktivere lkke forstyrr-modus eller
endre Ikke forstyrr-perioden. Ikke forstyrr-perioden
er fra kl. 22:00 til kl. 08:00 som standard.

Merk:

* Planlagte rengjgringsoppgaver utfgres som normalt i lkke
forstyrr-perioden.

* Roboten gjenopptar rengjgringen der den slapp etter at
Ikke forstyrr-perioden utlgper.

Starte roboten pa nytt

Hvis roboten slutter & reagere eller ikke kan slas av,

trykker du pa og holder inne stremknappen i

10 sekunder for a sla den kraftig av. Trykk deretter
pa og hold inne strgmknappen i 3 sekunder for a
sla pa roboten.

Stgvsuge og moppe

Merk:

Nér roboten brukes for fgrste gang, starter den som
standard i «Stgvsug og mopp»-modus. For & justere
rengjgringsmodusen gar du til innstillingene for
rengjgringsmodus i appen og velger blant fglgende tre
ekstra alternativer:

@ Moppe etter stgvsuging

@ Stevsuge

® Moppe

Under bruk vil basestasjonen tilfgre rent vann og temme
ut brukt vann automatisk.

1. Starte rengjgring

Trykk pa strgmknappen pa roboten eller bruk

appen for a fa robotstgvsugeren til a starte fra

basestasjonen. Deretter planlegger roboten

den optimale rengjgringsruten og utfarer

rengjgringsoppgaven basert pa det opprettede

kartet.

Merk:

 For & sikre at roboten enkelt returnerer til basestasjonen
etter rengjgring, anbefales det & fa roboten til & starte
fra basestasjonen.

Vent et gyeblikk mens moppeputene rengjgres far
robotstgvsugeren starter moppingen.

Ikke flytt basestasjonen, vaskebrettbasen eller
vaskebrettfilteret mens den er i drift.

For & unnga skalding, ikke bergr vannuttaket eller
varmeelementet mens basestasjonen er i drift.

2. Automatisk moppevask

Under rengjering vil roboten automatisk ga tilbake
til basestasjonen for & vaske moppeputene,

basert pa rengjgringsfrekvensen for moppeputer
spesifisert i appen. Basestasjonen fyller automatisk
robotens rentvannsdunk og roboten gjenopptar
rengjgringen.

3. Tem stgvdunken automatisk og vask og tark
moppeputene

Etter at robotstgvsugeren har fullfgrt en

rengjgringsoppgave og gar tilbake til basestasjonen

for & lade, begynner basestasjonen automatisk

& temme stgvdunken fgr den rengjer og tarker

moppeputene.

Merk:

¢ Hvis den automatiske tgmmefunksjonen er slatt av i appen,
vil ikke basestasjonen automatisk temme stgvdunken.

* Basestasjonen tgmmer stgvdunken i henhold til
innstillingene i appen.

Rengjgring av gulvlister

Nar moppeenheten er fjernet, justerer du bgrsten
for rengjering av gulvlister med festeklipsen pa
roboten, og trykker den ned til den klikker pa
plass. Nar den er installert, starter du rengjgring
av gulvlister via talekommandoer eller appen.

Nar oppgaven er fullfgrt, trekker du bgrsten opp,
rengjgr den og oppbevarer den pa riktig mate.

Merk: For & unnga at andre funksjoner pavirkes,
fjern rengjgringsbgrsten etter rengjgring av
gulvlister.

Fig. E
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@ Rutinemessig vedlikehold

For & holde roboten i god stand, anbefales det & se bruken av tilbehgr i appen eller fglgende tabell for rutinemessig vedlikehold.

Del Vedlikeholdshyppighet Bytteperiode Del Vedlikeholdshyppighet Bytteperiode
lersltletfor rengjgring av Etter hver bruk Stgtfangervindu

guiviister Hver 6. til 12. maned

Hovedbgrster Stetfanger

Stgvdunkfilter

Sidebgrste

Moppeputeholdere

En gang hver 2. uke

Hver 3. til 6. maned

- En gang hver maned
Robotens automatiske

vannpafyllingsinntak

Vaskebrettfilter

En gang hver 1. til 2. maned

Vaskebrettets varmemodul

En gang hver 6. maned

Basestasjonens
signalomrade

Ladekontakter

Automatiske
tgmmingsventiler

Trinsehjul

Omnidireksjonelt hjul

Kantsensor

Versalift-sensor

Stavlys

Teppesensor

Trappesensorer

En gang hver maned

Robotens bunn

Stgvdunk

Hovedhjulene Rengjer ved behov

Uttrekkbare bein

Stevpose

Moppeputer
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Hver 2. til 4. maned

Hver 1. til 3. maned

Merk: Hyppigheten av vedlikehold og utskifting avhenger av faktisk bruk. Hvis
det oppstar et unntak pa grunn av spesielle omstendigheter, anbefales raskt

vedlikehold eller utskifting.

Vaskebrettfilter

1. Etter at moppeputerengjgringen er fullfgrt, tar du
ut roboten og trykker pa vaskebrettbaseklemmene
for 3 trekke ut vaskebrettbasen.

Merk:

- Vaskebrettbasen kan ikke fjernes helt. Ikke trekk den ut

med kraft for & unnga skade.

- Vaskebrettets varmeelement kan beholde restvarme.

For & unnga skalding, veer forsiktig nar du fjerner
vaskebrettfilteret.

2. Ta ut og skyll vaskebrettfilteret med rent
vann og tgrk det rent. Monter deretter
vaskebrettfilteret og vaskebrettbasen pa nytt.

Merk: Nar du monterer vaskebrettbasen pa nytt, ma du

forsikre deg om at klipsene i begge ender sitter godt pa

plass etter at du hgrer et klikk.

3. Bruk appen eller trykk pa {3-knappen for a
returnere roboten til basestasjonen, eller sett
roboten tilbake manuelt.

Fig. F-1

Vaskebrettets varmemodul

Under bruk kan vaskebrettets varmeelement utvikle

kalkbelegg. For & rengjgre den, ta ut roboten, trekk

ut vaskebrettbasen, hell en liten mengde hvit eddik

(5 % eddiksyre) pa overflaten av varmemodulen og

rengjgr den med et riktig verktgy.

Merk:

» For & unnga skalding, vent til overflaten av
varmeelementet har kjglt seg ned til romtemperatur far
rengjgring.

* En egnet avkalker kan ogsa brukes i henhold til
instruksjonene som fglger med.
 l|kke bruk skarpe verktgy eller etsende vaesker som

saltsyre til & rengjgre varmeelementet.

Fig. F-2

1. Trykk forsiktig for & apne stevtankdekselet, og
kast stgvposen.

Merk: Ved a trekke opp handtaket vil posen forsegles for &
forhindre at stev og smuss utilsiktet faller ut.

2. Fjern stgv og rusk fra filteret med en tgrr klut.

3. Installer en ny stgvpose og lukk
stgvtankdekselet.
Fig. F-3

Sidebgrste

Skru av sidebgrsten med en skrutrekker, rengjgr
haret fra bgrsten og skru den deretter pa igjen.
Fig. F-4

Bgarste for rengjgring av gulvlister

Nar gulvlistene har blitt rengjort, ma du trekke
barsten opp for & fjerne den. Tgrk deretter av
bgrstene med en ren og fuktig klut, og la den
tgrke. Legg den deretter bort.

Fig. F-5

Moppeputeholdere

Fjern og rengjgr moppeputeholderne.
Fig. F-6

Omnidireksjonelt hjul

Merk:

* Bruk et verktay slik som en liten skrutrekker for & skille
akselen og dekket pa omnidireksjonshjulet. Ikke bruk
overdreven kraft.

Skyll omnidireksjonshjulet under rennende vann og
plasser det tilbake etter at det har tgrket helt.

Fig. F-7

Hovedbgrster

1. Trykk bgrstevernklipsen innover for a fjerne
barstevernet og lgft barstene ut av roboten.

2. Trekk ut bgrstene som vist i figuren. Bruk et
egnet verktgy for a fjerne har som er filtret i
bgrstene. Etter rengjgring setter du bgrstene
tilbake i hovedbgrsteholderen til de klikker pa
plass.

Merk: Veer forsiktig nar du trekker ut hovedbgrstene for &

unnga skade.

3. Med pilene pa skjermen vendt oppover, setter
du hovedbgrsteholderen inn i sporene nedover
pa en skra mate.

4. Sentrer den fremre enden av bgrstevernet med
sporet, sett den inn nedover pa en skrd mate og
trykk den deretter pa plass.

Fig. F-8

Stgvdunk og filter

1. Trykk pa stgvdunkklipsen for a fjerne
stgvdunken.

2. Fjern stgvdunkfilteret og tgm stgvdunken. Bank

forsiktig pa kurven til filteret for & fjerne smuss. 148



Merk: Ikke forsgk a rengjgre filteret med en barste, en

finger eller en skarp gjenstand. Dette kan forarsake skade.

3. Skyll stgvdunken og filteret under rennende
vann, og la tgrke fgr du installerer dem igjen.

Merk:

« Skyll stevdunken og filteret kun med rent vann. lkke bruk
noe vaskemiddel.

* Bruk stgvdunken og filteret kun nar de er helt tgrre.

Fig. F-9

Robotsensorer

Terk av robotsensorene ved & bruke en myk og terr
klut, som vist i figuren:

1. VersaLift-sensor

2. Stgtfangervindu

3. Kantsensor

4. Stgtfanger

5. Trappesensorer

6. Stavlys

7. Teppesensor
Merk: En vat klut kan skade sensitive elementer pa roboten
og basestasjonen. Bruk en tgrr klut til rengjering.

Fig. F-10

Automatisk temming av ventiler,
ladekontakter og signalomrade

Rengjgr de automatiske temmingsventilene,
ladekontaktene og signalomradet med en myk og
tgrr klut.

Fig. F-11
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Moppeputer

Fjern moppeputene fra moppeputeholderne for &
skifte dem.
Fig. F-12

Roboten inneholder en hgyytelses litium-ion
batteripakke. Sgrg for at batteriet forblir godt
ladet for daglig bruk, for & opprettholde optimal
batteriytelse. Hvis roboten ikke skal brukes over
en lengre periode, slar du den av og legger den
bort. For & forhindre skader fra overutlading, lades
roboten minst én gang hver tredje maned.

© Demonteringsin-
struksjoner

o KUN N@DVENDIG | TILFELLE RETUR

1. Aktiver vanntgmmefunksjonen gjennom appen
for & tsmme gjenvaerende vann inne i bade
roboten og basestasjonen.

Merk: Trekk ut vaskebrettbasen og kontroller om det er

vann igjen. Hvis det er tilfelle, m& du tgrke det tert og sette

vaskebrettbasen tilbake pa plass igjen.

2. Apne stavbeholderens lokk og trekk ut
den automatiske doseringsmodulen for
rengjeringsmiddel. Apne det gvre lokket pa
modulen og tem ut gjenvaerende vaeske, og sett
den deretter tilbake i basestasjonen.

3. Fgr demontering, kobler du fra basestasjonen og
stenger hovedkranen i huset.

4. Trekk farst ut tilkoblingslaseklipset. Trykk
deretter i laseringen med kraft ved skjgten for
& demontere rgret. Bruk en beholder til vannet
som flyter ut.

Merk: Ikke trekk direkte i vannrgret med kraft for & unnga

skade.

5. Ta ut reservepluggene fra basestasjonen
og plugg igjen vinklene pa baksiden av
basestasjonen for & forhindre lekkasje under
transport.
@ Reserveplugger

Fig. G-1-Fig. G-2

Feilsgking

Problem L@sning Problem Lgsning
* Det er lite batteri. Lad opp roboten pa basestasjonen * Ruten for retur til lading er sperret, f.eks. at dgren er
og prgv deretter pa nytt. lukket.
Roboten slar » Temperaturen pa batteriet er for lav eller for hgy. * Basestasjonen kobles fra strgm eller flyttes nar
seg ikke pa. Det anbefales & bruke roboten i miljger med en roboten ikke er pa den. Koble basestasjonen
omgivelsestemperatur p& over 0 °C (32 °F) og under til stremforsyningen eller plasser roboten pa
40 °C (104 °F). basestasjonen for a lade.
RObitStq‘k’EUQe_ * Det er for mange hindringer rundt basestasjonen.
ren kan ixke Plasser basestasjonen i et mer apent omrade.
finne og . ) -
: * Flytting av roboten kan fgre til at den endrer posisjon
» Basestasjonen er ikke koblet til strem, sgrg for at returnere til 5 5
) » S2rg basestasjonen. pa egen hand, og den lager et nytt kart dersom

Roboten vil ikke
lade.

begge endene av strgmledningen er riktig tilkoblet.
Kontakten mellom ladekontaktene pa basestasjonen og
robotstgvsugeren er darlig, rengjgr ladekontaktene.
Kontroller om det er fremmedlegemer ved kontaktene
til roboten og fjern eventuelt fremmedlegemer.

omplasseringen mislykkes. Hvis roboten er for langt
fra basestasjonen, kan det veere den ikke returnerer
av seg selv til basen. | sa fall md du manuelt plassere
roboten pa basestasjonen.

Terk av signalomradet pa basestasjonen for a fjerne
stav eller rusk.

Roboten klarer
ikke a koble til
Wi-Fi.

Wi-Fi-passordet er feil. Kontroller at passordet som
brukes for a koble til Wi-Fi-nettverket er riktig.
Roboten stgtter ikke 5 GHz Wi-Fi-tilkobling. Sgrg for at
roboten er koblet til en 2,4 GHz Wi-Fi-tilkobling.
Wi-Fi-signalet er svakt. Sgrg for at roboten er i et
omrade med god Wi-Fi-dekning.

Roboten er kanskje ikke klar til & konfigureres. Avslutt
0g ga inn i appen pa nytt, og prev igjen som instruert.

Roboten setter
seg fast foran
basestasjonen
og kan ikke ga
tilbake til den.

Kontroller om det er nok plass pa begge sider eller
foran basestasjonen for & hindre at roboten blir
blokkert.

Roboten kan gli hvis gulvet foran basestasjonen er for
vatt. Rengjer i sa fall overflgdig vann fgr du prgver
igjen.

Det anbefales a flytte basestasjonen til et annet sted
0g prgve pa nytt.
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Feilsgking

Problem L@sning Problem L@sning
* Roboten kan ikke slds av nar den lader. Det anbefales * Gjenstander som strgmledninger og tefler bgr
a flytte robotstgvsugeren fra basestasjonen, og Roboten organiseres fgr du bruker roboten.

Roboten vil ikke
sla seg av.

deretter trykke og holde inne strgmknappen i 3
sekunder for a sla den av.

Hvis roboten ikke kan slas av ved & utfgre trinn 1,
trykker du pa og holder inne stremknappen i

10 sekunder for & tvinge roboten av. Hvis problemet
vedvarer, bes du kontakte produktstgtten.

beveger seg
uten a fglge

Arbeid pa vate og glatte overflater far hovedhjulet til
a skli. Det anbefales a tgrke de vate stedene fgr du

Feilsgking

Ladehastighe-
ten er lav.

Det tar omtrent 2 timer a lade roboten helt nar
batteriet er lavt.

Hvis du bruker roboten ved temperaturer utenfor

det spesifiserte omradet, reduseres ladehastigheten
automatisk for & forlenge batteriets levetid.
Ladekontaktene pa bade roboten og basestasjonen kan
veere skitne, tark dem av med en tarr klut.

den angitte bruker roboten.
ruten. * Terk av stgtfangervinduet pa roboten med en ren, myk
klut for & holde det rent og uhindret.
* Sgrg for at dgrene til rommene som skal rengjgres er
Roboten N
s apne.
gar glipp av

rommene som
skal rengjares.

Omradet i rommet som skal rengjgres kan vaere vatt
og glatt, noe som far roboten til & skli og fungere
unormalt. Tgrk gulvet fgr du bruker roboten.

Problem Lasning

* Ta av vaskebrettfilteret, kontroller om avlgpet er
Vannivaet i blokkert og rengjer det.
vaskebrettet er | * Kontroller rengjgringsblandingen. Ikke tilsett
unormalt. annen vaeske enn det offisielt godkjente

rengjgringsblandingen.

* Fjern moppeputeholderen for & kontrollere om det
Moppepute- sitter fast fremmedlegemer i den, og prev a starte
holderen heves . R
unormalt. roboten pa nytt. Hvis problemet vedvarer, bes du

kontakte produktstgtten.

Stgyen gker
mens roboten
er i drift.

Kontroller om stgvdunkfilteret er tilstoppet. Hvis ja,
rengjgr den eller bytt den ut.

En hard gjenstand kan sette seg fast i hovedbgrstene
eller i stgvdunken. Kontroller og fjern eventuelle harde
gjenstander.

Hovedbgrstene eller sidebgrsten kan bli sammenfiltret.
Kontroller og fjern eventuelle fremmedobjekter.

Bytt sugemodus til Standard eller Stille.

Roboten vil
ikke gjenoppta
rengjgringen

Sgrg for at roboten ikke er stilt inn pa Ikke forstyrr-
modus, som forhindrer at den fortsetter rengjaringen.
Roboten gjenopptar ikke rengjgringen etter at du
manuelt har plassert roboten pa basestasjonen, eller

etter lading. har sendt roboten til lading via appen eller knappen OO
) * Kontroller om stgvposen i stavtanken er full.

Base:staspnen * Hvis stevposen ikke er full, ma du kontrollere om

kan ikke tamme N . .

stavdunken det er noen hindringer ved auto-tgmmeventilene til

automatisk robotstgvsugeren, basestasjonen eller stgvdunken. | sa

fall ma den blokkerte delen ryddes.

For mer hjelp kan vi kontaktes via https://global.dreametech.com
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Spesifikasjoner

Under normal brukstilstand bgr dette utstyret ha en avstand pa
minst 20 cm mellom antennen og brukerens kropp.

Oppladbar litium-ion-batteripakke

Modell RY2567-4S2P-MMBK1/RY2567-4S2P-FMTEV1
Type Li-ion

Antall 1

Nominell kapasitet 4,6 Ah
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Modell RLX97DE Modell RBXEO816
Ladetid Ca. 2 timer Nominell inngang 220-240 V~ 50-60 Hz
. ) . 15 V=5 A (lader)
Nominell spenning 144V = Nominell utgang 15 V=12 A (hurtiglading)
Nominell effekt 75 W Nominell effekt 700 W
(stgvtgmming)
Driftsfrekvens 2 400-2 4835 MHz - MNominelleffekt: 800 W
(rengjering med varmt vann + hurtiglading)
Maksimal Nominell effekt
<
utgangseffekt 20 dBm (terking med kald luft + lading) W
Nominell effekt (terking med varm luft) 59 W

Driftsfrekvens

2 400-2 483,5 MHz

Maksimal utgangseffekt

< 20 dBm

Vanntrykkniva

0,14-0,8 MPa

Merk: Nominell effekt (rengjering med varmt vann + hurtiglading) avgjeres av

effektverdien i den representative perioden (vanntemperatur 25 °C).

Avhending og fjerning av batteri

Den innebygde Litium-ion-batteripakken inneholder stoffer som er skadelige for miljget. Fgr du avhender batteriet, ma du sgrge for at batteriet
fiernes av kvalifiserte teknikere og avhendes pa et egnet resirkuleringsanlegg.

— batteriet ma fjernes fra apparatet for det avhendes;
— apparatet ma kobles fra stremnettet nar du tar ut batteriet;

— batteriet ma avhendes pa en sikker mate.

FORSIKTIG:

Fer du tar ut batteriet, ma du koble fra strgmmen og tgmme batteriet s& mye som mulig.

Brukte batterier ma avhendes hos et passende gjenvinningsanlegg.

Ikke utsett batteriet for hgye temperaturer for & unnga risiko for eksplosjon.

Under darlige forhold kan veeske lekke fra batteriet. Hvis det oppstar kontakt ma du skylle med vann og kontakte lege.

Veiledning for fjerning:
1. Snu roboten, bruk et riktig verktgy for a fjerne skruene pa baksiden av roboten, og fjern deretter dekselet.

2. Koble fra polene mellom batteriet og PCB-kortet for a fjerne batteriet.

EE-informasjon
Alle apparatene utstyrt med symbolet er elektrisk og elektronisk avfall (EE-avfall som i direktiv 2012/19/EU) som ikke skal blandes

med usortert husholdningsavfall. Du bgr heller beskytte menneskers helse og miljget ved a overlevere kassert utstyr til et utpekt
E innsamlingspunkt for resirkulering av elektrisk og elektronisk utstyr, utpekt av myndighetene eller lokale myndigheter. Riktig
— avhending og resirkulering bidrar til & forhindre mulige negative konsekvenser for miljget og menneskers helse. Kontakt installatgren
eller lokale myndigheter for mer informasjon om plasseringen, samt vilkar og betingelser for slike innsamlingssteder.
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Sdkerhetsinformation

For att undvika elektriska stétar, brand eller skador orsakade av felaktig anvandning av apparaten, las
bruksanvisningen noggrant innan du anvander apparaten och spara den fér framtida referens.

Anvandningsbegransningar

* Denna produkt bdr inte anvandas av barn yngre an 8 ar eller personer med fysiska, sensoriska
eller intellektuella handikapp eller begransad erfarenhet/kunskap utan dverinseende av en féralder/
vardnadshavare fér att sakerstalla sdker anvandning och foér att undvika risker. Rengéring och
underhall far inte utféras av barn utan tillsyn.

* Apparaten far endast anvandas med den stromférsérjningsenhet som féljer med apparaten.

* Den hér apparaten innehaller batterier som endast kan bytas ut av fackman.

* Hall omradet kring produkten och det skap dar produkten &r innesluten val ventilerade.

* Du far inte lyfta upp eller ta bort roboten fran basstationen medan den anvands.

* Se till att stromkontakten &r val inom rackhall efter installation av produkten.

* Ta bort féremal fran omradet som ska rengdras. Barn far inte leka med apparaten. Sakerstall att barn
och husdjur halls pa sakert avstand fran roboten nar den &r i drift.

* Undvik att installera, ladda eller anvanda apparaten i badrum eller runt pooler.

* Den har apparaten ar endast avsedd for golvrengdring i hemmiljé. Anvand den inte utomhus, pa icke-
golvytor eller i kommersiella eller industriella miljéer.

» Kontrollera att apparaten fungerar korrekt pa en l@amplig plats. | annat fall ska du inte anvanda
enheten.

* Om strdmkabeln &r skadad maste den bytas ut mot en sarskild sladd eller enhet som finns tillganglig
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Sdkerhetsinformation

hos tillverkaren eller dess servicepersonal.

Anvand inte roboten i ett omrade hdangande ovan markniva utan skyddsbarriar.

Placera inte roboten upp och ner. Anvand inte LDS-locket, robotkapan eller stétfangaren som
handtag for roboten.

Anvand roboten ska anvandas i miljder med en omgivningstemperatur éver 0 °C och under 40 °C.
Kontrollera att det inte finns vatska eller klibbig substans pa golvet.

For att forhindra att det uppstar skador pa grund av att roboten fastnar bor du ta bort l6sa féremal
och sladdar fran golvet langs rengéringsrutten innan du anvander roboten.

Ta bort 6mtaliga eller sma foremal fran golvet sa att roboten inte krockar med dem och skadar dem.
Hall har, fingrar och andra kroppsdelar borta fran robotens sugéppning.

Forvara rengdringsverktyget utom rackhall for barn.

Anvand inte roboten i ett rum dar spadbarn eller barn sover.

Placera inte barn, husdjur eller ndgot féremal pa roboten oavsett om den star stilla eller ror sig.
Endast rent vatten och officiellt godkant rengéringsmedel far tillsattas i renvattentanken. Ingen annan
vatska (t.ex. alkohol eller desinficeringsmedel) far tillsattas. Pa flaskan med rengéringsmedlet anges
hur stor mangd rengdringsmedel som far tillsattas i det rena vattnet. Forvara rengéringsmedlet utom
rackhall for barn.

Anvand inte roboten fér att rengdra brinnande féremal. Anvand inte roboten for att plocka upp
brandfarliga eller brannbara vatskor, fratande gaser eller outspadda syror eller [6sningsmedel.
Dammsug inte harda eller vassa féremal. Anvand inte apparaten for att plocka upp féoremal som
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Sdkerhetsinformation
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stenar, stora pappersbitar eller nagot som kan tappa till apparaten.

Stickkontakten maste dras ur vagguttaget innan du rengér eller underhaller apparaten.

Torka inte av roboten eller basstationen med en vat trasa eller skolj dem med vatska. Efter rengdring
av tvattbara delar, torka delarna helt innan du satter tillbaka dem och anvander dem.

Installera basstationen i enlighet med lokala bestammelser.

Dreame ansvarar endast for forluster till féljd av installation som utférts av auktoriserade tekniker
fran Dreame, och inte forluster som uppstar till foljd av felaktig installation utférd av andra.

Denna produkt ska anslutas till vattenkallan med den nya rérenheten som ingar i férpackningen.
Ateranvand inte de gamla rérdelarna.

Fore installation eller nedmontering av vattenanslutningstillbehdr bér du se till att basstationen inte &r
ansluten till strémférsérjningen.

Forvara den urpackade férpackningen pa lampligt satt och 3t inte barn rora eller svdlja dess delar.
Produkten far inte tas isar, repareras eller modifieras. Om problem uppstar, kontakta
eftermarknadsservice.

Denna produkt bér tommas pa vatten infor transport, och det rekommenderas att anvanda
originalférpackningen.

Anvand apparaten enligt instruktionerna i bruksanvisningen. Anvandare ar ansvariga for forlust eller
skada som uppstar pa grund av felaktig anvandning av denna produkt.

Sakerhetsinformation

Batterier och laddning

VARNING: Ladda aldrig icke-uppladdningsbara batterier.

Anvand inte ett batteri eller en basstation fran tredje part. Roboten kan endast anvandas med
basstationsmodell RBXE0816.

Forsok inte ta isar, reparera eller modifiera batteriet eller basstationen pa egen hand.

Placera inte basstationen nara en varmekalla.

Anvand inte en vat trasa eller bléta hander for att torka eller rengdra basstationens
laddningskontakter.

Kassera inte gamla batterier pa ett felaktigt satt. Batterier som férbrukats ska kasseras pa lamplig
atervinningscentral.

Om stromkabeln skadas eller gar sdonder maste du sluta anvénda den direkt och kontakta
kundservice.

Sakerstall att roboten ar avstangd nar den transporteras och férvaras i originalférpackningen om
mojligt.

Om roboten inte ska anvandas under en ldngre tid bér du ladda den helt, sedan sténga av den och
férvara den pa en sval och torr plats. Ladda om roboten minst en gang var 3:e manad fér att undvika
6verurladdning av batteriet.
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Sikerhetsinformation

Lasersakerhetsinformation

 Lasersensorn i denna produkt uppfyller standardkraven IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021
for laserprodukter i klass 1. Undvik direkt dgonkontakt med den under anvandning.

LASERPRODUKT KLASS 1

LASERPRODUKT FOR KONSUMENTBRUK

EN 50689:2021

ﬁ Endast for inomhusbruk
Las bruksanvisningen

235 Sikringens markstrém ar 6,3 A,
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Harmed férklarar Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. att radioutrustningstypen RLX97DE uppfyller kraven i direktiv 2014/53/EU. Den fullstandiga texten till EU-
férsakran om dverensstammelse finns pa féljande webbadress: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity
For att erhalla en utforlig e-anvandarhandbok pa fler sprak kan du ga till https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags

@ Produktdversikt

1. Dockningsknapp O

e Tryck for att skicka roboten tillbaka till

basstationen

Tryck och hall ned i tre sekunder for att

inaktivera barnlaset

2. Knapp for strém/rengéring

Tryck och hall ned i tre sekunder for att sla pa

eller stanga av

Tryck for att starta rengéringen efter att roboten

har slagits pa

Cirkular statusindikator

* Fast bl&: Rengéring (méste aktiveras i appen)
eller att stadningen ar slutférd

* Andas bla: Vantar pa réstkommando/Ansluter till
wifi

¢ Andas gron: Laddning

* Blinkar rod: Fel

Knappstatusindikator

* Helt vit: Rengéringen eller stadningen slutférdes

* Blinkande vit: Laddar (inte svagt batteri)

* Fast rod: Vantar vid lagt batteri eller pausad vid
lagt batteri

 Andas réd: Laddar (lagt batteri)

* Blinkar rod: Fel

Obs:
Tryck pa valfri knapp pa roboten for att pausa roboten
nar den stadar eller aker tillbaka for att ladda.

3. Extra LED-lampor
4. System for undvikande av hinder med

Barnléas kan aktiveras/inaktiveras via Dreamehome-appen.

binokulédrt seende-navigering
5. Punktprojektor
6. Mikrofoner
7. VersalLift-sensor
Obs: VersaLift-sensorn sanks ned nar roboten vantar, laddar
i basstationen eller rengér omraden med lag frihgjd. Vid
rengoring av omraden med lag frihdjd ska du inte flytta
roboten da detta kan paverka dess positionering.
8. Stétfangare
9. Fonster for stotfangare
10. Kapa
11. Ventil fér automatisk témning
12. Laddningskontakter
13. Kontakter
14. Aterstillningsknapp/wifi-indikator
* Tryck och hall ned i 3 sekunder for att aterstalla till
fabriksinstallningarna
15. Kantsensor
16. Inlopp fér automatisk vattenpafyllning
17. Kantsensorer
18. Mattsensor
19. Sidoborste med forlangningsenhet
20.Borstskydd
21. Infallbart ben
22.Huvudhjul
23.Montering av MopExtend
24.Dammbelysningslampa
25.Vridbart hjul
26.Huvudborstar
27. Infallbart ben
28.Huvudhjul
29. Fastklammor for borstskydd
30.Monteringshal for mopphallare
31. Lankhjul

Bild A-1

Dammbehallare

1. Ventil for automatisk témning
2. Filter

3. Dammbehallarens fastklamma
4. Filterfaste

Bild A-2

Montering av mopp

1. Omrade for montering av mopp
2. Moppens hallare
3. Moppdyna

Bild A-3

. Stromfoérsorjningsport

. 3/8 tum armbéagskoppling (stor)

. 3/8 tum lackageskyddsplugg (stor)

. 1/4 tum armbagskoppling (liten)

. 1/4 tum lickageskyddsplugg (liten)

. Platser for fastsattning av vattenror eller
strémkabel:
@ Strémkabel
@ 1/4 tum renvattenrdr (tunt)

o hAWNS

® 3/8 tum smutsvattenrér (tjockt)
7. Automatisk doseringsmodul - enkelt fack
8. Filter
9. Dammpasens plats
10. Reservpluggar
11. Lock pa dammbehallaren
12. Elektrisk lucka
13. Statusindikator
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- Helt vit: Basstationen &r ansluten till strém
- Fast orange: Basstationen har ett fel
14. Arbetsknapp >l
-Tryck for att starta/pausa basstationens eller robotens
uppgifter
-Hall intryckt for att 6ppna/stanga den elektriska luckan
15. Ventil fér automatisk témning
16. Laddningskontakter
17. Signalomrade
18. Utlopp for automatisk vattenpafyllining
19. Varmemodul
20.Filter till tvattbrada
21. Tvéttbradans basklammor
22.Bas for tvattbrada

Bild A-4

Installationstillbehor

1/4 tum renvattenrér (tunt)

. 3/8 tum smutsvattenrér (tjockt)

. Kabelhélje

1/4 tum armbagskoppling (liten)

3/8 tum armbagskoppling (stor)

. Kabelhallare

1/4 tums-rorets lasklamma (liten) x 4
. 3/8 tums-rorets lasklamma (stor) x 4
. 3-vags avledningsventil

10. Adaptrar

Bild A-5

Slutférd installation

1. Vattenkalla
161

VONOCUIEWNS

. 3-végs avledningsventil

. 1/4 tums-rérets lasklamma (liten)
. Kabelholje

. Golvbrunn

. 1/4 tum renvattenror (tunt)

. 1/4 tums-rorets lasklamma (liten)
. 3/8 tum smutsvattenrdr (tjockt)
. 3/8 tums-rorets lasklamma (stor)

V0O NOOGOB_WN

Obs: Alla installationsdiagram &r endast avsedda som
referens. Den faktiska installationen kan variera.

Bild A-6

@ Férbered ditt hem

1. Innan rengdring pabdrjas ska instabila, dmtaliga,
vérdefulla eller farliga foremal plockas bort och
kablar, trasor, leksaker, harda foremal och vassa
féremal rensas fran golvet for att undvika att de
bli insnarjda, repade eller omkullvalta av roboten
och orsakar skador.

2. Innan du startar rengéringen bor ett fysiskt
hinder placeras vid kanten av trappan for att
sakerstalla en séker och smidig drift av roboten.

3. Oppna dérren till det rum som ska rengéras och
stall méblerna pa sin ratta plats for att frigéra
mer utrymme.

4. For att undvika att roboten inte kdnner igen
omraden som behoéver rengéras ska du inte sta
framfor roboten, troskeln, korridoren eller tranga
platser.

Obs:

Nar du anvander roboten fér forsta gangen, félj den
under rengoringen for att ta bort eventuella hinder i tid.
Den extra LED-lampan ger extra ljus i svagt upplysta
miljoer.

Harda foremal som stenar, stalkulor och leksaksdelar,
eller vassa féremal som byggavfall, krossat glas och
spikar ska inte dammsugas upp, annars kan underlaget
skrapas.

Bild B

@ Innan anvindning

1. Installera vattenanslutningstillbehor for
automatisk pafyllning och témning

Efter att ha bekréaftat lamplig installationsplats
installeras tillbehdren for vattenanslutning for
automatisk pafyllning och témning.

Obs: For mer information om installation, se avsnittet
"Installationsanvisningar”.

2. Placera basstationen och anslut till ett eluttag
Placera basstationen pa en plats som &r sa 6ppen
som mojligt och med bra WiFi-tackning. Se till att
det finns minst 25,45 cm i hojd, 42,1 cm i bredd
och 44,8 cm i djup. Ta bort alla foremal som &r
narmare an 60 cm fran framsidan avbasstationen.

Satt i stromkabeln ordentligt tills indikatorn tands.

Obs:

« Se till att inga féremal kan blockera signalomradet.

« For att férhindra att vattenflackar vater tragolv eller
mattor, rekommenderas att placera basstationen pa
kakelgolv eller marmorgolv.

Om vagguttaget sitter direkt bakom basstationen boér
ytterligare 5 cm djup reserveras.

Om ett hal maste borras i skapet for att ordna
rérledningarna, far avstandet mellan hélets centrum och
marken inte vara storre &n 80 cm, och halets diameter
far inte vara mindre &n 3 cm. Beroende pa den faktiska
installationssituationen rekommenderas inte att halet
borras nara marken.

3. Ta bort fastetiketten fran tvattbradefiltret

Hall knappen > nedtryckt for att 6ppna den

elektriska luckan och ta bort fastetiketten

fran tvattbradefiltret. Tryck sedan forsiktigt pa

tvattbradefiltret for att sakerstélla att det sitter pa

plats.

4. Ta bort skydden pa roboten och montera
moppanordningen

5. Anslut till Dreamehome-appen

(1) Tryck och hall ned strémknappen pé roboten

i tre sekunder for att sla pa den. Skanna QR-
koden under robotkéapan, eller sék "Dreamehome” i
appbutiken for att ladda ner och installera appen.

(2) Oppna Dreamehome-appen, tryck p& "Skanna
QR-koden for att ansluta” och skanna samma QR-
kod pa roboten igen for att lagga till enheten. Folj
anvisningarna for att slutféra wifi-anslutningen.
® QR-kod

@ WiFi-indikator

* Blinkar langsamt: Kan anslutas
* Blinkar snabbt: Anslutning

* Pa: Ansluten

Obs:

* Endast 2,4 GHz Wi-Fi stods.

For att aterstalla wifi, upprepa steg (2) och félj sedan
anvisningarna for att slutféra wifi-anslutningen.

For att koppla bort enheten fran wifi-natverket, tryck och
hall ned aterstallningsknappen pa roboten i tre sekunder.
* Pa grund av uppgraderingar av appens mjukvara kan

de faktiska funktionerna skilja sig fran vad som anges i
denna handbok. Félj instruktionerna i den uppdaterade
versionen av appen.

6. Anslut roboten till basstationen

Placera roboten pa basstationen med moppenheten
vand mot tvattbradan. Sedan hér du ett
réstmeddelande nar roboten lyckats ansluta till
basstationen. Efter att roboten &r fullt laddad
kommer statusindikatorerna pa roboten och
basstationen att forbli tdnda i tio minuter och sedan
dampas.

Obs: Vi rekommenderar att ladda roboten fullt ut innan du
anvander den for forsta gangen. Om roboten inte kan slas
pa nar batteriet ar urladdat kan du manuellt ansluta roboten
till stationen for att ladda den.

7. Testa installationseffekten

Oppna huvudvattenventilen och vinkelventilen
hemma. Anvand Dreamehome-appen for att
testa om basstationen kan utféra automatisk
vattenpafyllning och témning.

8. Fyll pa rengéringslésningen

(1) Tryck forsiktigt for att ta bort locket pa
dammbehallaren och dra ut den automatiska
doseringsmodulen.

(2) Oppna modulens évre lock och tillsatt
rengéringsmedlet.

(3) Stang locket till modulen, sétt tillbaka den
i basstationen och satt sedan tillbaka locket
pa dammbehallaren. Rengéringsmedlet laggs
automatiskt till under arbetet.

Obs:

Den automatiska doseringsmodulen kan fyllas pa med
rengdringsmedel for anvandning. Tillsatt ingen annan
vétska an det officiellt godkanda rengdringsmedlet for
att forhindra fel.

Montera den automatiska doseringsmodulen tills den
klickar pa plats.

Bild C-1-C-7

O Installationsanvisningar

Forsiktighetsatgarder vid installation

Se till att det finns minst 25,45 cm i hojd, 42,1 cm i
bredd och 44,8 cm i djup. Om véagguttaget sitter direkt
bakom basstationen bor ytterligare 5 cm djup reserveras.
Om ett hal maste borras i skapet for att ordna
rérledningarna, far avstandet mellan hélets centrum och
marken inte vara storre &n 80 cm, och halets diameter
far inte vara mindre &n 3 cm. Beroende pa den faktiska
installationssituationen rekommenderas inte att halet
borras nara marken.

Storleken pa 3-végs avledningsventilen som ingar i
paketet ar G3/8. Om storleken inte matchar anvands
medféljande adaptrar.

Anvand en vattentrycksmatare for att mata vattentrycket
och bekrafta att trycket ligger mellan 0,14 MPa och

0,8 MPa.

Innan installation, koppla bort stromforsérjningen

till basstationen och stang huvudvattenventilen eller
vinkelventilen. Tém rorledningarna, se till att de &ar
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anslutna utan lackage och sla sedan pa basstationen.

* Anslut endast till kranvatten med rumstemperatur, inte
atervunnet vatten eller varmvatten.

¢ Alla installationsdiagram ar endast avsedda som referens.
Den faktiska installationen kan variera.

Krav pa plats

Installationsplatsen maste undvika direkt solljus och
vatten.

For att forhindra att vattenflackar vater tragolv eller
mattor, rekommenderas att placera basstationen pa
kakelgolv eller marmorgolv.

Platsen rekommenderas att vara néra vattenkallan och
golvbrunnen.

Det rekommenderas att avstandet mellan basstationen
och uttaget inte 6verstiger 1,5 m.

Placera basstationen pa en plats med god 2,4 GHz-wifi-
signal.

Ta bort alla foremal som ar narmare an 60 cm fran
framsidan avbasstationen. Se till att inga féremal kan
blockera signalomradet.

Undvik att dra rér genom dérréppningar eller korridorer.

Bild D-1

Nédvindiga verktyg (medféljer ej)

1. Teflontejp
2. Vinkelventil
3. Skiftnyckel
4. Kniv

5. Mattband

Bild D-2
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Installationssteg

1. Anslut smutsvattenréret

(1) Tryck pa lasringen vid anslutningen mot vinkeln
och dra samtidigt ut den férinstallerade pluggen i
motsatt riktning.

(2) Vrid vattenutloppet till en riktning som passar
for installationen. Anslut 3/8 tum avloppsror

till motsvarande position, satt in 3/8 tum
anslutningslasningskléamman i det smala utrymmet
mellan ldsringen och vinkeln och snapp sedan fast
roret i sparet.

@ Golvbrunn

@ 3/8 tum smutsvattenrér

® 3/8 tums anslutningslasklamma
@ 3/8 tum armbéagskoppling

® Handtag

For andra installationsmetoder, se foljande figurer:
@ Fast pa vaggbrunnen
@ 3-végs golvbrunnskoppling

Obs:

Se till att golvbrunnen eller avloppsrérets utlopp ar fritt.
Undvik att féra in avloppsroret i en tatad kammare for
att forhindra dalig drénering.

Se till att anslutningen mellan avloppsroret och
golvbrunnen eller avloppsroéret ar ordentligt fastsatt.
Om annan vattenanvandande utrustning ar ansluten till
samma avloppsrdr ska du se till att deras drénering inte
stor basstationens dranering for att forhindra lackage.
For olika draneringslésningar kops ldmpliga tillbehor
separat enligt den faktiska installationssituationen.

Fig. D-3-1-1-Fig. D-3-1-2

2. Anslut renvattenroret

Se steg 1, dra forst ut den forinstallerade pluggen
pa vinkelkopplingen, anslut sedan 1/4 tums
renvattenledningen ordentligt och satt slutligen in
1/4 tums anslutningslasklamman.

@ Vattenkalla

@ 3-vags avledningsventil

® 1/4 tum renvattenrér

® 1/4 tum anslutningslasklamma
® 1/4 tum armbagskoppling

Bild D-3-2

3. Installera 3-vags avledningsventilen
Obs:

Anslut endast till kranvatten med rumstemperatur, inte
atervunnet vatten eller varmvatten.

Stang av huvudvattenventilen i ditt hem fore installation
och se till att allt vatten i réren har témts ut.
Kontrollera att tatningsringen sitter pa plats innan
montering. Om inte, maste alla utvandiga hangangade
beslag lindas ordentligt med teflontejp 6-9 varv i
skruvriktningen for att forhindra lackage.
Rekommenderas att installera en vinkelventil

vid vattenkallan innan du installerar 3-vags
avledningsventilen.

Anvand en skiftnyckel for att installera om det behdvs.

Alternativ 1 - Vattenkalla med yttergangad anslutning

@ Vattenkalla/Vinkelventil (medfoljer ej)
@ Adapter (medfbljer, anvéand vid behov)
® 3-végs avledningsventil

@ 1/4 tums-rorets lasklamma

® Renvattenrér

Alternativ 2 - Vattenkalla med innergangad anslutning

@ Vattenkalla/Vinkelventil (medféljer ej)
@ Adapter (medfsljer, anvéand vid behov)
® 3-végs avledningsventil

@® 1/4 tums-rérets lasklamma

® Renvattenror

® Adapter (medfsljer, anvéand vid behov)
@ Kran/Plugg

Fig. D-3-3-1-Fig. D-3-3-2
4. Stada upp vattenrdr och stromkabel

(1) Klam fast vattenréren och strémkabeln med
kabelhallare.

(2) Tra in botten av kabelhallaren i spiralkabelns
omslag.

(3) Dra kabelhallarenbakét for att linda in vattenrér
och stromkabel.

Obs: Férvara pluggarna som tagits bort fran basstationen
samt extra rér och anslutningslasklammor pa ratt satt.

Bild D-4

Testa installationseffekten

1. Innan du testar ska du sla pa basstationen
och sedan 6ppna huvudvattenventilen och
vinkelventilen i ditt hem.

2. Se bruksanvisningen om hur du kan ladda ner
och konfigurera Dreamehome-appen. Efter
installationen visas ett popup-uppmaning i
appen. Slutfor teststegen enligt instruktionerna.

3. Koppla in basstationen igen och testa huruvida
basstationen kan utféra automatisk pafyllning

och tdmning av vatten pa ratt satt.

Obs: Folj instruktionerna i den senaste app-versionen.

@ Bruksanvisning

Tryck och hall ned strémknappen i tre sekunder
for att sla pa roboten. Stromindikatorn forblir tand.
Eller placera roboten pa laddningsstationen genom
att anpassa robotens laddningskontakter till de

pa laddningsstationen. Roboten kommer déarefter
att sld pa automatiskt och bérja ladda. Stéang av
roboten genom att flytta den fran basstationen
och tryck sedan och hall ned strémknappen i tre
sekunder.

Snabb kartlaggning

Nar du har konfigurerat natverket for forsta gangen
féljer du anvisningarna i appen foér att snabbt
skapa en karta. Roboten bérjar kartlagga utan att
rengora. Nar roboten atervander till basstationen
har kartlaggningen slutforts och kartan sparas
automatiskt.

Pausa/Vilolage

N&r roboten &r igdng kan du trycka pa valfri knapp
for att pausa den.

Om roboten pausar i mer &n tio minuter gar den
automatiskt in i vilolage. Alla indikatorer pa roboten
stangs av. Tryck pa valfri knapp pa roboten, eller
anvand appen for att vacka roboten.

Obs: Om roboten pausas och placeras pa basstationen
avslutas den pagdende rengéringsuppgiften.

Ateruppta rengéring automatiskt

Om batterinivan ar for ldg kommer roboten
automatiskt ga tillbaka till basstationen for att
ladda. Efter laddning till lamplig batteriniva
aterupptar den oavslutade rengéringsuppgifter.

Obs: Om du vill anvanda funktionen aktiverar du den i
appen.

Stér ej-lage (DND)

N&r roboten &r instilld pa Stér-ej-liget (DND)
kommer den att férhindras fran att ateruppta
rengdringen. Stér ej (DND)-laget &r inaktiverat som
fabriksstandard. Du kan anvénda appen for att
aktivera DND-laget eller andra DND-perioden. Stér
ej (DND)-perioden &r 22:00-8:00 som standard.

Obs:

* Den schemalagda rengéringen kommer att utféras som
vanligt under DND-perioden.

* Roboten aterupptar rengéringen dar den slutade senast
efter att Stor-ej-perioden (DND) tagit slut.

Omstart av roboten

Om roboten slutar att svara eller inte gar att stdnga
av, tryck och hall ned strémknappen i tio sekunder
for att framtvinga en avstangning. Tryck sedan pa




stromknappen och hall den intryckt i tre sekunder
for att sla pa roboten.

Dammsuga och moppa

Obs:

N&r roboten anvands for forsta gangen aktiveras laget
"Dammsuga och moppa” som standard. Fér att justera
rengoringslaget kan du ga till dess instéllningar i appen

.

och valja bland foljande tre alternativ:

@ Moppa efter dammsugning

@ Dammsug

® Moppa

Under anvéndning tillfér basstationen rent vatten och
dranerar automatiskt anvant vatten.

.

1. Starta rengéring

Tryck pa stromknappen pa roboten eller anvand

appen for att starta roboten fran basstationen.

Sedan kommer roboten att planera den optimala

stadrutten och utféra staduppgiften utifran den

skapade kartan.

Obs:

« For att det ska vara enkelt for roboten att atervanda till
basstationen nar stadningen &r klar, rekommenderar vi
att du startar den fran basstationen.

.

Innan roboten bérjar moppa kommer moppdynorna att
rengoras, var god avvakta.

.

Flytta inte basstationen, tvattbradans bas eller filter
under drift.

For att undvika skallning, ror inte vattenutloppet eller
varmemodulen medan basstationen &r i drift.

.
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2. Automatisk mopptvatt

Under rengéringen kommer roboten automatiskt
att atervanda till basstationen for att tvatta sina
moppdynor baserat pa den rengéringsfrekvens for
moppdynor som har angivits i appen. Basstationen
kommer automatiskt att fylla pa robotens
vattentank och roboten aterupptar rengéringen.

3. Tom dammbehallaren automatiskt och tvitta
och torka moppdynorna

Efter att roboten har avslutat en rengéringsuppgift
och atervant till basstationen for att ladda,
kommer basstationen automatiskt att bérja tomma
dammbehallaren och sedan rengéra och torka
mopparna.

Obs:

e Om funktionen fér automatisk tdmning &r avstangd i
appen kommer basstationen inte att automatiskt tomma
dammbehallaren.

* Basstationen témmer dammbehallaren i enlighet med
installningen i appen.

Rengora golvlister

N&r moppenheten har demonterats ska du

rikta in rengoéringsborsten for golvlister med
monteringskldmman pé roboten och tryck nedat
tills den klickar pa plats. Nar den har monterats
kan du pabdrja rengéringen av golvlister via ett
réstkommandon eller appen. Nar uppgiften ar
slutford ska du dra borsten uppat, rengéra den och
férvara den ordentligt.

Obs: Demontera rengéringsborsten efter
rengdringen av golvlister for att undvika att stéra
andra funktioner.

Bild E

@ Rutinunderhall

For att halla roboten i gott skick, rekommenderas att du féljer tillbehdrsanvandning i appen eller féljande tabell for rutinunderhall.

Del Underhallsfrekvens Utbytesperiod Del Underhallsfrekvens Utbytesperiod

Rengoringsborste for

: Fonster for stétfangare
golvlister

Efter varje anvandning
Varje 6 till 12 manader

Huvudborstar Stotfangare

Filter till dammbehallare Robotens inlopp En gang i manaden
for automatisk

vattenpafyllning

En gang varannan vecka

Varje 3 till 6 manader
Sidoborste

Moppens hallare Botten av roboten

En gang i méanaden eller

Filter till tvattbrada varannan manad

Dammbehallare

Tvattbradans varmemodul En gang var 6:e manad

Huvudhijul Rengdr den vid behov

Signalomrade for

basstation Infallbara ben

Laddningskontakter

Dammpase Varje 2 till 4 manader
Ventiler fér automatisk /
témning ; Moppar Varje 1 till 3 manader
Lankhjul

Obs: Underhalls- och utbytesfrekvensen beror pa faktisk anvandning. Om ett
undantag uppstar pa grund av sarskilda omstandigheter b6r underhall utféras
eller delarna bytas ut utan dréjsmal.

Vridbart hjul En gang i ménaden

Kantsensor

VersalLift-sensor

Dammbelysningslampa

Mattsensor

Kantsensorer
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Filter till tvattbrada

1. N&r mopprengéringen &r klar, ta ut roboten och
tryck pa tvéttbradans basklammor for att dra ut
tvattbradefiltret.

Obs:

- Tvattbradans bas kan inte kas bort helt. Fér att undvika

skador ska den inte dras ut med vald.

- Det kan finnas restvarme i tvattbradans varmemodul. For

att undvika skallning, var forsiktig nar du tar bort filtret till
tvattbradan.

2. Ta bort och skolj tvattbradefiltret med rent
vatten och torka det rent. Stt tillbaka
tvattbradefiltret och tvattbradans bas.

Obs: Nar du satter tillbaka tvattbradans bas, se till att

kldmmorna i bada dndarna sitter stadigt pa plats efter att

du hor ett klick.

3. Anvand appen eller tryck pa knappen (O for att
aterféra roboten till basstationen. Alternativt kan
du séatta tillbaka roboten manuellt.

Bild F-1

Tvattbradans varmemodul

Under anvandning kan det bildas kalkavlagringar

pa tvattbradans varmemodul. For att rengoéra ska
du ta ut roboten och dra ut tvattbradan. Hall lite
vitvinsvinager (5 % &ttiksyra) pa varmemodulens yta
och rengér med ett lampligt verktyg.

Obs:

* Innan du rengor, se till att vdrmemodulen har svalnat
helt for att undvika skallning.
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* Du kan ocksa anvianda ett avkalkningsmedel enligt
anvisningarna.

* Anvand inte vassa foremal eller fratande vatskor som
saltsyra for att rengora varmemodulen.

Bild F-2

Dammpase

1. Tryck forsiktigt for att 6ppna dammbehallarens
lock och kassera dammpasen.

Obs: Genom att dra handtaget uppat forseglas pasen for
att forhindra att damm och skrap faller ut av misstag.

2. Ta bort damm och skrap fran filtret med en torr
trasa.

3. Sétt i en ny dammpase och satt tillbaka locket
pa dammbehallaren.
Bild F-3

Skruva loss sidoborsten med en skruvmejsel, rengér
har fran borsten och skruva sedan pa det igen.
Bild F-4

Rengoringsborste for golvlister

Nar rengoéringen av golvlisterna ar slutférd ska du
dra rengdringsborsten uppat for att ta bort den.
Torka sedan av borsten med en ren och fuktig
trasa, lat den lufttorka och férvara den korrekt.
Bild F-5

Moppens hallare

Plocka bort och rengér moppens hallare.
Bild F-6

Vridbart hjul

Obs:

Anvand ett verktyg sdsom en liten skruvmejsel for att
separera axeln och dacket pa det vridbara hjulet. Anvand
inte 6verdrivet mycket kraft.

Skolj det vridbara hjulet under rinnande vatten och satt
tillbaka det efter att det har torkat helt.
Bild F-7

Huvudborstar

1. Tryck in bortskyddsklammorna for att ta bort
borstskyddet och lyft ur borstarna fran roboten.

2. Dra ut borstarna sa som visas pa bilden. Anvand
ett lampligt verktyg for att ta bort eventuella
harstran som har trasslat in sig i borstarna.
Efter rengdring, tryck in borstarna ordentligt i
huvudborsthallaren tills de klickar pa plats.

Obs: Var forsiktig nar du drar ut huvudborstarna for att

undvika skador.

3. Med de skarmtryckta pilarna uppat ska du
fora in huvudborsthallaren vinklad nedat i det
avsedda uttagen.

4. Anpassa den framre d@nden av borstskyddet till
det avsedda utrymmet, for in det nedat i en
vinkel och tryck sedan in det pa plats.

Bild F-8

Dammbehallare och filter

1. Tryck pa dammbehallarens fastklamma for att ta
bort dammbehallaren.

2. Ta bort dammbehallarens filter och tém sedan
dammbehallaren. Knacka forsiktigt pa filtrets
korg for att rensa smutsen.

Obs: Undvik att forscka rengéra filtret med en borste, ett

finger eller vassa foremal for forebyggande av skador.

3. Skolj dammbehallaren och filtret med vatten och
torka dem helt innan du satter tillbaka dem.

Obs:

« Skoélj dammbehallaren och filtret endast med rent vatten.
Undvik att anvanda nagot rengéringsmedel.

* Anvand dammbehallaren och filtret forst nar de ar helt
torra.

Bild F-9

Robotsensorer

Torka av robotens sensorer med en mjuk och torr
trasa sdsom visas pa bilden:

1. VersalLift-sensor

2. Fonster for stétfangare

3. Kantsensor

4. Stotfangare

5. Kantsensorer

6. Dammbelysningslampa

7. Mattsensor
Obs: En vat trasa kan skada kansliga delar i roboten och pa
basstationen. Anvand en torr duk fér rengéring.

Bild F-10

Ventiler fér automatisk témning,

laddningskontakter och signalomrade

Rengdr ventilerna for automatisk témning,
laddningskontakterna och signalomradet med en
mjuk och torr trasa.

Bild F-11

Ta bort mopparna fran hallarna nar du vill byta ut
dem.
Bild F-12

Roboten har ett hdgpresterande litiumjonbatteri.
Sakerstall att batteriet ar valladdat for

daglig anvandning for att bibehalla optimal
batteriprestanda. Om roboten inte anvands under
en langre tid bor du stanga av den och lagga
undan den. For att forhindra skada fran 6verdriven
urladdning bor roboten laddas minst en gang var
tredje manad.

© Anvisningar for
demontering

o BEHOVS ENDAST VID RETUR

1. Aktivera vattentémningsfunktionen via appen for
att témma kvarvarande vatten i bade roboten
och basstationen.

Obs: Dra ut tvattbradans bas och kontrollera om det
fortfarande finns vatten. Om sa ar fallet, se till att torka den
torr och satta tillbaka den igen.

2. Ta bort locket pd dammbehallaren och dra ut
den automatiska doseringsmodulen. Oppna
modulens vre lock och hall ut aterstadende
rengdringsmedel och satt sedan tillbaka det i
basstationen.

3. Innan demontering, koppla ur basstationen och
stang huvudvattenventilen i hemmet.

4. Dra forst ut anslutningslasklamman. Tryck sedan
pa lasringen vid skarven med kraft for att ta isar
roret. FAnga upp det vatten som rinner ut med
ett karl.

Obs: Dra inte direkt ut vattenréret med kraft for att undvika

skador.

5. Ta ut reservpluggarna fran basstationen och satt
i vinkelkopplingarna pa baksidan av basstationen
for att forhindra lackage under transport.

@ Reservpluggar

Fig. G-1-Fig. G-2
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Problem

Lésning

Roboten startar
inte.

Batteriet borjar ta slut. Ladda roboten pa basstationen
och forsok sedan igen.

Batteriets temperatur ar for lag eller for hég. Vi
rekommenderar att roboten anvands i miljéer med en
temperatur éver 0 °C (32 °F) och under 40 °C (104 °F).

Roboten laddar
inte.

Basstationen &r inte ansluten till stromkalla. Sakerstall
att bada andarna av strémkabeln &r korrekt anslutna.
Laddningskontakterna pa basstationen ar daligt
anslutna till roboten. Laddningskontakterna behéver
rengéras.

Kontrollera om det finns nagot frammande féremal
vid robotens anslutningsdel och ta bort eventuella
frammande féremal.

Roboten kan
inte hitta och
atervanda till
basstationen.

Rutten for att atervanda till laddning ar blockerad, t.ex.
ar dorren stangd.

Basstationen &r inte ansluten till stromkalla eller flyttas
runt nar roboten inte ar pa den. Anslut basstationen
till stromforsorjningen eller placera roboten pa
basstationen for att ladda.

Det finns fér méanga hinder kring basstationen. Placera
basstationen i ett mer 6ppet omrade.

Att flytta roboten kan fa den att ompositionera sig
sjalv, och den kommer att aterskapa en karta om
ompositioneringen misslyckas. Om roboten befinner
sig for langt fran basstationen kanske den inte kan
atergd automatiskt pa egen hand och i sa fall ska
roboten placeras manuellt pa basstationen.

Torka av signalomradet pa basstationen och avldgsna
damm eller skrap.

Roboten stangs
inte av.

Roboten kan inte stédngas av nar den laddas. Vi
rekommenderar att flytta roboten fran basstationen
och sedan trycka och halla ned strémknappen i tre
sekunder for att stanga av den.

Om det inte gar att stdnga av roboten med steg 1
trycker du och haller ned strémknappen i tio sekunder
for att framtvinga en avstangning. Om problemet
kvarstar kan du kontakta kundservice.

Roboten rér sig
utan att félja
den angivna
rutten.

* Saker som stromkablar och tofflor bér ordnas innan du
anvander roboten.

Om den kors pa vata hala ytor kommer huvudhjulet att
slira. Det rekommenderas att torka vata ytor innan du
anvander roboten.

Torka av fonstret for stotfangaren pa roboten med

en ren mjuk och torr trasa for att halla den ren och
obehindrad.

Roboten
ansluter inte till
wifi-natverket.

Losenordet till wifi-natverket ar felaktigt. Kontrollera
att l6senordet som anvands for att ansluta till ditt
tradlosa natverk ar korrekt.

Roboten stoder inte 5 GHz wifi-anslutning. Kontrollera
att roboten &r ansluten till en 2,4 GHz Wi-Fi-
anslutning.

Wifi-signalen &r svag. Kontrollera att roboten befinner
sig i ett omrade med god wifi-tackning.

Roboten kanske inte ar redo att konfigureras. Avsluta
appen, starta den pa nytt och férsok igen enligt
instruktionerna.

Roboten
fastnar framfor
basstationen
och kan inte
atervanda till
den.

.

Kontrollera om det finns tillrackligt med utrymme pa
bada sidor eller framfor basstationen fér att forhindra
att roboten blockeras.

* Roboten kan halka om golvet framfér basstationen

ar for blott. Om sa ar fallet, rengoér overflodigt vatten
innan du férsoker igen.

Vi rekommenderar att du flyttar basstationen till en
annan plats och foérsoker igen.

.

Laddnings-
hastigheten ar
langsam.

Det tar cirka 2 timmar att ladda roboten helt nar
batterinivan ar lag.

Om du anvander roboten i temperaturer utanfoér det
angivna intervallet kommer laddningshastigheten
automatiskt att sakta ner for att forlanga batteriets
livslangd.

Laddningskontakterna pa bade roboten och
basstationen kan vara smutsiga. Torka av dem med en
mjuk trasa.

Roboten missar
rummen som

Se till att dérrarna till de rum som ska rengéras ar
éppna.

Ytan framfér rummet som ska rengéras kan vara vat
och hal, vilket gor att roboten kan slira och sluta

Ljudet okar
medan roboten
ar i drift.
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Kontrollera om robotens dammfilter &r igentappt. Om
sa ar fallet, rengor det eller byt ut det.

Ett hart féremal kan ha fastnat i huvudborstarna eller
dammbehallaren. Kontrollera och ta bort alla harda
foremal.

Huvudborstarna eller sidoborsten kan trassla ihop sig.
Kontrollera och ta bort frammande féremal.

* Stall om suglaget till Standard eller Tyst.

ska stadas. .
fungera normalt. Torka golvet innan du anvénder
roboten.
 Kontrollera att roboten inte ar installd pa Stor-ej-
Roboten laget (DND), vilket hindrar den fran att ateruppta

aterupptar inte
rengdringen
efter laddning.

rengdringen.

Roboten aterupptar inte rengéringen efter att du
manuellt har placerat den pa basstationen eller skickat
den till laddning via appen eller med knappen.

Basstationen
kan inte
automatiskt
témma damm-
behallaren.

Kontrollera om dammpéasen i dammbehallaren &r full.
Om dammpasen inte &r full, kontrollera att

det inte finns ndgot skrap vid de automatiska
tomningsventilerna pa roboten, basstationen eller
dammbehallaren. Om det finns skrép dar boér du
rengodra den blockerade delen i tid.

.
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Fels6kning

Problem

Lésning

Vattennivan i

tvattbradan ar

 Ta bort tvattbradefiltret och kontrollera om avloppet ar
blockerat. Rengor det i sa fall.
* Kontrollera rengéringsmedlet. Tillsatt ingen annan

onormal. o ?
vétska an det officiellt godkanda rengéringsmedlet.
M * Plocka bort moppens hallare for att kontrollera om det
goppensm finns nagot frammande féremal i den och férsok sedan
héllare hojs .
onormalt. starta om roboten. Om problemet kvarstar, kontakta

eftermarknadsservice.

For mer support, kontakta oss via https://global.dreametech.com

7

Specifikationer

Modell RLX97DE
Laddningstid Cirka 2 timmar
Mérkspanning 144V =

Nominell effekt 75 W

Driftfrekvens

2400-2483,5 MHz

Maximal utgangseffekt

< 20 dBm

Vid normal anvéndning av utrustningen bér den hallas pa ett

avstand av minst 20 cm mellan antennen och anvéndarens kropp.

Uppladdningsbart litiumjonbatteri

Modell RY2567-4S2P-MMBK1/RY2567-4S2P-FMTEV1
Typ Litiumjon

Antal 1

Markkapacitet 4,6 Ah

Modell

RBXE0816

Nominell inspanning

220-240 V~50-60 Hz

Nominell utspanning

15 V=15 A (ladda)
15 V=12 A (snabbladda)

Nominell effekt

varmluft)

(dammtsmning) oW
Nominell effekt
(rengdring med varmvatten + 800 W
snabbladdning)
Nominell effekt
(torkning med kalluft + laddning) W
Nominell effekt (torkning med 50 W

Driftfrekvens

2400-2483,5 MHz

Maximal utgangseffekt

< 20 dBm

Vattentrycksintervall

0,14-0,8 MPa

Obs: Nominell effekt (rengéring med varmvatten + snabbladdning) bestams av
effektvardet under den representativa perioden (vattentemperatur 25 °C).
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Bortskaffande och borttagning av batteri

Det inbyggda litiumjonbatteriet innehéller &mnen som &r farliga fér miljon. Innan du kasserar batteriet bér du se till att det tas ut av
kvalificerade tekniker och kasseras pa en lamplig atervinningscentral.

— batteriet maste avlagsnas fran apparaten innan det kasseras;
— apparaten maste kopplas ur fran elndtet nar batteriet tas ur;

- batteriet maste kasseras pa ett sakert satt.

VAR FORSIKTIG:

Innan du tar ut batteriet boér du koppla bort stromkallan och ta slut pa batteriet sa mycket som méjligt.
Batterier som forbrukats ska kasseras pa lamplig dtervinningscentral.
Utsatt inte roboten fér miljéer med héga temperaturer for att undvika explosionsrisk.

Om batteriet hanteras pa ett valdsamt satt kan vatska slungas ut ur batteriet. Om kontakt uppstar, spola med vatten och s6k medicinsk hjalp.

Borttagningsguide:
1. Vand pa roboten, anvand ett lampligt verktyg for att ta bort skruvarna pa baksidan av roboten, och avldgsna sedan locket.

2. Om du vill ta bort batterierna behéver du forst koppla ur terminalerna mellan batteriet och PCB-moderkortet.

WEEE-information
Alla apparater som bar denna symbol raknas som elektrisk/elektronisk utrustning (WEEE enligt direktiv 2012/19/EU) och far
inte sldngas med osorterat hushallsavfall. Istallet bér du skydda manniskors halsa och miljon genom att éverlamna din uttjanta
ﬂ utrustning till en l@mplig atervinningscentral som har utsetts av berérda myndigheter foér hantering av avfall fran elektrisk och
— elektronisk utrustning. Korrekt avfallshantering och atervinning hjalper till att férhindra potentiella negativa konsekvenser fér miljon
och manniskors halsa. Kontakta installatéren eller lokala myndigheter om du vill ha mer information om platsen samt villkoren foér
sadana insamlingsstallen.

MAnpowopicg acwdaAsiag

lMa amowuyn nAektpomAnéiag, mMuPKAYLAS A TPALVPATIOHOU TIOL TTPOKAAEL N AKATAAANAN XPron TNS CUOKELAS,
dlaBdoTe MPOOEKTIKA TO EYXELPIDIO XPAOTN TIPLV XPNOLUOTIOICETE TN CLUOKELH KAl QYUAJETE TO WG £YYPAWO
avaopds oTo HEAOV.

MNeploplopoi xpriong

* To nmapdv npoidv dev pEMEL va xpnotyomoleitatl and nmatdld KATw Twv 8 €Twv 1 AToua JE CWHUATIKES,
alodNTNELaKES, SlavonTIKEG AVETIAPKELEG N TIEPLOPLOKEVN EUTIELPIA ) YVwon Xwpeig TNV emiBAsyn yovéa i
kndeudva yia tn dlacdAion TNG acPaAovg AEITovpyiag Kal TNV amowuyr} TuXoV Kivoovwy. O kaBaplopog
Kal N ouvtApnon dgv TiPENEL va mpayuatomnolovvTal and naldid xwpeis emiPAsyn.

* H ouokeur mpoopiletal yla xprion Povo Je tn povada tpowoddtnong Lox0OG TIOU TIAPEXETAL UE TN
OLOKELN.

* Hmapoloa cuokevr TepAaUBAavel ymatapieg mov Pmopolv va avTikataotabolv Yovo amod e0IKELUEVO
TIPOCWTIKO.

* Alatnpeite TNV meploxn yopw amé To Poidv kat To VIOUVAdTL érou ival TormoBeTnuévo kaAd agpldueva.

* Mn ONKWVETE TO POUTOT KAl NV To awalpeite and tov otabud Bdong katd tn Asttovpyia.

* Metd tnv gykatdotaon auvtol Tou Poidvtog, BePaiwbeite 6T1 To KOAWSLIO TPoodoaiag ival ebKoAa
npoofdoipo.

* AdeldoTe TNV TEPLO)N) IOV TIPOKEITalL va kaBaptoTei. Ta madid dev emTpénetal va naifouv Ye TN CUOKELN.
BePawwBeite 611 Ta madid kat ta katokidia {wa mapapévouv og acPair andoTtacn amnd T0 POUTIOT KATA
TN Asttoupyia Tov.

* Mnv gykabiotdte, QopTileTe ) XPNOIUOTOLEITE TN CLOKELH OTA PNtAvia f YOpw amnd TIoiVeg.

* To mapdv npoidv npoopiletal poévo yia kabapioud danedwv o oikiakd mepBAANov. Mnv 1o
XPNolJomole(te 0g €EWTEPIKOVS XWPEOUG, O ETIPAVELEG XWPIS OATEDO 1] 0€ EUMOPIKES i BLOPNXAVIKES 174
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€YKATAOTAOELS.

Beawwbeite 611 N cuokeun Asttovpyel cwoTd o KATAANAO TIEPIPBANNOV. Z€ dIAWOPETIKA TIEPITTWON, KN
XPNOLUOTIOLETE TN CUOKELN.

Edv 1o kaAWwb10 1oY00G €XEl KATAOTPAWEL, TIPETEL va avTikataoTtaBei amd €1d1kd kaAwdlo ry povdda mou
dlatiBeTal amd Tov KATAOKELAGTH ) TOV AVTIMPOCWTO CEPRLS Tou.

Mn xpPNOlPOTIOLEITE TO POUTIOT OE EPLOYXN TTOL alwpEeital Tdvw amd To eminedo Touv £6AWYoOLS XWPIS
TIPOOTATELTIKO (PPAYMO.

Mnv TomoBeTeite TO poundt avdnoda. Mn xpnowomnoleite To kKAAVppa LDS, 1o kdAuvppa Tov poumoT A Tov
TIPOWUAAKTHPA WG XELPOAARH YIa TO POUTIOT.

XpNOIUOTIOIoTE TO POUTIOT o€ TtEPIBAANovTa pe Bepuokpacia mepiPdAiovTog dvw twv 0 °C kal KATw Twv
40 °C. BePawwbeite 611 dev undpxet vypr A KOAAWONG ovacia oTo TATWA.

la tnv anowuyn {nuwv 1 BAaBwv and 1o cOPOIUO, ATIOPAKPUVETE TUXOV eAeVBEpPa avTiKeiyeva amod 1o
ddanedo kal apaipéote kaAwdla A kaAwdla 1oxvog and tn dladpour kabaptlopoL TPV and TN Asitovpyia
NG CLOKELNG.

AmopakpOvVeTE €08pavoTa A PIKPA avTiKEipeva amnd 1o dATEDO WOTE VA PNV TECEL EMAVW TOUG TO POUTIOT
KAl TQ KATAOTPEYEL.

DUAGETE Ta HAANLG, Ta BAKTLAA KAl AAAG PEPN TOL CWHATOS PAKPLA artd To Avolyua avappoWnong Tou
POMTIOT.

duAdére 10 epyaieio kaBaplopoL pakptd and madid.

Mn Asttoupyeite TN cLOKELH 0 dWUATIO OOV KoludTal Bpéwog 1 Taldi.

Mnv TomoBeTeite madid, katowidla {wa 1} omoladnmoTe avTikeiyeva médvw oTo PoumnoT aveédptnta and To

MAnpowopicg acpdaisiag

€dv PpiokeTal ev oTAOEL ) €V KIVAOEL.

Movo kaBapd vepd Kal EMICAUWS EYKEKPLIUEVO dlaAuua kabBaplopol unopsi va mpootebei otn de€apevn
KaBapoL vepol. Mnv MPooBETETE KavEva AAAO LYPOS OTIwG ovomveLvua A artoAvuavTiké. H avaloyia Tou
dlaAVpaTog kaBaplopoL MPog To KaBapod vepd pmopei va eAeyxBel otn WYIdAn dlaAbpaTog KabBaplopoo.
duAdEte o didAvpua kabaplopoL pakpld and madld.

Mn XPNOIUOTIOLEITE TO POUTIOT YIa TOV KABAPIOKO TUXOV PAEYOUEVWY AVTIKEIMEVWVY. Mn XPNOLUOTIOLE(TE TO
POMTIOT YIa Va paléeTte e0WAeKTa ) Kadolua vypd, dlaPpwTikd aépla ) avapaiwta o&€a ) dIaADTES.

Mn okourttidete okANEA4 N axpunEd avtikeiyeva. Mn xpnolPoTIoLE(TE TN CLOKELA YIa va paléPeTe
avTikeipyeva Onwg METPES, HEYAAD KOUMATIA XAPTIOU A OTIOLOOATIOTE AVTIKE(UEVO TIOL Pmopei va YpdéeL Tn
OLOKELN.

To BVoua mpénel va agalpeital and Tov PELVPATOAATITN TIPLV attd Tov kabapiloud A T cuvTthPnon TNS
OUOKEULNS.

Mn okouttidete TO POPTOT 1} Tov 0TaBUS Bdong pe LypPS Tavi kat Pnv ta EEMAEVETE Pe LYPOS. MeTd Tov
KaBaplopd TwV TAEVOUEVWY HEPWV, OTEYVWOTE TIANPWS TA HEEN TPV TA EMAVATOTIOOETACETE KAl TA
XPNOLUOTIOIOETE.

EykataotrioTte Tov 0Tabud BAong cOUPWVA PE TOLS TOTIIKOUG KAVOVIOHOUS.

H Dreame avaAapdvel tnv euBVOVN PHéVOo yIa ATIWAELEG TIOUL TIPOKOTITOLV ATtd £YKATACTACH TIOL
npaypatomnoleital and e€ovclodotnuEVoLS TEXVIKOUS TNG Dreame, €€a1poupévwy TWV ATTWAELWV TTIOU
TpokUTTOLV amd AavBacpévn eykatdotaon amnd dAAa dtoua.

To kit mapdv npoidv Ba npénel va cuvdeBel oTnV TINyr vEPOL XPNOILOTIOIWVTAG TN VEA dlATa&én cwAnvVwv
mov epAapBAveTal oTn cuokevaoia. Mnv emavaypnaoipomnoleite TNV MaAld diataén cwArvwv.

Mptv TNV gykatdoTtaon ) TNV anmocuvappoAdynon Twv aéecoudp oclvdeong vepol, BeRalwbeite 6TL 0
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MAnpowopicg acdAslag

oTtaBuoég Bdong sival cuvdedepévog e TNV TPowodoaia pevUATOS.

* OUAAETE CWOTA TNV ATTOCLVAPPOAOYNPEVN CLOKELAGIA KAL PUNV ETUTPETETE 0T TAIdLd va TNV ayyiéouv A
va TNV KaTamouv.

* Mnv anocuvappoAoyeite, miokeLAleTe i Tpomomoleite auTtd To Poidv. Edv mapovclacTel omolodrmote
TPORANUA, ETKOIVWVAOTE e TNV oudda efunnpétnong PETA TNV TWANGCN.

* Otav xpeldletal va PetawepBei autd 1o TIPOIdY, adEIdoTE TPWTA TO LTIOAOITTO VEPS KAl GLVIOTATAL VA
XPNOLUOTIOINCETE TNV APXIKA cuokevaaoia.

* XpnolJomoleite To MapoV TPOIdV cOPYwWVa U TI§ 0dnyieg oto Eyxelpidlo xpriotn. Ot xproteg subovovtal
yta Tuxov ¢nuid r PAGRN mou mpokunTel and akatdAANAN xprion Tou MapovTog TTPOIOVTOS.

Mnatapieg kat wopTion

* NMPOEIAOIMOIHZH: ArtayopegveTal N EMAVAQOPTION N EMAVAQOPTI(OPEVWV UTTATAPLWV.

* Mn xpnotyormoleite ynatapieg j otabud Bdong TpiTwv KATAoKELAGTWY. To POPTOT PMopEl va
xpnotuomolnBei pévo pe tov otabud Pdaong poviédov RBXEO816.

* Mnv enelpEiTeE va AMOGLVAPIOAOYACETE, EMIOKEVACETE I TPOTIOTIOIACETE TNV Unatapia r) Tov otabud
Bdaong povol oag.

* Mnv tonoBeteite Tov 0TaBu6 Bdong kovtd og Tnyr) BgpudTNTAS.

* Mn xpnotuotoleite Lypsd Mavi 1) LYPA XEPLA YIA VA OKOULTHOETE 1) va KABAPIOETE TIG EMAPES POPTIONG TOL
otaBuo0 Bdaong.

* Mnv anoppintete MAAES Pratapieg pe akatdAAnAo tpormo. Ot dxpnoTeS Umatapieg mPEMEL va
anoppintovtal o€ KATAAANAN povada avakOKAwong.

* Edv 10 KOAWADI0 1o0X0VOG LTTOCTEL {NULA 1} PWYMH, OTAUATACTE APECWS TN XPFON TOU KAl ETIKOWVWVAOTE UE

MAnpowopicg acwdaAsiag

NV unnpeoia e{unnp£Tnong PETA TNV TIWANON.

* Befawbeite 611 TO poumoT €ival amevepyomolnuéVo KATd Tn JETAYOoPd Tou Kat OTL BpiokeTal oTnV apxIkn
ouokevaoia Tou €av gival duvatov.

* Edv 10 poumdt Sev XpnotuorolnBsi yia peydio xpovikd dtdotnua, popTioTe To TARPWS, EMELTa
ATIEVEPYOTIOINOTE TO KAl armoBnkeVOoTE T0 o€ dpooep?d, oTEYVO PEPOS. EmavagopTidete 1o poundt
TOLAdXLIOTOV avd 3 PUAVES Yla amoWuyr) TNS UTEPROAIKAS EKPOPTIONG TNSG Kmatapiag.

MAnpowopicg acwdAslag Aéilep

* O awebntipag Aslep o autd TO TIPOIOV cuppopwvetal Pe 1o Tipodturo IEC 60825-1:2014/EN 60825-
1:2014/A11:2021 yia ipoidvta Aéillep Katnyopiag 1. Amowe0yeTe TNV APECN OTTIKY emawr) pali Tou katd
™ XpPron.

MPOION AEIZEP KATHIOPIAS 1
KATANAAQTIKO MPOION AEIZEP
EN 50689:2021

Q Mbvo yla ECWTEPLKH XPron
AwafdoTe To gyyxelpidlo XelploTn

T63A To OVOMaOoTIKO pELHA TNG aoWdAslag gival 6,3 A.

Aia Tou tapoévtog, N Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dnAdvet 6Tt o padioe&omiiopdg torou RLX97DE cuppoppvetat pe v Odnyia 2014/53/EE. To mAfpes Keipevo
™g dAwong cuppdpwwong EE dlatiBetal otnv akdAoudn nAektpovikr dlevBuvon: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity
la AemTopepEG NAEKTPOVIKG €YXELPIBIO 08 TEPIOTOTEPES YAWOOES, YeTAREiTE TNV NAekTPOVIKY SlebBuvon https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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O Emokémnnon npoioévtog

1. Koupmi otabuot O

Miéote yla va oteilete T0 POUMOT oW OTOV
otabud Bdong

Matote mapatetapéva yia 3 deutepOAeTTA yia va
anevepyorolrjoete To KAeidwpa yia nadid

2. Koupmi evepyomoinong / kaBaplopol

Matote mapatetapéva yia 3 deutepdAenta yia
gvepyoroinon r) anevepyomnoinon

Miéote yia va &ekviioete Tov kabaplopd PETA Thv
£VEPYOTTOINON TOL POUTIOT

KukAikr évdeién katdotaong

* 3100gpd pmAe: O kabapiopds (mpémnet va
evepyonolnBei atnv epappoyn) 1} o kabaplopds
ONOKANPWONKE

MaANopevo pmAe: Avapovh yla @uwvnTiKr eVToAR/
Mpaypatonoteital cvvdeon oe Wi-Fi

MaAépevo mpdotvo: doprtidet

* Avapoorivov kOKKIvo: 2(pdAua

'Evdel&n katdotacng Koupmion

e >100epd Aevkd: Mpaypatomnoleital kaBaplopds A o
kaBaplopdg oAokANpwenke

MaANSpevo Aguko: doption (6t xaunAr pmatapia)
21a0gp0 kOKKIVO: Avapovr| Je XaunAr pmatapia i
o€ avon pe xapnAn pmatapia

Maléuevo kdkkivo: déption (xaunAr pratapia)
AvaBoorjvov KOKkIvo: ZdaAda

Snpeiwon:

* [i€oTe OMOLOBATIOTE KOUKTE OTO POUTAT Yla TAvon EVW TO
POUTIOT kaBapIleL I} EMOTPEWEL YIa YOPTION.

* To KAeidwpa yia madid pmopel va evepyorotnOei/
anevepyomolnBei péow g epappoyris Dreamehome.

3. Bon@ntikr Avxvia LED

4. AldpBaApo choTNpa TAOHYNONG Kal amowuyng
gpmodiwv

5. NMpoBoAéag KoukKidwv

6. Mikpdypwva

7. Awobntripag Versalift

SInpeiwon: O awobntipag VersaLift 6a xapnAwoet étav To

POUMOT eival og avapovry, YopTtilel oTov otabud Bdong

1 kaBapilel MEPIOXES HIKPNG AOOTAONG. Z€ TIEPITTWON

KaBapIopoL TIEPLOXWV HIKPAG améoTacng, Un HETAKIVEITE TO

pPoUMoT d1éTL unopei va emnpeacTel n TomoB£TNor Tou.

8. MpowuAakTipag

9. Mapdbupo mpouAakTHpa

10. KédAuppa

11. Omrj autépatou adeldopatog

12. Emayég woptiong

13. Z0vdeapol

14. Koupri enavagopdg/Evdel&n Wi-Fi

* [atoTe MapateTapéva yia 3 SeLTEPOAETTA yia
EMAVAQPOPd OTIG EPYOOTACLAKEG PLBUIoELS

15. AlebnTripag dkpwv

16. AutépaTn €icodog avewodlacpol vepol

17. AloBNTPES YKPEUOL

18. AleBnTipag XaAwv

19. Movédag snéktaong MAsLPIKAG BolpToag

20. MpooTtateutikd BovpTtoag

21. Avadimholpugvo mdL

22. KOplog Tpoxosg

23. Movéda MopExtend

24. dwg YWTIoPHOL okévNg

25. MaykatevBuvTikog TPOoXOS

26.KUpleg Bovptoeg

27. Avadimholpevo modL

28.K0plog Tpoxo6s

29. KNim mpootateuTikol Bolptoag

30.0még otepéwong Bdong mEApATOG
opouyyapiopatog

31. Tpoxiokog
Ew. A-1

Kouti cuAAoyri§ okévng

1. Onrj autépaTov adeldopaTog
2. ®iktpo

3. KAt kouTio0 cuAAoYi§ okévng
4. KN iAtpou

Ew. A-2

Movdada opouyyapiouatog

1. Meploxr) obVEECNG MEAPATOS GYOLYYAPIioHATOS
2. Bdon méAuatog oouyyapiopatog

3. MéApa owouyyapiopatog

Ew. A-3

100u6g Bdong

. ®0pa oxvog
. Aykwvag 3/8" (ugydio)
. Nwpa oteyavornoinong 3/8" (usydio)
. Aykovag 1/4" (pikpd)
. Mwpa oteyavonoinong 1/4" (uikpd)
. MpoPAendpeveg LOBOXES yia TN OTEPEWON
owARVWV vePoU ) kaAwdiov oxvog:
@ KaAwbdlo toxvog
@ SwAvag kabapol vepol 1/4" (\emtég)
® SwhAvag xpnotponoinpévou vepol 3/8" (xovtpds)
. Movdda autépatng diavoprg dtaAvparog -
Movdg 6dAapog
8. diktpo
9. Ymodoxr} cakoVAag GuAAoyr§ okdvng
10. Epedpikd nmwpata

oA ONS

~N

11. KdAvppa de&apeving cuANoyRg okdvng

12. HAektpikd dvotypa

13. 'Evdeign katdotaong
-2100ep06 Aeukd: O otabudg Bdong sival cuvdedepévog
o€ 1oV
-2100gp06 moptokaAi: O otabudg Bdong mapouvaidlet
opdAua

14. Koupri Asttoupyiag O
-MatroTe ya va &ekivijoete / dlakdpeTe mpoowpvd Tig
gpyaoieg Tou oTabpoL BAong rj Tou POUTOT
-Matrjote mapatetapéva yia dvotypa / kAsioo Tou
NAEKTPIKOV avoiypatog

15. Onrj autépaTov adeldopaTog

16. Ema@ég popTiong

17. Meploxry onuatoddéTnong

18. Autdpatn ££060¢ POGBIKNG VEPOL

19. Movdbda 6£ppavong

20. ®iktpo mAdkag mMAVGipaTog

21. KAt Bdong g mAdkag mAucipatog

22.Bdon tng mAdkag mAucipatog

Ew. A-4

MapeAkdpeva eykatdotaons

1. SwArjvag kabapol vepou 1/4" (Aemtég)

. SwAjvag xpnotpormoinpévou vepou 3/8"
(xovTp6g)

. MepiBAnua ompdA kaAwdiov

. Aykovag 1/4" (pikpo)

. Aykovag 3/8" (ugydio)

. OpyavwTtrg kaAwdiou

. K\t kAewdwpatog ouvdeong 1/4" (uikpd) x 4

. KA kAs1dwpatog ovvdeong 3/8" (ueydho) x 4

9. BaABiba ektpomrig 3 kateuBivoswv

10. Mpooappoysis

Ew. A-5

N

00 NO U W

OAoKANPWHEVN £yKATAoTAON

. Mnyn vepol

. BaABida gktpomrig 3 kaTeuBUOVOoEWY

. K\t kAs1bwpatog oOvdsong 1/4" (uikpd)

. NepiPAnua ompdA kaAwdiouv

. Aoxéteuon damnédou

. SwAARvag kabapou vepoL 1/4" (Aemtég)

. KAt kAs1dwpatog ovvdeong 1/4" (uikpd)

. SwAfjvag xpnotporotnuévou vepol 3/8" (xovtpdg)
. K\t kAetdwpatog cvdeong 3/8" (peydio)

00 NO UG WDNS

Snueiwon: ‘OAa Ta SlaypdppaTta eykatdotaong givat pévo yla
avagopd. H mpaypatikr KaTdotaon eyKataoTaong eVogxeTal
va dlaépel.

E. A-6

O MNposToacia tou
omtiol oag

1. Mpiv amd Tov KaBaplopod, anopakpUVETE aoTadr),
€00pavoTa, MoAOTIA 1 eMmikivduva avTike{ueva kat
TakTomojoTe KaAwdia, mavid, matvidla, okAnpd
Kal apnNPEd avTike{yeva oTo £€6aWos WOTE Va Pnv
gumAakoLV, ypatlouvioTolv 1) TapacupBoly amné 1o
POWMAT Kal TPOKANBOUV CNUIES.

2. MNpwv Tov kaBaptopd, TOMOBETAHOTE €vav PUOIKS
Ppayud oTo Akpo TNG oKAAag WOTE va SlacPaNioeTe
TNV aoWaAr Kal opaAr AEtoupyia Tou POUTOT.

3. Avoi&re v épta Tou dwpatiov Tou TPAKELTAL va
kaBaploTel kat TOMOBETAOTE Ta £TUMAG 0TNV KATAAANAN
B£0n TOUG YO VA AWHOETE TIEPIOTOTEPO XWPO.

4. Na va anoTp€WPETE TN PN avayvwplon and 1o poumndT

TIEPLOXWV TIOL TIPETEL VA KABAPLOTOVV, JN OTEKECTE
MTPOOTA amod TO POUTIOT, TO KATWQA, Tov dlddpopio iy
o€ OTeEVA PépN.

Snueiwon:

* Katd tn Asitoupyia Tou POUTAT Yia TPWTN Yopd,
akohoubrioTe To katd T didpkela Tou kabaplopoL yia va
ATMOPAKPUVETE TUXOV TBAVA eunddla eykaipws.

H Bonéntikr Avxvia LED Ba napéxel mpdobeTo pwTiopd o
XWPOUG HE XAuNAS pwTIoUO.

Mn okourilete okANPA AVTIKEIPEVA OTIWG TIETPES,
XaAUBdIVa oalpidla kat pépn mavidlv A axunped
avTikeipeva 6mwg olkodopikd andéBAnTa, ormacpéva yuaAd
Kal kap@d, aAwg To £dawog pmopei va ypat{ouvioTEl.

Ew. B

O Mpw aré ™ xprion

1. Eykatdotaon napeAkdpuevwy cOvdeong vepol yia
autépatn avamAfjpwaon Kal anocTpdyylon

Aol emPBePaiwoete TNV KATAAANAN Bon

€yKATAOoTAONG, EYKATAOTAOTE TA TTAPEAKOUEVA

oOvdeoNG vepoL yla auTtdépaTtn avamifpwaon Kat

anooTtpdyylon otn B€on Tous.

Snueiwon: Ma meploodtepeg MANPOWOPIES EYKATACTAONS,

avatpé&re otnv evétnta «Odnyieg eykatdotaong».

2. TomoBeTrioTe TOV 0TABPO BAong kat cuvdéoTe og
NAeKTPIKA TPia

TomoBeTtrioTE TOV 0TABUOG Bdong og pépog oo

7o duvaTtdv o avolktd pe kahd orpa Wi-Fi.

BeRawwBeite 611 To OYog gival TouAdyloTov 25,45 cm, T0

TAGTOG 42,1 cm kat To BdBog 44,8 cm. ATIOPAKPUVETE

TUXOV aVTIKEiUEVA oL BpiokovTal o anéaTacn

HikpdTtEPN TOL 60 M aMd UMPOOTA ToL 0TABKOL BAong.

Elcaydyete 0taBepd 1o KaAWDI0 10XV0G PEXPL VA aVAEL
n évoeién.
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BeBawwbeite 6Tt Hev uMAP)OLV AVTIKEIUEVA TTOL UMopEi va
UTAOKAPOULV TNV TIEPLOXH) ONHAToddTNONS.

la v anowuyn Aekédwv amd vepod Aoyw Bpeéidatog
EOAvwV damédwv 1 XaAv, cuvioTdTal n TonoBETnon Tou
oT1abpoul Bdong oe ddneda pe mAakdkia 1) HAppapo.

Edv n mpida Toixou Bpioketal akplRwg miow amnd tov aTabud
Bdong, Ba mpénel va kpatrjoeTe emmAéov 5 cm BaBoug.
Edv xpeldletal va avoiete pia tpuma oto mepiBAnua yia
TNV TOToBETNON TWV CWANVWOEWVY, N andéoTaon PETA&d
TOU KEVTPOUL TNG OTIG Kal Tou €8AWOoUG dev TIPEMEL va
gival peyahitepn amd 80 cm kat n SIAPETPOS TNG O
dev mpénel va gival pikpdtepn and 3 cm. Aev cuviotdtal n
B1dvolén g omrig kovtd oTo £dawog, KATL mou e&apTdtat
and TI§ MPAYHATIKEG cLVONKES eykatdoTaons.

.

.

3. Apaipson Tou auTokAGAANTOL oTEPEWONG amd To
®diAtpo mAdkag mAvcipaTog

MatAoTe MapaATETAUEVA TO KOUUTH (> Yid va avoiéete
TO NAEKTPIKS Gvolyua Kal apalpéoTe TO AUTOKOAANTO
oTepéwong amd To Wiktpo MAdKkag mMALGipaTog. 2Tn
OLVEXELQ, TIEOTE AMAAd TO YIATPO TTAAKAG TTALG{UATOS
yla va BeRalwbeite 6t éxel TomoBeTnOel owoTd 0T
B¢on Tou.

4, AQalp€oTE TA TIPOCTATEUTIKA TOU POUTIOT KAl
£YKATACTACTE TN Hovada oyouyyapiopatog

5. Zuvdebeite pe TNV epappoyr) Dreamehome

(1) Natrjote Mapatetapéva to kouvpTi Asttovpyiag

OTO POUTIOT yila 3 BEUTEPOAETTA YIa VA TO

EVEPYOTIOINOETE. 2ApWOTE Tov Kwdikd QR kdtw amd 1o

k&Auppa Tou popndt A avalntiote «Dreamehome»

OTO KATAOTNHA EQYAPHOYWV YIa VA KAVETE AP Kat

€YKATAOTACN TNG EQAPHOYNS.

(2) Avoi&re tnv epappoyri Dreamehome, matrote

«Zdpwon kwdikoL QR yla cOVOECN» KAl CAPWOTE TOV

{610 KwdIKS QR oTO POUTT EaVd yla va TPOCHETETE TN

ouokeur]. AKOAOUBOTE TA TIPOTPEMTIKA CAKATA yla va
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oAokAnpwoete Tn ouvdeon Wi-Fi.

@ Kwbdikog QR

@ 'Evdel&n Wi-Fi

* Apyé avaBdopnua: Mpodkettal va mpaypatomoinbel
olvdeon

* Tpriyopo avaBoéofnua: Mpayuatonoleital covdeon

* Evepyomotnpévo: Mpaypatonoribnke ocovdeon

Snpeiwon:

Ynootnpietat pévo Wi-Fi 2,4 GHz.

Ma va mpaypatonowioeTe enavagpopd tov Wi-Fi, emavardBete
0 Bripa (2) Kat £Merra akoAoLBNOTE Ta TPOTPETTIKG CHKATA
yla va oAoKANPWaEeTeE T obvdeon Wi-Fi.

la va anmoouvdéoete T cuokeur} amné To diktuo Wi-Fi,
TatoTe napatetapéva o Koupmi emavawopds oTto popundt
yia 3 deutepdAernta.

Aéyw Twv avaBabuioewv oTo AoyIoHIKO TNG EQAPHOYNS, O
TIPAYHATIKEG AEITOUPY(ES EVOEXETAL Va Blawépouy amd Ti§
0dnyieg oTo Mapov eyyelpidlo. AkohouBrioTe TI§ 0dnyieg Pdoel
NG TPEXOLOAG £KOOONG TNG EPAPHOYNAS.

6. uvdéoTe TO PopmdT oToV oTabPd Bdong

TomoBeTAGTE TO POUMAT 0TOV 0TABUOG BACNS HE TN
Hovada oouyyapiopaTtog oTPApPEVN TIPOG TNV
TAAKa TAVGIpaTOG. TéTE Ba AKOVOETE PIa YWVNTIKA
eldonoinon étav 1o PoUNOT CLVOEBE( EMITLXWS OTOV
o1abué Bdong. Metd tnv MAripn YOPTION TOL POUTIOT,
ol evdei&elg kaTAoTAONG OTO POUTOT KAl 0TO 0TaBUS
Bdong 6a mapapeivouv avappéveg yia 10 Aemtd kat
oTn ouvéxela Ba §aoBevricouv.

3Inueiwon: ZuvioTdTal va PopTioETE TAPWS TO POUMOT

TPV and TNV MPWTN Xerion Tou. Otav 1o poumndt dev Pmopsl

va gvepyomolnBei awol &avtAnBei n pmatapia, cuvdéote
XELPOKIVNTA TO POUMOT 0ToV TabU6 BAoNS Yia Va TO POPTICETE.
7. Aokiuri Tou amoteAé0pATOS TNG £YKATACTACNS

Avoi&te tnv kOpla BaARiBa vepoL Kal TN YwVIaKr
BaABida oTo omitl. XpNOIWOTOIAOTE TNV EQYAPHOYH

Dreamehome yia va eAéyEeTe €dv 0 0Ttabuog Bdong
pmopel va eKTENEDEL PE eTTUY{ TNV ALTONATN
avam\pwon Kat anooTpdyylon vepou.

8. Npocbéate 10 HidALpa KaBapIGHOL

(1) Migote amald yia va avoifete 1o KAALUUA
6e&apeviig cUAOYNG okévNg kat TPAPA&TE 6w N
povada autépatng dtavourg SlaAdpaTog.

(2) Avoire To MAVW KaTdkL TNG HOVAdAg Kat
npoobéote To didAupa kabapiopou.

(3) KAsioTe 1o kamdkt Tng povadag, TonobsTHoTe
v &avd otov otabud Bdong kat émetta
EMAVATOMOBETAOTE TO KAALPHa de&apevig CLUANOYHS
okévng. To didAvpa kabapiopoL Ba mpoaoTiBeTat
auvtépata katd TNV epyaocia.

Snueiwon:

* H povdda avtépatng diavoprg SlaAbpatog pmopet

va yepioel pe dldhupa kabapiopol mpog xprion. Mnv
TPOCOETETE AANO LYPO TEPAV TOU ETIOAPWS EYKEKPIUEVOL
dlaAvpatog kabapiopo yia anotportr| SucAettoupyiag.
EykataotrioTe T povdda autépatng dlavoprg StlaAdpatog
HEXPL va aowaliosl oTn B€on Tng.

Ew. C-1-Ew. C-7

© Obdnyieg eykatdotaong

BealwBeite 611 T0 VYOG ival ToVAdxoTov 25,45 cm, To TTAdTOS
42,1 cm kat 1o Bd6og 44,8 cm. Edv n mpida Toixou Bpioketa
akpIBWS Tiow amo Tov oTabuo Rdong, Ba mpénel va kpaToeTe
emmiéov 5 cm BdBous.

Edv xpeidZetal va avoi&ete pla Tpuma oTo MePIBANpa yia Ti§
OWANVWOELS, N andoTacn PETA&) TOU KEVTPOUL TNG OTrG Kal

Tou €6doug dev mpénel va givat peyaAltepn ané 80 cm kat n
BIAPETPOG TNG OmrG Hev MPEMEL va gival PikpdTepn amé 3 cm.
Agv ovviotdtal n 81dvolén TNG omrig KovTd oTo £5aog, KATL
oL £€aPTATal aMd TI§ TIPAYHATIKEG CUVONKESG EYKATACTAONS.

To péyebog tng BaABidag ekTpomrg 3 kateuBUVoEWY 0T
ouokevaoia sivat G3/8. Edv 1o péyebog dev taipidlel,
XPNOIHOTIOCTE TOUG TIAPEXOHEVOUS TIPOCUPHOYELS.
XpnoomoloTe éva JavOUETPO VEPOU YIA VA PETPHOETE TV
Tiieon Tou vepoU kat va emBeRalwoeTe ot eivat Petagd 0,14
MPa kat 0,8 MPa.

Mptv and v eykatdoTaon, amooLVOETTE TNV IAPOXT PEVHATOS
Tou oTabuoL Bdong kat kKAeioTe TV kUpla BaABida vepol 1 T
ywwviakr} BaARiba. AmooTpayyioTe Ti§ owAnvwoels, ReBawbeite
ot elval ouvdedEPEVES XWPIG BlapPOES Kal, OTN CUVEXELD,
£VEPYOTIOIOTE ToV 0TaBd BAong.

Suvdéate pdvo oe vepd Pplong oe Beppokpacia dwyartiov,
avti yla avaktnuévo vepo f {eoTd vepo.

‘Oha Ta dlaypdppata eykatdotaong ivat pévo yia avagopd. H
TPAYMATIKA KATAoTAoN £yKATdoTaong eVOEXETaL va dlawépel.

Anarrioel§ Tonobeoiag

* H tomobeoia eykatdoTtaong mMPEMeL va anoeVyeL 10 AUECO
NA\ako Yws kat To vepo.

* [a v amoguyn Aekédwv and vepd Adyw Bpeéipatog
EONvVWV SamédWV 1 XaAWV, CLVICTATAL N TOTOBETNON TOL
oTabpol Bdong os 6dmeda pe MAakdkia 1) pdppapo.

* H tomobeoia cuvioTtdtal va gival kovtd oTnv Ty vepol kat
TNV anoxéteuon danédou.

ZuvioTdtal n anéotaon PETa&y Tou oTabuol Bdong Kat g
mpidag va sivat evtog 1,5 m.

TomnoBetr|oTe TOV 0TaBU6 Bdong oe pia Torobeaia pe kaAd
onfpa Wi-Fi 2,4 GHz.

ATIOUOKPUVETE TUXOV QVTIKE(EVa TToL BpiokovTal oe
anéotacn HikpdTePN Tou 60 cm and UMPOCTd Tou GTABHOD
Bdong. BeBawBeite o1t dev uMApXoLV QVTIKE(UEVA TTOL
HMopEl va PmAOKAPOLV TNV TEPLOXT oNUATOddTNONS.
ATOWUYETE TNV TOTIOBETNON CWAVWY PECA aM6 TIOPTES 1
B1adpoépoUs.

Ew. D-1

Anapaitnta gpyalsia (6sv mapéxovral)

1. Tawia Te@AS6V

2. Twviakn BaABida
3. TaAAkO KAeldi

4. Mayaipt

5. MgZovpa

Ew. D-2

Brjpata eykatdotaong

1. Z0vbeon Tou CWARVA XPNOLUOTIOINHEVOL VEPOD

(1) Méote Tov 6aktoMo aowdAiong oTov oOVOEGHO
TIPOG TOV YWVIOKO COVOEGHO Kal TAUTOXpova TpaRrte
€Ew To TPoEYKATETTNHEVO BUOHA TIPOG TNV avTiBeTn
katevBuvon.

(2) NeprotpPte TV ££060 vEPOL TIPOG TIG KATAANAES
KaTeLBUVOELS YIa TNV £yKATACTAON. 2ZUVOEDTE OWIXTA
ToV oWAVa Xpnotdomotnuévou vepol 3/8" otnv
avtioTtoiyn B€on, ToMoBETACTE TO KAIT KAELOWHATOS
oUvbeong 3/8" aTov ASTITO XWPOo WETAEY TOL SAKTUA{OL
aoANoNG Kal TOL YwVIaKoU GUVEETHOU Kal, 0Tn
OLVEXELD, AOWAAOTE TOV CWARVA 0TV LTIOSOXH.

@ Anoyéteuon damédou

®@ SwArvag xpnotpomnoinuévou vepol 3/8"
® KA KAeldwpatog ovvdeong 3/8"

@ Aykvag 3/8"

® Aapry

Ma dMeg peBddOLG eyKATAOTAONS, AVATPEETE OTI§
akdAouBeg elkOveG:

@ Stepewpévo oTNV aMoXETELON TOL TOIXOU
@ Tpiodn olVdECN HAMEGOL AMOKETELONG

Inueiwon:

BeRawwbeite 611 n £€£060¢ NG amoxEtevong damédou A
TOL CWARVA XPNoUOToINUEVOL VEPOL gival avepmoddiotn.
AToUYETE TNV €l0aywyr) TOL CWARVA XENCILOTIOINHEVOU
vepoL o€ KAeloTé BdAapo, WoTe va anoWeuyBei n kakry
amooTtpdyylon.

BeRalweeite 6t1 n o0vdeon PETA&D Tou cwArva
XPNotomoinpévou VEPOU Kal TNG amoxéteuong damédou ry
TOU CWANVA ATOXETEVONG €ival KAAG OTEPEWMEVN.

Edv dMog udpauAikog e&omAiopds eival ouvdedepévog aTov
610 owArva xpnotpomoinuévou vepou, Bealwbeite dtin
amooTtpdyylor) Tou dev emnpedlel TNV amooTpdyylon Tou
oTabpol Bdong, WOoTe va anoeuxBolv HlapPoES.

[a dlaopeTikég ADOELG amooTpdyylong, ayopdoTe
EeXwpPIoTA Ta KATGANAG TtapeAkdpEVa avaloya Je TV
TIPAYHATIKY KATAOTAON EYKATACTACNS.

Ew. D-3-1-1-Ew. D-3-1-2

2. 30vdeon Tou cwArva kabapol vepol

Avatpéére oto Briua 1, TpaBréte mpwta To
TPOEYKATEOTNUEVO BUOUA OTOV Ywviakd cOVOEDTHO,
OTN OLVEXELD CLVOEDTE OWIXTA TOV CWARVA
kaBapol vepol 1/4" kat TENOG TOTIOBETHOTE TO KAUT
KAEWBWHATOg ouvdeong 1/4".

@ MnyA vepold

@ BaABiba ekTpoTG 3 KATEUBUVOEWY

® SwArjvag kaBapoL vepoy 1/4"

@ K\t kAedwopatog obvdeong 1/4"

® Aykwvag 1/4"

Ew. D-3-2
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3. Eykatdotaon tng BaABidag sktpomrig 3 kateuBivoswy

Snueiwon:

SuvdéoTe poévo oe vepd Bpuong o Beppokpacia dwpartiov,
avti yla avaktnuévo vepd i Leotd vepo.

KAeioTe Vv kOpla BaABiba vepol oTo oTtiTt 6ag TPV TNV
eykatdoTaon kal BeBaiwbeite 6TL Exel aMOoTPAYYIOTEL GAO TO
VEPOG OTOUG OWATVES.

EAéyére edv o dakTtOAog oTeyavomoinong sival otn B€on Tou
TPV TNV eykatdotaon. Edv 6x1, OAa Ta e€aptripata apoevikod
OTIEIPWHATOG HE AKPO TIPEMEL VA TUAXTOUV 0TaBePd pe Tawvia
TEPAOV 6-9 OTPOWES TIPOG TNV KaTteBLVON Tou BIBWHATOG
yla va anopeuxBei n dlappor.

ZuVIOTATaL N EYKATACTAON HIAG Ywwviaknis BaABidag otnv
TNy vepoU Tptv and Tnv eykatdotaon g RaABidag
EKTPOTIG 3 KATELBUVOEWV.

XpnoworotjoTe éva yaAké kAeidi yia eykatdoTtaon dv sivat
anapaitnTo.

.

.

Emidoyn 1- Mnyr vepoU pe e&€dptnua apoevikold
OTIELPWUATOS

@ Mnyn vepou/Twviakr) BarBida (6ev mapéxetal)

@ Mpooappoyag (Mapéxetal, XPNOIOTOOTE Tov avdhoya e
TI§ aVAyKkeg)

® BaRiba ekTpomrig 3 KATELBOVOEWY

@ K\ kAetdwpatog obvdeong 1/4"

® Swhjvag kabapol vepolh

Emidoyn 2 - Mnyry vepo pe g&dptnua BnAukold
OTIELPWUATOS

@ Mnyn vepou/Twviakr) BaABida (6ev mapéxetal)

@ Mpooappoyag (Mapéxetal, XPNOIOTOOTE Tov avdhoya pe
TS avdykes)

® BaRiba ektpomrig 3 kateuBivoEwY

@ KAt kheldopatog obvdeong 1/4"

® SwAjvag kaBapol vepol

® Mpocappoyag (Mapéxetal, XPNOOTOOTE Tov avdhoya pe
TS avdykes)

@ Kéavouha/Booua

Ew. D-3-3-1-Ewk. D-3-3-2
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4. Taktomoinon Twv cwARVWV vePoL Kal Tou
KkaAwbdiov loxvog

(1) Spi&re TOLG CWARVES VEPOUL KAl TO KAAWBIO 1oX00G
ue évav opyavwth kaAwdiou.

(2) NepdoTe 0 KATW PEPOS TOL OPYyAVWTH KaAwdiou
070 TEPiPANUa oTPAA kaAwdiou.

(3) TpaRr&te Tov opyavwtr kaAwbdiov TPog Ta Tiow
yla va TUNEETE Toug CWARVES VEPOU Kalt TO KaAwdL0
1o00g.

Snueiwon: AmoBnkebote owoTtd Ta BUCHATA TIOL EXOLV
apalpebel amd Tov oTabud BAong kat Toug TPGCBETOVS
OWAVES Kal Ta KA KAEWBWHATOG olvdeDNS.

Ew. D-4

Aokiun Tov anoTeAEoUATOS TNG EYKATAOTACNS

1. Mpwv amd T dokIur), EVEPYOTIOIOTE ToV 0TABO
Bdong kat otn cuvéxela avoifte TV kKOPLa BaABida
vepoU kal Tn ywviakh BaABida oto omitt.

2. Avatpééte oo gyyelpidlo XproTn yla va
KateBAoeTE Kal va puBuioeTE TNV EQapuoyr
Dreamehome. Metd tnv gykatdotaon, 6a
EUPAVIOTE( éva avadudpevo urivupa otV
£apuoyr, OAOKANPWOTE Ta BrAUATA SOKIUAG
oOP@WVa PE TI§ 0dnyies.

3. Suvdéote &avd Tov otabud Bdong kat eAéyéte Eavd
€dv 0 oT1abuodg Bdong pmopei va ekteAéoel cwoTd
TNV autépatn avamiripwon Kat anooTedyylon
vepoU.

3nueiwon: AkohoubroTe Ti§ 0dnyieg Tov Bacilovrat oTnv O

TPOCPATN £k600N TNG EYAPHOYAS.

@ Obdnyieg xpriong

MNatroTe napatetapéva To Koupi Asttoupyiag

yla 3 HELTEPONETTTA YIA VA EVEPYOTIOIOETE TO

popumdt. H évdeldn oxbog Ba mapapeivel avappévn.
EVON\OKTIKG, TOTIOBETAOTE TO POUMAT OTOV OTABUG
Bdong evbuypaupidovtag TS EMAWES POPTIONG TOU
POUMAT JE auTéG Tou oTabpoL Bdong Kat To poumndt Ba
gvepyoroinBei autdpata kat Ba Eekvrioel va opridel. la
VA ATMEVEPYOTIOIOETE TO POUMOT, AMOUAKPUVETE TO amd
Tov 0Tabué BAong kal MATAOTE MAPATETANEVA TO KOUMT
Aettoupyiag yia 3 deutepOAeTTa.

Tayeia xaptoypdwnon

MeTtd tn dlapdppwon Tou SIKTOOU YId TTPWTN YopPd,
akoAouBroTe TI§ 0dnyieg oTNV €appoyn ya va
dnulovpynoete ypriyopa évav xdptn. To poumot Ba
Eekvrioel TN xaptoypdpnon xwpeig va kabapidet.
‘Otav 10 popmndt emoTtpéPel oTov oTabud Bdong, n
Sladikacia xaptoypdynong €xel oOAokANPwOE( kat o
Xdptng Ba amobnkeutel avtépata.

Mabon/Avapovi

‘Otav 10 poumdT AeToupyYEl, TIECTE OTTOLOdATIOTE
KoupT yla tavon.

Edv To poumndT eivat og madon yla mePLocdTEPA Ao
10 Aemtd, ymaivel avtéuata o avapovry. OAeg ot
evoeifelg oto pounodt Ba anevepyomnoinBouv. Miéate
OTIOLOOATIOTE KOULMTI{ OTO POMTIOT | XPNOLHOTIO|OTE
NV €QApPUOYN Yla va «EUTVACETE» TO POUTIOT.
Snueiwon: Edv 1o popmort givat og madon kat tormobetnBel

aTtov 0Tabuo Bdong, n Tpéxovoa dladikacia kabapiopov Ba
TEPUATIOTEL.

Autéuatn cuvéxion kabaplopol

Edv n pmatapia givat moAd xapnAr, To poumét

Ba emotpéPel avtdpata otov oTabud Bdong

yla @épTion. Aol WopTIoTEl kat PTdoel oTo
katdAAnAo eninedo pnatapiag, 6a cuvexioet TI§ un
oAokAnpwpéves epyacieg kabapilopov.

3nueiwon: MNa va XpnolyomoloeTe auTrv Tn Aettoupyia,
EVEPYOTIOIAOTE TN OTNV EQAPHOYH.

Aetroupyia Mnv evoxAeite (DND)

‘Otav 10 poundT pubuideTal otn Asttovpyia

Mnv evoyheite (DND), Sev Tou emTpéneTat va

ouveyioel Tov kaBapilopd. H Asttouvpyia DND eivat

anevepyornolnpévn and MPoEMAOYH OTO EPYOCTACIO.

Mnopeite va XpnoOTOIACETE TNV EQAPHOYN

yla va gvepyonoljoste tn Asttovpyia DND ry va

Tpomomnotoete TNV nepiodo DND. H nepiodog DND

eivat 22:00-8:00 amo mposmAoyn.

Snueiwon:

* Ompoypappatiopéves epyacieg kabapilopoL Ba
TpaypaTonololvTal wg ouvrBws katd TNy mepiodo DND.

* To popmdt Ba ouveyioel Tov kaBapiopd amd 1o onyeio Tov
otapdTnoe PeTd TN Anén tng meptédou DND.

Enavekkivnon tou pounot

Edv 10 poundéT oTapatroel va amokpivetal fj dev
pmopel va anevepyomnolnbei, matote napateTapéva
To KoupT Aettoupyiag yia 10 deutepdAenta yia
avaykaoTikn anevepyonoinon. Enetta, matiote
TIAPATETAPEVA TO KOUMTI AstToupyiag yia 3
OEVLTEPOAETITA YIO VA EVEPYOTIOIOETE TO POUTIOT.

SkoUMIoUa KAl GYoLyyapLopa

Znpeiwon:

* ‘Otav XpnOolUOTOLETE TO POUTOT Yla TIPWTN Yopd, To
poumdT Ba eival og mposmiAeyuévn Aettoupyia yla
«ZKoUTIopA Kal opouyydplopax. [a va TpocapuooeTe
™ Aettoupyia kaBapiopo, PetaBeite oTig puBIoELS TNG
Aeroupyiag kaBaptopol aTtnV epapuoyn kat emAééte and
TIG AKOAOUBES TPEIG TTPOOBETEG EVOAAKTIKES:

@ Spovyydpiopa PETd To oKoLTIopa

@ 3kolmiopa

® 3youyydplopa

Katd ™ xprion, o otabuds Bdong Ba mapéxel kabapd vepd
Kat Ba amooTtpayyilel auTéHATA TO XPNOIKOTOINUEVO VEPD.

1. 'Evapén kabapiopol

MigoTe T0 KOLUT AgITOLPYI(AG OTO POUTIOT N
XPNOIHOTIOIACTE TNV EPAPHOYH YIa VA KAVETE TO
poumoT va Egkivrjoel and Tov oTabud Bdong. Téte
10 poumdt Ba oxedidoel TN BEATIOTN Sladpopr|
kaBaplopou kal Ba ekteAéoeL TNV epyacia
kaBaplopou RBdoel Tou dnulovpynBEVTOG XApTN.
Snpeiwon:

* [a va BeBaliwBeite 6TL TO POUTOT EMOTPEWPEL EVKOAA GTOV
oTabpéd Bdong PETA Tov KABAPLoPo, CUVICTATAL VA KAVETE
TO POUMAT va &ekivrioel and Tov aTabpd Bdong.

Ta méApata owouyyapiopatog Ba kabaploToldy TPV
EEKIVAOEL TO POUTIOT TO OYOLYYAPLOUA, TIEPIHEVETE
UTTOHOVETIKG.

* Mn petakwveite Tov otabud Bdong, Tn Bdon tng mAdkag
TAVGIaToS 1) To YiATpo MAdKAg MAVG{HATOS KATA TN
Aettoupyia.

[a v anowuyr eykavpdtwy, PNV ayyilete 1o oTOUI0
£€6d0u vepoL 1) TN povada BEpuavong evw 0 oTabuog
Bdong Bpioketal oe Aettoupyia.

2. MAVoIYO pE auTOATO GYoLyYdpLopa

Katd tov kaBaplopd, 1o poundt Ba emoTpéPel
autépata otov oTabud Bdong yia MAOCIHUO Twv

TEAMETWY oYouyyapiopatog BACEL TNG ouxveTNTAg
KaBaplopol MEAUETWY oPouyyap{opaTog Tou €Xel
mpoadloptoTel oTnV appoyry. O otabuoég Bdong Ba
Eavayepioel autdpata o doyeio kaBapov vepol Tou
POUTOT KAl TO POpTOT Ba cuveyioel Tov kaBaploud.

3. AbeldoTe autépata To Kouti GUAAOYNAS okdvng
Kal TAOVETE KAl OTEYVWOTE TA MEAPATA
opouyyapiopatog

AoUL 10 popumdT OAOKANPWOEL Yla epyacia
kaBaplopoU kal eMoTPEPEL oTov 0Tabud Bdong yia
(popTIoN, 0 0TaBPdS Bdong Ba adeidost autépata To
KouTi cUMNOYRG okdvng Kal émetta Ba kabapioel kat
Ba oteyvwoel Ta MEAUATA GYouyyapiopaTos.
Snueiwon:

* Edv n Aettoupyia avtépatou adeidopatog givat
ATIEVEPYOTIOINUEVN OTNV £QAPUOYH, 0 0TaBpds Bdong dev
Ba adeldoel avtépata To KouTi CUANOYHSG OKOVNG.

* O otabudg Bdong Ba adeldlel To kouTi GUANOYHG OK6OVNG
GOHLPUJVU HE TN pl’)eplcn atnv ELPGppOVﬁ.

KaBaplopdg coBaremuwv

Aol ayalpeBei n povada owouyyapiopatog,
gvBuypappioTe TN Bolptoa kabapiopol coBateri pe
TO KAUT OTEPEWONG OTO POUTAT KA, OTN CUVEXELD,
TIEOTE TIPOG TA KATW PEXPL VA aoaliosl otn B¢on
™S. Awou eykataoTaBei, EekviioTe TNV epyacia
KaBaplopol coBaTeEMi PECW PWVNTIKWY EVTOAWV

1 TS epappoyns. Otav ohokAnpwbsi n epyacia,
TpaPrére T Bovptoa mpog Ta endvw, kabapioTe T
Kal anoBnkevoTE TN CWOTA.

Snueiwon: MNa va amoweuxBolby TapepPOAEG

ue dA\eg Aettoupyies, agalpéoTe T BovpToa
KaBaplopol PETA TNV 0AOKARPWON ToL KaBaplopoL
cofaremi.

Ew. E
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@ >uviibng cuvthpnon

lMa va datnpeite 10 PoumdT g KA KATAOTACHN, CUVIOTATAL VA AVATPEXETE OTN XProN €E0PTNUATWY OTNV £Wappoyr i otov akdAovbo mivaka yla cuvrien cuvtrpnon.

E&dptnua

SJuxvétnta cuvtripnong

Mepiodog
avTikatdotaong

BoUptoa kaBapilopol
ocofatemwv

Metd ané kdbe xprion

Kopleg Bovptoeg

PDiktpo KouTIoV CUANOYAS
okévng

MAevpikn BolpTtoa

Bdoelg meAudtwy
OovyyapiopaTog

Mia popd avd 2 epdouddes

KdBe 6 éwg 12 prjveg

Kd&be 3 éwg 6 prives

Autépatn gicodog
aveodlacpoL vepol Tou
POUTIOT

Diktpo mAdkag mMAvoipaTog

Mia wopd avd 1 éwg 2 prives

Movdda Béppavong mAdkag
mAvcipatog

Mia wopd avd 6 prveg

Meploxr) onuatodéTnong
otabuol Bdong

Enapég @optiong

Omnég autépatou
adeldopatog

Tpoyiokog

MaykateuBuVTIKOG TPOXOS

Alobntpag dkpwv

Awobntipag VersalLift

Dwg PwTIopoL okdvNg

AoBNnTAPAg XaAlv

AoBnTrPES YKPEPOL

Mia wopd Tov priva
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Kdtw pépog Tou poumnot

Mia wopd Tov prva

Kout{ cuNoYR§ okévNng

Koptot tpoyol

Avadimolpeva médla

KaBaplopdg énwg anarreita

) X , MNepiodog
EEdptnua 2uxvémra ouvtipnonsg aVTIKATAoTAoNS
Mapdbupo

TIPOWYULACKTHPA

MpowuAaktripag

2akoVAa GUAOYNG
okévng

MéNuata
opouyyapiopatog

KdBe 2 éwg 4 priveg

KdBe 1 éwg 3 prjveg

Znpeiwon: H ouxvdtnta cuvTripnong kat avtikatdotaong e&apTtdtal anéd
NV mpaypaTtikr xprion. Edv mpokOpel e&aipeon Adyw €10IKWY TEPIOTACEWVY,
ouviotdatal dueon cuvtApnon f avikatdotaon.

diAtpo mMAdkag MAVGIPATOS

1. ApoVl ohokAnpwBei o kaBaplopdsg Tov TEAUATOS
opouyyapiopatog, BYAATE To POUTAT KAl THECTE
Ta kKAt Bdong Tng mAdkag mALGiUATog yia va
TPaPrgeTe ™ Bdon NG mMAdkag mAvaipaTtog £&w.

Snpeiwon:

- H Bdon g mAdkag muaipatog dev umopel va agaipebel
evTEAWS. Mnv TV Tpafdte pe d0vapn yia va anowlyete
TUXOV ZnpId.

+ H povdada B¢ppavong mAdkag mucipatog pnopsi va
dlatnprioetl TNV uroAemoépevn BeppdTnTa. Ma TV anowuyn
€YKALUATWY, Va €ioTe TPOCEKTIKO( OTav agalpeite 1o Yiktpo
mMAdkag TMAvoiuaTos.

2. ApaipéaTte Kkat EemMOveTe To YikTpo MAdKag
TAVoipaTOg pe kKaBapd vepod kal oKouTHOTE TO. 3TN
OLVEXELD, TOTOBeTAOTE Eavd To YiATpo MAdKAg
TAVoipaTog kat TN Bdon tng mMAdkag TALGIUaTOS.

Snueiwon: Katd v enaveykatdotaon g Baong tng mAdkag

mvoipatog, BeRalwbeite dtt Ta KA kat ota dVo dkpa givat

oTaBepd oTn B£0n TOoug APOL AKOVOETE £va KAIK.

3. XpnowomoLioTe TNV EQYAPUOYH | TATAOTE TO
kouuTi ) yla va eTOTPEWEL TO POUTIOT GTOV
oT1aBué Bdong ) BaAte To poumdt Eavd otn Bon
TOU XelpokivnTa.

Ew. F-1

Movdada 6£puavong mAdkag mMAVcIiUaTog

Katd tn xprion, n povada B€ppavong mAdkag
mALoipaTog pmopel va oxnuatiost dAata. lMa va

v kabapioete, BydAte To poumoT, TPAPRRETE €Ew

™ Bdon NG cavidag mAdkag mAvoipatog, pi&te pia
pikpr) moadtnTta Aeukou £16100 (5% 0&ik6 0&0) otV
emupdvela TnG povddag B€ppavong kat kabapiote
pe éva katdAnAo gpyaheio.

Snpeiwon:

[a TNV anowuyr eyKavpdaTwy, MEPIUEVETE PEXPL N
£MAvela TG Hovddag BEppavong va YTaoel o
Beppokpacia dwuatiov TPV TNV kaBapioeTe.

Mrnopei eniong va xpnotponotnBei katdAAnho péco
anokaBaAdTwaong cUHQYWVA HE TIG 0dNnyieg IOV TTAPEXEL.
Mnv xpnoluoroleite axuned epyaleia 1) dlaBpwtikd vypd
onwg vdpoxAwpPIkS 0§V yia va kabapioete Tn povada
B¢puavong.

Ew. F-2

ZakoUAa cLAAOYR§ okOVNG

1. Méote amaAd ywa va avoi&ete to kKAALppa
e&apevig cUNOYNG okévNG KAl TTETAETE TN
oakoVOAa GUA\OYAG oKéVNG.

Snpeiwon: EGv tpapréete mpog ta mdvw tn ¥elpoAaBni n

oakoVAd Ba oYPAYIOTE! WOTE VA anoTtpanei n Tuxaia mTwaon

okévNg kat BpavopdTwy E&w.

2. AmopakpUveTe okévn kal Bpavopata and 1o
@iNtpo pe éva oteyvd mavi.

w

. ToroBeTtioTE pla véa oakoVAa GUANOYRS okdvng
Kat kAeioTe 1o kdAuppa de&apevig CUANOYAS
okévng.

Ew. F-3

MAgvpikn BolpTtoa

ZedwoTte TV MAeLPIKH BolpToa pe katoaBidl, kabapioTe
1§ TPiXes amnd ™ Bovptoa kat EavapldwoTe .
Ew. F-4

Bouptoa kabapiopol copatemwv

Aol ohokAnpwOel n epyacia kabBaplopov
ocoBatemwy, Tparére ™ BolpToa kaBapiopoL TPOg
Ta TAVW YL Va TV AQalpECETE, OKOUTIOTE TIG TPIXES

e éva kaBapd vwd mavi kat anoBnkeVoTE TN CWOTd

awoL OTEYVWOEL OTOV €Pal.
Ew. F-5

Bdoeig meAudtwy couyyapiopatog

ApalpéoTte kal kaBapioTe TI§ BACELG TEAUATOS
oouyyapiouaTog.
Ew. F-6

MaykateubuvTikog TPOXOS

3npeiwon:

Xpnotpomotote epyaleio dnwg pikpd katoaBidt

yia va dlaxwpioeTe Tov d&ova Kal To EAACTIKO TOL
TaykatevobuvTIKoL TPoXoU. Mn xpnolpoToleite urtepBolikry
dovapn.

ZEMAOVETE TOV TTAYKATELBULVTIKG TPOXO OE TPEXOVUEVO VEPD
KAl EMAVATOTIOBETHOTE TOV AoV £XEL OTEYVWOEL TAHPWS.
Ew. F-7

KUpleg Bouptoeg

1. MéaTe T KNI TOL TIPOCTATELTIKOU BolPToag
TPOG TA YEOA YId VA AWAIPECETE TO TIPOOTATEVTIKO
Bouptoag kal, oTN CUVEXELD, ONKWOTE TI§
Bolptoeg amd 1o POUMOT.

N

. ApaipéoTe TI§ BolpToeg dMwG YaiveTal oTNV
€lkéva. Xpnowomolnote éva KatdAAnAo epyaieio
YlO VO amopakpOVETE TUXOV TPIXES TIOU €XOLV
unepdeutel 0TI Bovptoeg. Metd Tov kabaplopd,
ompWwETE TI§ Bolptoeg otabepd péoa otn Bdon
™G KOPLAG BoVPTOAS PEXPL VA KOUUTILICOLV OTN
B¢on Toug.

Inpeiwon: AQalpgoTe TI§ KUPLEG BOUPTOES HE TTPOTOXN Yid

TNV amoWuyr| TPAUHATIOHWY.
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3. Mg 1a tunwpéva otnv 08évn BEAn otpapuéva

TPOG Ta MAvwW, TOMOBETAOTE TN Brjkn TNG KOPLAG
BoupToag OTIG LTTOBOXES TIPOG Ta KATW PE KAIoN.

4. EvBuypauuioTe 10 pPmPooTivo dKpo Tou
TPOOTATELTIKOD TNG BoVPTOAG WE TNV UTIODOXH,
TOTIOBETAOTE TO TIPOG TA KATW HE KA{on Kkat, oTn
ouvéxela, TEoTE To 0Tn B€on Tou.

Ew. F-8

Kouti cuAAoyrg okévng Kat piktpo

1. MéoTte TO KA KOUTIOU CUANOYHG OKOVNG yla va
AWAIPETETE TO KOUTI CUANOYHG OKOVNS.

2. ApalpéoTe To PIATPO TOL KOLTIOU GUANOYNS
okévng, K €merta adeldote To KouTi GUAOYAS
okévng. XTunmAoTe eAawpd To KaAdBL Tou PiATpou
YIO VA aTOpPaKPUVETE T Bpwiid.

Snpeiwon: Mnv emixelprioeTe va kabapioeTe To YIATpo pE

Bouptoa, ddxTuAo A alkuned avTikeideva, yia Thv anowuyr

NV,

3. ZemAVveTe TO KouT{ CLUANOYNG okdvng Kal To
@INTPO pE VEPO KAl OTEYVWOTE TA TARPWS TPV T
EMAVATOTIOOETHOETE.

Snpeiwon:

* ZemA\UVETE TO KouTi CUANOYIS okdVNgG Kal To YIATPO p6vVo pE
kaBapo vepd. Mn xpNOLUOTIOLEITE ATIOPPUTAVTIKO.

¢ Xpnoupormoleite To KouTi CUANOYHG OoKdVNG Kal To WiATpo
HOVO aoU £XOUV OTEYVWOEL TANPWS.

Ew. F-9

AloONTAPES TOU POUTIOT

2KOUTTIOTE TOLG ALEONTAPES TOL POUTIOT
XPNOOTOIWVTAG HaAakd kal oTEYVO Tavi, dmwg
paivetal otV €lkéva:

1. AwBntripag VersalLift
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2. Mapdbupo mpowuAakTpa

3. AleBntrpag dkpwv

4. MpowulakTtripag

5. AloBnTrpeg YkpepoL

6. Dwg YwTIoPOL akdvNg

7. AleBnTpag XaAwv
Snueiwon: To Bpeypévo mavi unopei va ipokaAéoet nuid os
guaiobnta oToleia PEoa GTO POUMAT Kal Tov 6Tabué Bdong.
Xpnotyomoleite ateyvd mavi yia Tov Kabaplopo.
Ew. F-10

Omég auTOPaTOL AdEIAoUATOG, EMAWES

QOPTIONG KAl IEPLOXN) onuaToddéTnong

KaBapilete 11§ omég autépatov adeldopatog, Ti§
EMAPES POPTIONG KAl TNV TIEPLOYH) oNpaTtoddTnong pe
HaAaKko kal oTeyVO Tavi.

Ew. F-11

MNéApata opouvyyapiopatog

ATIOPAKPUVETE Ta TIEAUATA G@ouyyapiopatog and
TG Bdoelg MEAIATOG GYouyyapiopaTos yia va ta
QVTIKOTAOTAOETE.

Ew. F-12

Mnatapia

To poOuMOT MEPIEXEL TAKETO PNATAPiag WGVTWVY ABiou
vPNAg anédoong. BePawdeite 6t n pratapia
TIOPAPEVEL KOAD YOPTIOUEVN YIa kKaBnuePVA xprion
wate va datnpeital BéAtiotn anédoon pnatapiag.

Edv 10 popmdT eV Xpnotomoleital yia HeyAAo XPOovIKO
d1doTnua, anevepyomolfoTe To kat paléyte To. Ma v
TPEOANYN UV amd umePROAIKY EKQOPTION, PopPTilETE
TO PoumdT TOLAGYLOTOV pia popd avd Tpiunvo.

© Obdnyisg
QMoGUVAPHOAGYNONG
0 ANAITEITAI MONO ZE NEPINTQZH ENIZTPO®HZ

1. EvepyomotjoTe Tn Asttoupyia adeidopatog vepol
MEOW TNG EPAPHOYIS YIO VA ATIOCTPAYYIOETE TO
uTtOAOLTTO VEPO TOCO OTO POUTOT GCO KAl GTOV
otabud Bdong.

SInueiwon: TpaPrére €w tn Bdon Tng MAdkag mMoiuatog

Kat eAéyére av €xel amopeivel vepd. Av val, PPOoVTIoTE va T

okouioeTe kal va TomoBeTroeTe £avd tn Bdon Tng mAdkag

mAvoipaTog.

2. Avoi&te 10 kGALPPa TNG de&apeviig cUANOYNAS
okévng kal BydATe T povada autéuatng dlavopng
SlaA0paTog. Avoiéte 1o emdvw kamdkl TG povadag
kat adeldote 1o LTdAoITO SIAALUA, 0T CLVEXELD
TonoBetroTe TNV §avd oTtov otabuéd Bdong.

3. Mptv amd TV anmoouvappoAdyNnon, amocuvoEaTe
Tov otabud Bdong, kKAeiote TV kOPLa BaABida
VvePOU OTO OTITI 0aG.

4. Apxikd, Tpapréte mpog Ta £&w TO KAUT
KAEBWHATOG OUVOEDNG. 2TN CUVEXELD, TIECTE
duvaTd Tov eEAaTNPLWTS SAKTUALO GTOV CUVOEGHO
Yld VA amoCLVAPHOAOYHOETE TOV OwAva.
XpnotuoroloTte éva doxelo yla va GUANEEETE TO
VEPO TIOL pEel £Ew.

Znpeiwon: Mnv tpafdte aneubeiag Tov cwArjva vepou pe

d0vapn yia va anowuyete Znuid.

5. ApaipéoTte Ta £@edPIKA TIWHPATA aTtd ToV 0TABUS
Bdong kat cLUVEECTE TOLG YWVIAKOUG CUVOEGHOLS
oTo Tiiow PEPOS Tou oTabuoL Bdong yia va
anmoUYETE dlappoég katd Tn PETAWopd.

@ Egebdpikd mpata

Ew. G-1-Ewk. G-2

EniAvon mpoBAnudTwv

MNpo6RAnua Abon Mpo6BAnua Abon
* H pmatapia givat xaunAr. EmavagoptioTte 10 poumdt * H dladpopn emoTpo@ng yia pdption sivat
otov 0Tabud Bdong kal mpoomabrjote &avd. MTAOKapPLOopEVN, TLY. N TTOPTA Eival KAELOTH.
To popmoT dev * H Beppokpacia tng pratapiag eival ToAO xapnAr ry ToAD * O o1a6p6g Bdong €xel anoouvdeBe( amd TNy mapoxn
gvepyoroleital. VWNAA. ZuVICTATAL N XPrion ToL POUTOT e TepIBEAovTa loX00G 1} HETAKIVETAL STAV TO POUTIOT deV eival TAVW
pe Beppokpaaia mepiBaiovtog mdvw amd 0 °C (32 °F) Tou. 2uvdEaTe Tov 6Tabud Bdong otnv mapoxn Loxvos
Kat kdtw amné 40 °C (104 °F). ) TOMoBeTACTE TO POUTIOT OTOV OTABPS Bdong ya
pbpTIoN.
L, X . X 3 . * Yndpyouv épa MoAAd epmddia yOpw amd tov oTabud
* O otaBués Bdons bev £xel ouvdeBel oe mapoxr Loxvos, o po“mT, Bdong. ToroBetrioTE TOV 0TABUS BAONG OE O AVOIKTO
BeRawwbeite dTt kat Ta VO dkpa Tou kaAwd{oL LoXVOG dev prnopel

To popmoTt dev
popTiCel.

Tou €xouv ouvdeBei oTnV MpPila cwaoTd.

H emawpr petadd Twv enapwv wopTIong oTov oTabud
Bdong kat To poumdt dev eival kahr, kabBapioTe TI§
EMAWPES POPTIONG.

EAéy&te edv umdpyel TGV &EVO OWHA OTOLG
OUVOEOPOUG TOU POUTIAT KAl ATTOUAKPUVETE TO EEVO
owpa, €AV LTIAPXEL.

To popmot dev
ouvdéeTal oTo
Wi-Fi.

O kwdikég pdoRacng oto diktuo Wi-Fi givat
£0@aAUévog. BeBawwbeite 6Tt 0 kwdikdg mMpdoRaong mou
Xpnoluormoleite yia obvdeon ato diktuo Wi-Fi oag gival
OWOoToS.

To popumoTt dev unootnpidetl cvvdoeon Wi-Fi 5 GHz.
BeRawwbeite 611 TO poumdT gival cuvdedepévo oe
olUvdeon Wi-Fi 2,4 GHz.

To orjua Touv Wi-Fi givat advvapo. BeBawwbeite 611 10
poumoT Bpioketal oe meploxr pe kKaAr kdAupn Wi-Fi.
To popmdT evbéxetal va unv givat €Toluo yla
Slapdppwon. KAeiote kat Eavavoi&re Tnv epappoyr kat
énera npoonadrote §avd ocOPPwWva PE TI§ 0dnyies.

va Bpet kat va
EMOTPEPEL OTOV
otabud Bdong.

XWpo.

H petakivnon Tou poundt pmopei va PokaAEéoeL Thv
EMAVATOTOBETNOT) TOL Kat autd Ba Eavadnuiovpyroet
X4pTn o€ MePMTWon aocToxiag Tng emavatonofEtnong.
Edv Tto popumdT eivat moAd pakptd and tov otabud Bdong,
evOEXeTAl Va pnv propei va emotpéPel autépata pévo
TOU, EMOPEVWS OE AUTAV TNV TiepimTwon Ba TpEmelL va
TOMOBETAOETE XelpoKivnTa TO PouUmdT Mévw oTov 0Tabud
paong.

2KkouTioTe TNV MEPLOYN onpatoddtnong otov otabud
Bdong yla va amopakplveTte okdévn ) Bpadopata.

To poumodt
KOAM\EL urpooTd
and Tov oTabud
Bdong kat

dev pmopel va
EMOTPEPEL OE
autov.

EAéyéte av umtdpyel apkeTdg XWPog kat oTig dvo
TAELPES 1) amd PmpooTd amnd Tov otabud Bdong yla va
AMOTPEYPETE TO PMAOKAPIOHA TOU POUTIOT.

To poundt pmopei va yNoTtprioet €dv 1o ddmedo punpooTtd
amé Tov oTabpo6 Bdong eivat umepPoAikd vypo. Edv val,
kaBapioTe TNV MEPIOOELN VEPOU TIPLV TIPOOTIABAOETE
&avd.

ZUVIOTATAL VA PETAKIVAOETE ToV 0TaBué Bdong og dAho
onueio kat va mpoomabrioste §avd.
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EntiAuon mpoBAnudTwY

EniAuon nmpoBAnudtwy

MNp6pAnua

Adon

Mpo6BAnua Abon Mpo6RAnua Abon
* Aev gival duvath n anevepyomoinon Tou poumnoT étav o Avtike{peva émwg kaAwdla 1ox0og kal TavIOWAeS TPEMEL
popTilel. ZVVIOTATAL VA ATIOPAKPUVETE TO POUTIOT amd To poumoét Va 0PYAVWVOVTAL TIPWV amd TN XPron ToU POUTOT.
Tov oTabud Bdong Kal £MELTa va MATAOETE MAPATETAPEVA peTakwveital * H epyacia oe Lyp€g OANoBNPES EMIPAVELIEG TIPOKAAEL
TO KOLMTTL AgtToupyiag yia 3 deUTEPOAETTA Yid VA TO Xwpig va oAioBnon Tou KUPLOL TPOXOV. ZUVICTATAL OTEYVWHA TwV

To poumdt dev
amevePYOToLE(~
Tat

ATEVEPYOTIOIAOETE.

Edv T0 popumdT dev pnopei va anevepyonolnbei ye tnv
eKTéAeon ToL Prpatog 1, matroTe MapateTapéva o
koupTt Aettoupyiag yia 10 deuTePOAETTA YO AVAYKACTIKN
amnevepyomnoinon Tou poundt. EGv 1o mpdRAnua emipével,
EMIKOWVWVACTE PE TNV UMINPETia e§UTNPETNONG PETE TNV
TWANoN.

akoAouBel TV
kaBoplopévn
dladpopn.

LYPWV PEPWV TIPLV amd TN XPAON TOU POUTOT.
2KoUTioTE TO MAPABLPO TIPOWULAAKTAPA GTO POUTIOT HE
kaBapo, paiakd mavi yla va 1o kpatrjoete kabapo kat
Xwpig epmodia.

H otd6un vepol
oTnV TAGKa

mAuoipaTog eivat
Un PUOLOAOYIK).

.

Apalpéote 10 WiATpo TTAGKAG TAVGIUATOS KAl EAEYETE
€dv €xel PPA&eL N €£000G TOL ATIOXETELTIKOD aywyoU Kal
kaBapioTe ToV.

EAéyére o didAupa kaBapiopol. Mnv pooBétete dANO
Lypd TIEPAV TOU ETMIOANWS EYKEKPIHMEVOL SLIAADUATOG
kabaplopoL.

H taxotnta
pdpTIong sival
apyn.

Anattobvtal epimou 2 WPES yia TARPN YéPTIoN Tou
POUMOT 6TaV N pmatapia eivat xapnAn.

Edv Aettoupyeite 10 pounoT og BepUoKpACieEs EKTOS
Tou kaBoplopévou epoug, N TaxlTNTA WYOpTIoNng Ba
emPBpaduvOei autépata yla eméKTaon g dLApKeLag
{wng NS pmatapiag.

Ol EMaWEg PYOPTIONG KAl OTO POUTOT KAl 0ToV 0Tabud
Bdong evdéxetal va eival BpwHIKES, OKOUTIIOTE TI§ ME
oteyvé navi.

To popmoT xAvel
Ta dwpdTia

IOV TIPETIEL VA
KaBaploTolv.

BeRawwbeite 611 ot TOPTEG TWV dWHATIWVY TTIOL TIPETEL VA
kaBaptoTtolv gival avolkTES.

O XWwpog HmpooTd amnd To SWHATIO TToL TIPEMEL Va
kaBaploTel evdéxetal va gival uypdg kat olabnpog,
TPOKAAWVTAG OAGBNOoN Kal UN QUOLOAOYIKH) AEtToLpYia
TOU PouTOT. NPooTabAoTE Va OTEYVWOETE TO dAMEDO
TIPLV XPNOLUOTIOIOETE TO POUTIOT.

H Bdon
TEAUATOG
oouyyapioua-
T0G €xel LPwWOEL
awuolka.

ApalpéoTe T BAon MEAUATOS OWOoLYYapioUaToS yia va
eNéyéete edv UMEpPxEL TUXOV EEVO OWUA KOMNUEVO o€
QUTAV Kal TPOOTIABACTE VA EMAVEKKIVACETE TO POUTIOT.
Edv 1o MpoPANua EMPEVEL, ETIKOIVWVAOTE WE TNV opdda
g&unnpétnong PETA TNV TIWANGN.

O B6puRog
avédvetal v
TOo popndt gival
o€ Aettoupyia.

EAéyére €dv 10 QIATPO TOUL KOUTIOD GUANOYHG OKOVNG EXEL
ppdaéet. EAQv val, kabapioTe To f aVTIKATACTACTE TO.

‘Eva okAnpd avtikeipevo evoéxetal va €xel maoTel oTIg
KUpPLEG BOVPTOES 1} 0TO KOUTE CUANOYHG OKOVNG. EAEyETE
Kal amopakpUVETE TUXOV OKANPd avTikeipeva.

Ot kOpleg PovpToES 1 N TMAELPIKT BolPTOT EVOEXETAL

va gumAakoUlv. EAEyETe kal amopakpOveTte Tuxdv &va
owpaTa.

ANGETE TN Asttoupyia avappodwnong os Tumikr i Houyn.

To popmot dev
ouveyilel Tov
kaBaptopd petd

BeRawwBeite 611 TO poundT dev £xel puBULIOTEL O
Aettoupyia Mnv evoyheite (DND), katt tov 6a 1o
napepmodioel va cuvexioet Tov kabaplopd.

To poumoTt dev ouveyilel Tov kabaplopd agol To
TOTIOBETAOETE ¥ELPOKivNTa OTOV 0TaBuod Bdong 1 To

™ WopTion. p h . P
oTelleTE YO YOPTION PEOW TNG EPAPHOYAS 1 TOL
kouprot 0.
O oT1abudg * EAéy&te edv n oakoOAa cLANOYNG okévng oTn de&apevr
Bdong dev oLANoYRG okévng ival yepdtn.
ymopei va e Edv n oakoOAa cuAMoyrg okdvng dev eivat yepdtn,
adeldoel eAéyETe €4V LTIAPXEL KATIOLO EUTIOBIO OTIG OTIES

autépata 1o
KouT{ CUAOYAS
okévng.

QUTOPATOU AdEIGoNATOS TOL POUTIOT, ToL OTaBUOoL BAong
1) Tou kouTIoL GLUANOYHG okévng. Edv untdpyel, kaBapiote
£YKaipwg TO UTTAOKAPLIOPEVO PEPOS.
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lMa meploodTEPN LMOCTAPIEN, ETIKOWVWVACTE Yall Hag HECW TNG NAEKTPOVIKAG
dlevBuvong https://global.dreametech.com
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MNpodlaypawég

32106udg Bdong

Movtého

RLX97DE

Movtého

RBXE0816

Xpdvog popTiong

Mepimou 2 wpeg

OvopaoTikr eicodog

220-240 V~ 50-60 Hz

15 V=5 A (pdption)

OvopaoTiki tdon 144V = OvopaoTik €60805 15 V=12 A (ypriyopn wéption)

, , OvopaoTikn 1oX0§

OvouaoTikr lox0Ug 75W (éBe100pa oK6vnc) 700 W
OvopaoTikn 1oX0§

Suxvotnta Asttoupyiag 2.400-2.483,5 MHz (kaBaplopds e {eoTd vepod + ypriyopn 800 W

pbption)
MéyioTn 1o}V ££660L <20 dBm i Ovopaclru(n ,ICXUQ . 93 W
(oTéyvwpa pe kplo aépa + @dption)
Y6 KavovIKEG oLVORKES XProNS, O TAPWV €EOTAIOHIOG TIPETIEL Va OvopaoTikh 1oxGs (oTéyvwpia pe 59 W

Tnpeital og andéotaon TouAdxtotov 20 cm peTa&y TG Kepaiag kat Tou

OWHATOG TOL XPAHOTN.

Enavagoptilépevn pnatapia évtwv Aibiov

ZeoT6 aépa)

uxvotnTa Asttoupyiag

2.400-2.483,5 MHz

Méyiotn 1005 €§d6dou

<20 dBm

Evpog mieong vepol

0,14-0,8 MPa

Movtého RY2567-4S2P-MMBK1/RY2567-4S2P-FMTEV1
Tomog 16vTwv Aibiou

ApBuodg 1

OVopaoTIKA XwPeNTIKOTNTA 4,6 Ah

Snpeiwon: OvopaoTikn WoxLG (kaBaptopds e Leatd vepd + ypriyopn wdption)
kaBopiZetat and v Tr 1oX00G KATd TNV AVTIMTPOCWEUTIKN TEPi0d0

(Beppokpacia vepoo 25 °C).

Améppun Kal aaipecn UmaTaplwyv

H evowpatwpévn unatapia OvTwy Aibiov mepiéxel ovaieg Tou gival emikivouveg yia to tepBaANov. Mpwv and tnv andppun TG pnatapiag,
BeRawwbeite 611 N pnatapia apaipeital and €EEBIKELPEVOLS TEXVIKOUG Kal AamoppImTeTal o€ KATdAANAN povdda avakOkAwaong.

- n yratapia mpénel va aalpebei and Tn cLOKELH TPV ATIOCLPOEL-
- N oLOKeLN TPETEL Va €Xel anmoouvdebel amd To dikTuo TPoWodosiag KATd TNV awaipeon TG pPnatapiag -
- n yratapia mpénel va anoppupbei pe aopdiela.

MNPOZ0OXH:

Mpwv and tnv ayaipeon tng pnatapiag, anocuvvdEaTe TNV oYV Kal e§AVTAACTE TNV Pnatapia 600 To duvATOV TIEPLOTATEPO.
OL dxpnoTeg pmatapieg mpénel va anoppintovtal o€ KATAAMNAN Hovada avakOkAwong.

Mnv 11 ekBéteTe o€ mEPIPEANOV pe LYNAR BEpPoKPacia yia TNV ano@uyr| Kivdlivou £kpnéng.

Ynd KataxpnoTIKEG CLUVONKES, eVOEXETAL va ekTivayxBei bypd and tnv pmatapia. 2 nepinTwon eNa@ng, EEMOVETE Pe vepd Kat {nNTHOTE LATPIKA
BorBela.

0odnyoég awaipeong:
1. AvanodoyupioTe 10 poumdT, Xpnotomolote KatdAANAo epyaleio yia va apaipéoTte Ti§ Bideg 0To oW PEPOG TOL POUTIOT KAl ETELTA AWYALPECTE TO
KAALUUQ.

2. AtoouvdéoTe Toug aKpodEKTES HETAEL TNG pmatapiag kal Tng mAakétag PCB yla va apailpéoete v pnatapia.

MAnpowopieg AHHE
‘ONa ta mpoidvTa mou YEpouv autd to cOUPRoAo sival andBANTa NAEKTPIKOL Kat NAEKTPOoVIKOL g&omAlopol (AHHE katd tnv Odnyia
2012/19/EE) 1ou &V TPEMEL VA avaplyvVOoVTaAL PE N Slaxwplopéva olklakd andBAnTa. AVt autoU, TIPEMEL VA TIPOOTATEVETE TNV LYE(a
E TOL avBpwWToL Kat To TEPIRANOV Tapadidovtag Ta anéPAnTa e&omAlopol oag o £va KaBoplopévo onpeio CUAOYAS YA avaKOKAWGON
amoPAfTwy NAEKTPLKOV Kal NAeKTPOVIKOU €E0TTALOUOU, TO OTto{o €XEL opLoTel amd TNV KUREPvNon A TIS TOTkESG apxéS. H opBr amdppin
B ¢ avakOkAwon 8a GLPRAAOLY GTNV ATIOTPOTT EVOEXOUEVWY APVNTIKWVY EMIMTTWOEWY 0TO TEPIBANOV Kal 0TNV LYEIA TOL AVBPWTTOU.
EmikolvwvAoTE PE TOV EYKATAOTATN 1 TIS TOTIKES APXES YIA TIEPLOCOTEPES TANPOWOPIESG OXETIKA HE TNV ToMoBeaia kaBwG Kal Toug 6poug
Kal TI§ TTPOUTOBECEIS TWV €V AdYWw onPEiwv CLUANOYAS.
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Informagdes de seguranca

Para evitar choques elétricos, incéndios ou ferimentos causados pela utilizagdo incorreta do aparelho,
leia atentamente o manual do utilizador antes da utilizagdo e guarde-o para referéncia futura.

Restrigdes de utilizagao

* Este produto ndo deve ser utilizado por criangas com menos de 8 anos de idade nem por pessoas
com deficiéncias fisicas, sensoriais, intelectuais, ou com experiéncia ou conhecimentos limitados
sem a supervisdo de um progenitor ou tutor para garantir um funcionamento seguro e para evitar
quaisquer riscos. A limpeza e a manutengao ndo devem ser efetuadas por criangas sem supervisao.

* O aparelho sé deve ser utilizado com a unidade de alimentagao fornecida com o mesmo.

 Este aparelho contém baterias que sé podem ser substituidas por pessoas qualificadas.

* Mantenha a area em redor do produto e o armario onde o produto esta incorporado bem ventilados.

* Nao levante o robot nem o retire da estagdo de base durante o funcionamento.

* Depois de instalar este produto, certifique-se de que a ficha de alimentagao esta facilmente
acessivel.

* Desimpeca a area a ser limpa. As criangas ndo devem brincar com este aparelho. Assegure-se de
que as criangas e animais de estimagao sdao mantidos a uma distancia segura do robot enquanto
este estiver a funcionar.

* Nao instale, nem carregue ou utilize o aparelho nas casas de banho ou a volta das piscinas.

* Este produto destina-se a limpeza do chao apenas em ambiente domeéstico. Nao o utilize ao ar livre,
em superficies ndo pavimentadas ou num ambiente comercial ou industrial.

Informacdes de seguranga

Certifique-se de que o aparelho funciona corretamente num ambiente adequado. Se assim nao for,
nao use o aparelho.

Se o cabo de alimentagao estiver danificado, deve ser substituido por um cabo ou conjunto especial
disponivel junto do fabricante ou do seu agente de servigo.

Nao utilize o robot numa area suspensa acima do nivel do solo sem uma barreira protetora.

N&o coloque o robot virado ao contrario. Nao utilize a cobertura do LDS, a cobertura do robot ou o
para-choques como pega do robot.

Utilize o robot em ambientes com uma temperatura ambiente superior a O °C e inferior a 40 °C.
Certifique-se de que ndo existem liquidos ou substancias pegajosas no chao.

Para evitar danos ou lesées devido a arrastamento, retire quaisquer objetos soltos do pavimento

e remova fios ou cabos de alimentagao que estejam no caminho de limpeza antes de colocar o
aparelho em funcionamento.

Remova do chéo artigos frageis ou pequenos para evitar que o robot esbarre contra eles e os
danifique.

Mantenha o cabelo, dedos e outras partes do corpo afastados da abertura de sucgao do robot.
Mantenha a ferramenta de limpeza fora do alcance das criangas.

N&o opere o aparelho num quarto onde um bebé ou crianga esteja a dormir.

Nao coloque criangas, animais de estimagdo ou qualquer objeto em cima do robot,
independentemente de este estar parado ou em movimento.

No deposito de agua limpa sé pode ser adicionada agua limpa e a solugdo de limpeza oficialmente

aprovada. Nao adicione qualquer outro liquido, tal como alcool ou desinfetante. A relagdo entre a
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Informagdes de seguranga
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solucdo de limpeza e a agua limpa pode ser verificada no frasco da solugado de limpeza. Mantenha a
solucdo de limpeza fora do alcance das criangas.

Nao utilize o robot para limpar quaisquer objetos a arder. Nao utilize o robot para apanhar liquidos
inflamaveis ou combustiveis, gases corrosivos ou acidos ou solventes nao diluidos.

N&o aspire objetos duros ou afiados. Nao utilize o aparelho para apanhar objetos como pedras,
grandes pedagos de papel ou qualquer objeto que possa entupir o aparelho.

A ficha deve ser removida da tomada antes da limpeza ou manutengao do aparelho.

Nao limpe o robot ou a estagdo base com um pano molhado nem os enxague com qualquer liquido.
Apos a limpeza das pegas lavaveis, seque completamente as pecas antes de as reinstalar e de as
utilizar.

Instale a estagdo de base em conformidade com os regulamentos locais.

A Dreame assume a responsabilidade apenas por perdas resultantes da instalagdo efetuada por
técnicos autorizados da Dreame, excluindo perdas resultantes da instalagdo incorreta por outras
pessoas.

Este produto deve ser ligado a fonte de agua utilizando o novo conjunto de tubos incluido na
embalagem. N&o reutilize o conjunto de tubos antigo.

Antes de instalar ou desmontar os acessorios de ligagcdo a agua, certifique-se de que a estacdo base
ndo esta ligada a eletricidade.

Guarde a embalagem desmontada corretamente e ndo permita que as criangas lhe toquem ou
engulam.

Informagées de seguranga

Nao desmonte, repare ou modifique este produto. Se ocorrer algum problema, contacte a equipa de
servico pés-venda.

Quando este produto tiver de ser transportado, esvazie primeiro a agua restante e recomenda-se que
utilize a embalagem original.

Utilize este produto de acordo com as instrugées do Manual do Utilizador. Os utilizadores sdo
responsaveis por qualquer perda ou dano que resulte do uso indevido deste produto.

Baterias e carregamento

AVISO: Nao recarregue pilhas nado recarregaveis.

Nao utilize qualquer bateria ou estagao base de terceiros. O robot s6 pode ser utilizado com a estagao
base modelo RBXE0816.

Nao tente desmontar, reparar ou modificar a bateria ou a estagao base por si préprio.

N&o coloque a estagdo base perto de uma fonte de calor.

N&o utilize um pano huimido ou as maos molhadas para limpar os contactos de carregamento da
estagao base.

Nao descarte indevidamente as baterias velhas. As baterias que ja ndo sdo necessarias devem ser
descartadas numa instalagao de reciclagem apropriada.

Se o cabo de alimentagao se danificar ou quebrar, deixe de o utilizar imediatamente e contacte o
servigo pos-venda.

Certifique-se de que o robot esta desligado ao ser transportado e que € mantido na sua embalagem
original, se possivel.

Se o robot ndo for utilizado durante um periodo prolongado, carregue-o completamente, depois
desligue-o e guarde-o num local fresco e seco. Recarregue o robot pelo menos uma vez a cada

3 meses para evitar a descarga excessiva da bateria. 196



O Visio geral do produto 5 preietor de pontes

6. Microfones

Informacgdes de segurancga

7. Sensor VersaLift 1. Ventilador de esvaziamento automatico
~ ) . 2. Filtro
Robot Nota: O sensor VersaLift sera baixado quando o robot ) ) ,
Informagoes SObre a seguranga do laser - estiver em espera, a carregar na esta(;;o base ou a limpar 3. Cl!pe da C_alxa para o po
1. Botdo da base (O areas com pouca altura de circulagao. No caso da limpeza 4. Clipe do filtro
. . . * Prima para mandar o robot de volta a estagao base de areas com pouca altura de circulagdo, ndo mova o robot, Fig. A-2
* O sensor laser deste produto cumpre a norma IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 para B segundos paﬁa pois pode afetar o seu posicionamento. g

produtos laser de Classe 1. Evite o contacto visual direto com o laser durante a utilizagao.

PRODUTO LASER DE CLASSE 1

PRODUTO LASER PARA USO DOMESTICO

desativar o bloqueio para criangas

2. Botdo de alimentagéo/limpeza

Prima e segure durante 3 segundos para ligar ou
desligar o robot
Prima para iniciar a limpeza depois do robot

8. Para-choques

9. Janela do para-choques

10. Cobertura

11. Ventilador de esvaziamento automatico
12. Contactos para carregamento

Montagem da esfregona

1. Area de fixagdo da almofada da esfregona
2. Suporte da esfregona
3. Esfregona

. estar ligado 13. Conectores Fig. A-3
EN 50689:2021 Indicador circular de estado 14. Botdo de reinicializagao/Indicador de Wi-Fi
¢ Luz azul fixa: Limpeza (tem de ser ativada na « Prima e mantenha premido durante 3 segundos para
aplicagao) ou limpeza concluida repor as definicdes de fabrica 1. Porta de alimentago
« Azul desvanecente: A espera de um comando de 15. Sensores de orlas 2. Cotovelo de 3/8" (grande)
voz/Ligacao a Wi-Fi 16. I?ntrada de reabastecimento automatico de 3'_ Tampéo antifugas de 3/8" (grande)

* Verde desyanecepte: A carregar agua ) 4. Cotovelo de 1/4" (pequeno)
+ Vermelho intermitente: Erro 17. Sensores de desnivel 5. Tampé&o antifugas de 1/4" (pequeno)
Botdo indicador de estado 18.Sensor de tapetes 6. Ranhuras reservadas para a fixagdo de tubos
* Luz branca fixa: Limpeza ou aspiragéo concluida 19. Conjunto de extens&o da escova lateral " de 4qua ou do cabo de alimentagio:
* Branco intermitente: A carregar (bateria ndo fraca) 20.Protecdo da escova ® Cabo de alimentagao .
* Vermelho sélido: Em espera com a bateria fraca 21. Perna r(-?tré.til @ Tubo de agua limpa de 14" (fino)

ﬁ Apenas para utilizagdo no interior o em paves por ter & bateria frace B R PP o ® Tubo de 4qua usada de 3/8" (grosso)
‘ ; ) ; gar (bateria fraca) -modulo de esiregona . 7. Médulo de distribuigdo automatica de solugao

)  Vermelho intermitente: Erro 24.Luz de iluminagdo de poeiras - compartimento tinico
M Leia o manual do operador Nota: 25.Roda omnidirecional 8. Filtro
* Prima qualquer botao no robot para fazer uma pausa 26.Escovas principais 9. Ranhura do saco para o p6
T6.3A , i i , enquanto o robot esta a limpar ou a voltar para carregar. 27. Perna retratil 1b Tampdes de reserva
== To ovopaotiké pebua NG aocpdaAelag sival 6,3 A. * O bloqueio para criangas pode ser ativado/desativado 28.Roda principal abiies torio de bé
) o ) ) . ) ) _ o através da aplicagao Dreamehome. 29. Clipes de proteco da escova - lampa do reservatorio de po

Como tal, a Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara por este meio que o equipamento de radio do tipo RLX97DE esta em conformidade com a Diretiva 2014/53/UE. O 3. Luz LED auxiliar 30. Orificios de montagem da almofada da 12. ESC.OtIlha elétrica

texto completo da declaragéo de conformidade da UE esté disponivel no seguinte endereco de Internet: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity 4. Sistema de navegagdo e prevengao de esfregona 13. Indicador qe estado' N )

Para obter o manual eletrénico detalhado em mais linguas, visite https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags obstaculos com vis&o binocular 31. Roda giratoéria ‘Luz branca fixa: A estagdo base estd ligada 2

eletricidade
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-Luz laranja fixa: A estagao base tem um erro
14. Botédo de operagao D
-Prima para iniciar/pausar as tarefas da estagao de
base ou do robot
-Pressione sem soltar para abrir/fechar a escotilha elétrica
15. Ventilador de esvaziamento automatico
16. Contactos para carregamento
17. Area de sinalizagao
18. Saida para adigdo automatica de agua
19. Sistema de Aquecimento
20.Filtro do painel de lavagem
21. Clips para base do painel de lavagem
22.Base do painel de lavagem

Fig. A-4

Acessodrios de instalagao

Tubo de &gua limpa de 1/4" (fino)
. Tubo de &gua usada de 3/8" (grosso)
. Proteg&o para cabos em espiral
. Cotovelo de 1/4" (pequeno)
. Cotovelo de 3/8" (grande)
. Organizador de cabos
Clipe de bloqueio de ligagao de 1/4" (pequeno) x
4
8. Clipe de bloqueio de ligagao de 3/8" (grande) x 4
9. Valvula de desvio de 3 vias
10. Adaptadores

Fig. A-5

Instalagdo do Componente

1. Fonte de agua

2. Valvula de desvio de 3 vias

3. Clip de bloqueio de ligacio de 1/4" (pequeno)
4. Protecao para cabos em espiral

NoOoOabhW®WNS
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5. Drenagem no chéo

6. Tubo de agua limpa de 1/4" (fino)

7. Clip de bloqueio de ligacdo de 1/4" (pequeno)
8. Tubo de agua usada de 3/8" (grosso)

9. Clipe de bloqueio de ligacio de 3/8" (grande)

Nota: Todos os diagramas de instalagdo séo apenas para
referéncia. A situagao real de instalagao pode variar.

Fig. A-6

O Preparar a sua casa

1. Antes de limpar, afaste os objetos instaveis,
frageis, valiosos ou perigosos e remova 0s
cabos, panos, brinquedos, objetos duros e
objetos afiados do chao para evitar que o robot
os envolva, risque ou derrube e cause prejuizos.

2. Antes de limpar, coloque uma barreira fisica a
beira das escadas para garantir o funcionamento
seguro e suave do robot.

3. Abra a porta da sala a ser limpa e coloque o
mobilidrio no seu local apropriado para deixar
mais espago.

4. Para evitar que o robot nado reconheca a area
que necessita de ser limpa, ndo se coloque na
frente do robot, nas ombreiras, no corredor ou
em lugares estreitos.

Nota:

Ao operar o robot pela primeira vez, siga-o durante a
limpeza para remover quaisquer potenciais obstaculos a
tempo.

A luz LED auxiliar fornece iluminagao auxiliar em
ambientes pouco iluminados.

Nao aspire objetos duros, como pedras, esferas de ago

e pegas de brinquedos, nem objetos pontiagudos, como
restos de materiais de construgao, vidros partidos e
pregos, para evitar riscar o pavimento.

Fig. B

O Antes de utilizar

1. Instale acessorios de ligagdo de agua para
reabastecimento e drenagem automaticos

Depois de confirmar o local de instalagao
adequado, instale os acessorios de ligagao de agua
para reabastecimento e drenagem automaticos no
local.

Nota: Para obter mais informacées sobre a instalagao,
consulte a secgdo "Instrugdes de instalagao".

2. Coloque a estacdo base e ligue-a a uma
tomada elétrica

Coloque a estagao base num local que seja o

mais aberto possivel e com um bom sinal de WI-

Fl. Certifique-se de que existe um minimo de 25,45
cm de altura, 42,1 cm de largura e 44,8 cm de
profundidade. Remova quaisquer objetos que se
encontrem a menos de 60 cm da frente da estagédo de
base.

Insira firmemente o cabo de alimentagao para cima
até que o indicador se acenda.

Nota:

« Certifique-se de que nenhum objeto podera bloquear a
area de sinalizagao.

* Para evitar manchas de dgua devidas ao facto de molhar
pavimentos de madeira ou tapetes, recomenda-se que a
estagao base seja colocada em pavimentos de ladrilhos
ou de marmore.

Se a tomada de parede estiver diretamente atras

da estagao de base, deve reservar mais 5 cm de
profundidade.

Se for necessario efetuar um furo no armario para dispor
as condutas, a distancia entre o centro do furo e o solo
nao deve ser superior a 80 cm e o didmetro do furo nao
deve ser inferior a 3 cm. Nao é recomendavel efetuar o
furo perto do solo, o que depende da situagao real da
instalagao.

3. Retire o autocolante de fixagao do filtro do
painel de lavagem

Prima sem soltar o botao DI para abrir o algapéo
elétrico e retire o autocolante de fixagao do filtro
do painel de lavagem. Em seguida, pressione
suavemente o filtro do painel de lavagem para
garantir que esta instalado no lugar.

4. Retire as protecdes do robot e instale o
conjunto da esfregona
5. Ligar a a aplicagdo Dreamehome

(1) Prima e mantenha premido o botdo de
alimentagao no robot durante 3 segundos para o
ligar. Leia o cédigo QR por baixo da capa do robot
ou procure "Dreamehome" na loja de aplicagées
para transferir e instalar a aplicagao.

(2) Abra a aplicagao Dreamehome, toque em "Ler
cédigo QR para ligar” e leia novamente o mesmo
codigo QR no robot para adicionar o dispositivo.
Siga as instrugdes para terminar a ligagao por Wi-
Fi.

@ Cédigo QR

@ Indicador de Wi-Fi

* A piscar lentamente: A espera de ser ligado

* A piscar rapidamente: A ligar

e Ligado: Ligado

Nota:

Apenas é suportado Wi-Fi de 2,4 GHz.

Para reinicializar o Wi-Fi, repita o passo (2) e siga as
indicagoes para concluir a ligagao Wi-Fi.

Para desligaro dispositivo da rede Wi-Fi, prima e segure
o botéo de reinicializagao do robot durante 3 segundos.
Devido a atualizagées no software da aplicagao, as atuais
operagoes podem ser diferentes das instrugdes contidas
neste manual. Siga as instrugdes com base na versao
atual da aplicagao.

6. Ligue o robot a estagdo base

Coloque o robot na estagao base com o conjunto
da esfregona virado para o painel de lavagem. Entéo
ouvird uma notificagao de voz quando o robot se
ligar com sucesso a estagao base. Depois do robot
estar completamente carregado, os indicadores de
estado no robot e na estagdo base permanecerao
acesos durante 10 minutos e, em seguida,
escurecerao.

Nota: Recomenda-se que carregue completamente o robot
antes da primeira utilizagdo. Quando o robot ndo puder
ser ligado apds a bateria estar gasta, ligue manualmente o
robot & estagao base para o carregar.

7. Teste o efeito da instalacido

Abra a vélvula de agua principal e a valvula angular
em casa. Utilize a aplicagdo Dreamehome para testar
se a estacdo de base consegue efetuar com sucesso
o enchimento e drenagem automaticos de agua.

8. Adicionar a solucao de limpeza

(1) Prima suavemente para abrir a tampa do
depoésito de pd e retire o modulo dispensador de
solugdo automatica.

(2) Abra a tampa superior do compartimento e
adicione a solugao de limpeza.

(3) Feche a tampa do compartimento, volte a

coloca-lo na estagao base e volte a instalar a
tampa do depésito de pé. A solugdo de limpeza
serd adicionada automaticamente durante o
funcionamento.

Nota:

* O compartimento do detergente automatico pode ser
enchido com solugao de limpeza para utilizagdo. Nao
adicione qualquer outro liquido para além da solugao
de limpeza oficialmente aprovada para ajudar a evitar
avarias.

Instale o médulo do dispensador de solugdo automatica

até encaixar no lugar.

Fig. C-1-Fig. C-7

@ Instrucdes de
Instalacao

Precaugées de Instalagdo

« Certifique-se de que existe um minimo de 25,45 cm de
altura, 42,1 cm de largura e 44,8 cm de profundidade. Se
a tomada de parede estiver diretamente atras da estagao
de base, deve reservar mais 5 cm de profundidade.

Se for necessario efetuar um furo no armario para as

condutas, a distancia entre o centro do furo e o solo

nao deve ser superior a 80 cm e o didmetro do furo nao
deve ser inferior a 3 cm. Nao é recomendavel efetuar o
furo perto do solo, o que depende da situagao real da
instalagao.

O tamanho da valvula de desvio de 3 vias na embalagem
é G3/8. Se o tamanho n&o corresponder, utilize os

adaptadores fornecidos.
Utilize um mandémetro para medir a pressao da agua e
confirme que esta se situa entre 0,14 MPa e 0,8 MPa.
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« Antes de instalar, desligue a fonte de alimentagao da

estagdo de base e feche a valvula de dgua principal ou a
vélvula angular. Drene as condutas, certifique-se de que
estdo ligadas sem fugas e, em seguida, ligue a estagao
de base.

Ligue apenas a dgua da torneira a temperatura
ambiente, em vez de dgua recuperada ou agua quente.
Todos os diagramas de instalacdo séo apenas para
referéncia. A situagao real de instalagao pode variar.

Requisitos de Localizagdo

* A localizagao da instalagao deve ser de modo a evitar a

.

luz solar direta e agua.

.

Para evitar manchas de 4gua devidas ao facto de molhar
pavimentos de madeira ou tapetes, recomenda-se que a
estagao base seja colocada em pavimentos de ladrilhos
ou de marmore.

Recomenda-se que a localizagao seja préxima da fonte
de agua e do ponto de drenagem no chéo.
Recomenda-se que a distancia entre a estagao base e a
tomada seja inferior a 1,5 m.

Coloque a estagao base num local com um bom sinal
Wi-Fi de 2,4 GHz.

Remova quaisquer objetos que se encontrem a menos
de 60 cm da frente da estagao de base. Certifique-

se de que nenhum objeto podera bloquear a area de

.

sinalizagao.
Evite colocar os tubos através de portas ou corredores.

Fig. D-1

Ferramentas Necessarias (ndo incluidas)

1. Fita teflon
2. Valvula de angulo
3. Chave inglesa

201

4. X-ato
5. Fita-métrica

Fig. D-2

Etapas de instalacao

1. Ligue o tubo de agua usada

(1) Pressione o anel de pressdo no conetor contra
o cotovelo e, ao mesmo tempo, puxe a ficha pré-
instalada na diregdo oposta.

(2) Rode a saida de agua para as diregoes
adequadas a instalagéo. Ligue firmemente o tubo
de 4gua usada de 3/8" a posigao correspondente,
insira o clipe de blogueio da ligagdo de 3/8"

no espago estreito entre o anel de pressao e o

cotovelo e, em seguida, encaixe o tubo na ranhura.

@ Dreno de pavimento

@ Tubo de agua usada de 3/8"

® Clipe de bloqueio de ligagao de 3/8"
@ Cotovelo de 3/8"

® Puxador

Para outros métodos de instalagdo, consulte as
figuras seguintes:

(@ Fixado ao dreno na parede
@ Junta de drenagem do pavimento de 3 vias

Nota:

Certifique-se de que a saida do tubo de drenagem do
chéo ou do tubo de dgua usada est4 desobstruida. Evite
inserir o tubo de agua usada numa camara selada para
evitar uma ma drenagem.

Certifique-se de que a ligagdo entre o tubo de agua
usada e o tubo de drenagem do pavimento ou de
esgotos estd bem fixada.

Se outro equipamento que utilize 4gua estiver ligado ao
mesmo tubo de &gua usada, certifique-se de que a sua
drenagem nao interrompe a drenagem da estagao de
base para evitar fugas.

Para diferentes solugées de drenagem, adquira
separadamente os acessoérios adequados de acordo com
a situagao real de instalagao.

Fig. D-3-1-1-Fig. D-3-1-2

2. Ligue o tubo de agua limpa

Consulte o passo 1, primeiro retire a ficha pré-
instalada no cotovelo, depois ligue firmemente o
tubo de agua limpa de 1/4" e, por fim, insira o clipe
de bloqueio da ligagao de 1/4".

@ Fonte de 4gua

@ Valvula de desvio de 3 vias

® Tubo de agua limpa de 1/4"

@ Clipe de bloqueio de ligagao de 1/4"
® Cotovelo de 1/4"

Fig. D-3-2

3. Instale a valvula de desvio de 3 vias

Nota:

Ligue apenas a dgua da torneira a temperatura
ambiente, em vez de 4gua recuperada ou agua quente.
Feche a ligagao de &gua na sua habitagéo antes da
instalagao e certifique-se de que todos os tubos de 4gua
foram drenados.

Verifique se o anel de vedagao esta no lugar antes da
instalagdo. Caso contrario, todos os encaixes de rosca
macho com topo tém de ser firmemente envolvidos
com fita de Teflon com 6 a 9 voltas na diregéo do
aparafusamento para evitar fugas.

Recomenda-se instalar uma valvula de angulo na fonte
de 4gua antes de instalar a valvula de desvio de 3 vias.

« Utilize uma chave inglesa para instalar, caso seja
necessario.

Opgéo 1- Fonte de 4gua com encaixe de rosca
macho

@ Fonte de agua/Valvula angular (ndo fornecida)

(@ Adaptador (fornecido, utilize conforme necessario)
® Valvula de desvio de 3 vias

@ Clip de bloqueio de ligagao de 1/4"

® Tubo de agua limpa

Opgéo 2- Fonte de 4gua com encaixe de rosca
fémea

@ Fonte de agua/Valvula angular (ndo fornecida)

(@ Adaptador (fornecido, utilize conforme necessario)
® Valvula de desvio de 3 vias

@ Clip de bloqueio de ligagao de 1/4"

® Tubo de agua limpa

(©® Adaptador (fornecido, utilize conforme necessario)
@ Torneiralficha

Fig. D-3-3-1-Fig. D-3-3-2

4. Arrume os tubos de agua e o cabo de
alimentacéo

(1) Fixe os tubos de agua e o cabo de alimentagao
com um organizador de fios.

(2) Enfie a parte inferior do organizador de fios no
enrolador de cabos em espiral.

(3) Puxe o organizador de fios para tras para

enrolar os tubos de &gua e o cabo de alimentagéo.

Nota: Guarde corretamente as fichas retiradas da estagao
de base e os tubos adicionais e clips de bloqueio de
ligagao.

Fig. D-4

Teste o efeito da instalagao

1. Antes de testar, ligue a estacao base e abra a
valvula de agua principal e a valvula de angulo
na habitagao.

2. Consulte o manual do utilizador para descarregar
e configurar a aplicagdo Dreamehome.
Apbs a instalacao, aparecera uma janela de
sobreposigdo na aplicagdo. Conclua os passos do
teste de acordo com as instrugoes.

3. Volte a ligar a estagdo de base e teste
novamente se a estagdo de base consegue
efetuar corretamente o reabastecimento e a
drenagem automaticos de agua.

Nota: Siga as instruges com base na versao atual da aplicagao.

@ Modo de utilizacio

Prima e segure o botédo durante 3 segundos

para ligar o robot. O indicador de alimentagéo
permanecerd aceso. Ou coloque o robot na estagao
base, alinhando os contactos de carregamento do
robot com os da estagao base e, em seguida, o
robot ligar-se-4 automaticamente e comegara a
carregar. Para desligar o robot, afaste-o da estagao
base e prima e mantenha premido o botdo durante
3 segundos.

Mapeamento rapido

Depois de configurar a rede pela primeira vez, siga
as instrugdes na aplicagao para criar rapidamente

um mapa. O robot comegara a mapear sem
limpar. Quando o robot regressa a estagao base, o
processo de mapeamento esta concluido e o mapa
sera guardado automaticamente.

Pausa/Modo de repouso

Quando o robot estiver a funcionar, prima qualquer
botéo para o colocar em pausa.

Se o robot estiver em pausa ha mais de 10
minutos, entra automaticamente em modo de
repouso. Todos os indicadores do robot desligar-
se-do. Prima qualquer botdo no robot, ou use a
aplicagao para acordar o robot.

Nota: Se o robot for posto em pausa e colocado na estagao
base, o processo de limpeza atual terminara.

Retomar automaticamente a limpeza

Se a bateria estiver demasiado fraca, o robot
regressara automaticamente a estagao base para
carregar. Depois de carregar a bateria até ao
nivel apropriado, retomara as tarefas de limpeza
inacabadas.

Nota: Para utilizar esta fungao, ative-a na aplicagao.

Modo "N&o incomodar" (DND, do inglés

"Do Not Disturb")

Quando o robot estad definido para o modo Nao
incomodar (DND, do inglés "Do Not Disturb"), sera
impedido de retomar a limpeza. O modo DND vem
desativado como padréao de fabrica. Pode utilizar

a aplicagao para ativar o modo DND ou modificar
o periodo de "ndo incomodar”. Por predefini¢do, o
periodo DND ¢ das 22h00 as 8h00.
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Nota:

.

As tarefas de limpeza programadas serao realizadas
como habitualmente durante o periodo de "Nao
incomodar"(DND).

O robot retomara a limpeza onde parou depois de
expirar o periodo de DND.

Reiniciar o robot

Se o robot deixar de responder ou ndo puder ser
desligado, prima e segure o botado durante 10
segundos para o forgar a desligar-se. Em seguida,
prima e mantenha premido o botado durante 3
segundos para ligar o robot.

Aspirador e esfregona

Nota:

Quando utilizar o robot pela primeira vez, o robot ira,
por defeito, para 0 modo "Vacuum and Mop" (Aspirar

e limpar). Para ajustar o modo de limpeza, aceda as
definiges do Modo de limpeza na aplicacéo e selecione
uma das trés opgoes adicionais seguintes:

@ Lavagem com esfregona depois de aspirar

@ Aspirar

® Esfregona

Durante a utilizagdo, a estagao de base fornece
automaticamente agua limpa e drena a 4gua usada.

1. Iniciar a limpeza

Prima o botdo no robot ou utilize a aplicagdo para
fazer o robot comegar a partir da estagao base.
Depois, o robot planearé a rota de limpeza ideal e
executara a tarefa de limpeza com base no mapa
criado.
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Nota:

Para garantir que o robot possa regressar facilmente
a estagao base apds a limpeza, recomenda-se que o
mesmo seja iniciado a partir da estagao base.

As almofadas da esfregona serdo limpas antes do robot
comegar a esfregar. Aguarde com paciéncia.

Nao mova a estagdo de base, a base do painel de
lavagem ou o filtro do painel de lavagem durante o
funcionamento.

Para evitar escalddes, ndo toque na saida de 4gua do
painel de lavagem quando a fungao estiver ligada.

2. Lavagem automaética com esfregona

Ao limpar, o robot regressara automaticamente

a estagao base para lavar as suas almofadas da
esfregona com base na frequéncia de limpeza das
mesmas que estiver especificada na aplicagdo. A
estagdo de base encherad automaticamente a caixa

de &gua limpa do robot e este retomara a limpeza.

3. Esvazia automaticamente a caixa para o pé e
lava e seca as almofadas da esfregona

Depois do robot terminar uma tarefa de limpeza e
regressar a estagao base para carregar, a estagao
base comeca automaticamente a esvaziar a caixa
para o po, e depois limpara e secara as almofadas
da esfregona.
Nota:
* Se a fungdo de esvaziamento automatico for
desligada na aplicagéo, a estagao base nao esvaziara
automaticamente a caixa para o pé.
* A estagao base esvaziara a caixa para o pé de acordo
com a definicdo na aplicagao.

Limpeza de rodapés

Depois de retirar o conjunto da esfregona, alinhe

a escova de limpeza do rodapé com o clipe de
montagem no robot e, em seguida, pressione para
baixo até encaixar no lugar. Uma vez instalada,
inicie a tarefa de limpeza do rodapé através de
comandos de voz ou da aplicagdo. Quando a tarefa
estiver concluida, puxe a escova para cima, limpe-a
e guarde-a corretamente.

Nota: Para evitar interferéncias com outras
fungoes, retire a escova de limpeza apéds a tarefa
de limpeza do rodapé.

Fig. E

@ Manutencéo de rotina

Para manter o robot em boas condigdes, recomenda-se que consulte o uso de acessérios na aplicagdo ou na

tabela seguinte para manutencao de rotina.

Frequéncia da

Peca manutengao

Periodo de
substituicao

Escova de limpeza de rodapés Apos cada utilizagao

Escovas principais

Filtro da caixa para o p6

Escova lateral

Suportes de esfregona

A cada 6 a12
meses

Peca

Periodo de

Frequéncia da manutencéo substituigio

Janela do para-choques

Uma vez a cada 2 semanas

A cada 3 a 6 meses

Para-choques

Uma vez a cada 1 ou 2

Filtro do painel de lavagem meses

Sistema de aquecimento do
painel de lavagem

Uma vez a cada 6 meses

Area de sinalizagao da estagao
base

Contactos para carregamento

Ventiladores de esvaziamento
automatico

Roda giratéria

Roda omnidirecional R
Uma vez por més

Sensores de orlas

Sensor VersalLift

Luz de iluminagao de poeiras

Sensor de tapetes

Sensores de desnivel

Entrada de
reabastecimento
automatico de agua
para o robot

Uma vez por més

Fundo do robot

Caixa para o p6

Rodas principais

Limpe conforme for necessario

Pernas retrateis

Saco para o po

A cada 2 a 4 meses

Almofadas da esfregona

A cada 1a 3 meses

Nota: A frequéncia da manutengéo e substituicdo depende da utilizagdo
efetiva. Se ocorrer uma excegédo devido a circunstancias especiais,
recomenda-se a manutencao ou substituigdo imediata.
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Filtro do painel de lavagem

1. Quando a limpeza da esfregona estiver
concluida, retire o robot e prima os clipes da
base do painel de lavagem para puxar a base da
tabua de lavar para fora.

Nota:

- A base do painel de lavagem nao pode ser
completamente removida. Nao puxe com forga para evitar
danos.

- O sistema de aquecimento do painel de lavagem pode
conter calor residual. Para evitar escaldées, tenha cuidado
ao remover o filtro do painel de lavagem.

2. Retire e lave o filtro do painel de lavagem com
4gua limpa e limpe-o. Em seguida, volte a
instalar o filtro do painel de lavagem e a base do
painel de lavagem.

Nota: Quando reinstalar a base do painel de lavagem,

certifique-se de que os clipes em ambas as extremidades

estdo firmemente colocados no lugar depois de ouvir um
cligue.

3. Utilize a aplicagao ou prima o botdo (O para
devolver o robot a estagdo base ou coloque-o
manualmente no lugar.

Fig. F-1

Sistema de aquecimento do painel de

lavagem

Ao longo da utilizagao, o sistema de aquecimento
do painel de lavagem pode formar incrustagoes.
Para o limpar, retire o robot, puxe a base do painel
de lavagem, deite uma pequena quantidade de
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vinagre branco (5% de acido acético) na superficie do
moédulo de aquecimento e limpe com uma ferramenta
adequada.

Nota:

Para evitar escaldoes, espere até que a superficie do
sistema de aquecimento arrefega até & temperatura
ambiente antes de limpar.

Um desincrustante adequado também pode ser utilizado
de acordo com as instrugdes nele contidas.

Nao utilize ferramentas afiadas ou liquidos corrosivos
como acido cloridrico para limpar o sistema de

aquecimento.

Fig. F-2

Saco para o po

1. Prima suavemente para abrir a tampa do
reservatoério de pé e deite fora o saco do po.

Nota: Ao puxar a pega para cima iré selar o saco para

evitar que o po6 e os detritos caiam acidentalmente.

2. Remova o p6 e os detritos do filtro com um
pano seco.

3. Instale um novo saco de pé e feche a tampa do
reservatorio de pé.
Fig. F-3

Escova lateral

Desaparafuse a escova lateral com uma chave de

fendas, limpe os cabelos da escova e volte a aparafusar.

Fig. F-4

Escova de limpeza de rodapés

Apbs a concluséo da tarefa de limpeza dos rodapés,
puxe a escova de limpeza para cima para a retirar,

limpe as cerdas com um pano limpo e himido e
guarde-a adequadamente ap6s a secagem ao ar livre.
Fig. F-5

Suportes de esfregona

Retire e limpe os suportes da esfregona.
Fig. F-6

Roda omnidirecional

Nota:

Utilize uma ferramenta, como uma pequena chave

de fendas, para separar o eixo e o pneu da roda
omnidirecional. Nao use forga excessiva.

Enxague a roda omnidirecional sob dgua corrente e
coloque-a de volta depois deesta secar completamente.

Fig. F-7

Escovas principais

. Prima os clipes de protecdo da escova para
dentro para remover a protegdo da mesma e
levanta-la para fora do robot.

—_

N

. Puxe para fora as escovas, como mostra a figura.
Use uma ferramenta adequada para remover os
cabelos emaranhados nas escovas. Depois de
limpar, empurre as escovas com firmeza para
o suporte da escova principal até prender na
posigdo, com um clique.

Nota: Tenha cuidado quando puxa as escovas principais

para fora, para evitar ferimentos.

3. Com as setas impressas no ecra viradas para

fora, insira o suporte da escova principal nas

ranhuras para baixo, huma posicao inclinada.

4. Alinhe a extremidade dianteira da protegdo da

escova com a ranhura, insira para baixo, huma
posicao inclinada e pressione na posigao.
Fig. F-8

Caixa para o po e filtro

1. Prima o clipe da caixa de p6 para a retirar.

2. Retire o filtro da caixa para o pé e, em seguida,
esvazie a caixa respetiva. Bata cuidadosamente
o cesto do filtro para remover o lixo.

Nota: Nao tente limpar o filtro com uma escova, com o
dedo ou com objetos cortantes para evitar danos.

3. Lave a caixa para o p6 e o filtro com agua e
seque completamente antes de reinstalar.

Nota:

* Enxague a caixa para o p¢ e o filtro apenas com agua
limpa. Nao use qualquer detergente.

« Utilize a caixa para o p6 e o filtro apenas quando
estiverem completamente secos.

Fig. F-9

Sensores do robot

Limpe os sensores do robot com um pano macio e
seco, como se mostra na figura:

1. Sensor VersalLift

2. Janela do para-choques

3. Sensores de orlas

4. Para-choques

5. Sensores de desnivel

6. Luz de iluminagao de poeiras

7. Sensor de tapetes

Nota: Um pano molhado pode danificar elementos sensiveis
dentro do robot e da estacdo base. Use um pano seco para
a limpeza.

Fig. F-10

Ventiladores de esvaziamento automatico,

Contactos para carregamento e Area de
sinalizagao

Limpe os Orificios de esvaziamento automatico,
os contactos para carregamento e a area de
sinalizagdo com um pano macio e seco.

Fig. F-11

Almofadas da esfregona

Remova as almofadas da esfregona dos respetivos
suportes para as substituir.
Fig. F-12

O robot contém uma bateria de ides de litio de
alto desempenho. Certifique-se de que a bateria
permanece bem carregada para o uso diario a fim
de manter um 6timo desempenho da bateria. Se

o robot nao for utilizado durante um periodo de
tempo prolongado, desligue-o e guarde-o. Para
evitar danos por descarga excessiva, carregue o
robot, pelo menos, uma vez de trés em trés meses.

© Instrucio de
desmontagem

@ APENAS NECESSARIO NO CASO DE
DEVOLUGAO

1. Ative a fungdo de esvaziamento de dgua através
da aplicagao para drenar a agua restante no
interior do robot e da estagao de base.

Nota: Retire a base do painel de lavagem e verifique se

ainda ha agua. Se for o caso, ndo se esqueca de secar e de

voltar a colocar a base do painel de lavagem.

2. Abra a tampa do depésito de pd e puxe para
fora 0 médulo do dispensador de solugao
automatica. Abra a tampa superior do médulo e
elimine a solugao restante, depois volte a instala-
lo na estagédo de base.

3. Antes da desmontagem, desligue a estacao de
base e feche a valvula de agua principal da sua
casa.

4. Em primeiro lugar, puxe para fora o clipe de
bloqueio da ligagao. Em seguida, pressione
o anel de pressao na junta com forca para
desmontar o tubo. Utilize um recipiente para
apanhar a agua que sai.

Nota: Nao puxe diretamente o tubo de dgua com forga para

evitar danos.

5. Retire as fichas sobressalentes da estacéo de base
e ligue os cotovelos na parte de tras da estagao
de base para evitar fugas durante o transporte.

@ Fichas de reserva

Fig. G-1-Fig. G-2
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Resolugao de problemas

Resolugao de problemas

Problema

Solucao

Problema

Solugao

Problema Solugéo Problema Solugao
* A bateria esta fraca. Recarregue o robot na estagéao » O percurso de regresso ao carregamento esta
base e tente novamente. bloqueado, por exemplo, a porta est4 fechada.
O robot ndo se | * A temperatura da bateria é demasiado baixa ou « A estagao base esta desligada da corrente ou foi
liga. demasiado alta. Recomenda-se a utilizagdo do robot movida quando o robot ndo estava sobre ela. Ligue
em ambientes com uma temperatura ambiente a estagdo base a fonte de alimentagao ou coloque o
superior a 0 °C (32 °F) e inferior a 40 °C (104 °F). robot na estagdo base para carregar.
O robot nao » Ha demasiadas obstrucées a volta da estacdo base.
consegue

O robot ndo
carrega.

A estagdo base ndo esta ligada a corrente, certifique-
se de que ambas as extremidades do seu cabo de
alimentagéo estao corretamente ligadas.

A ligagao entre os contactos de carregamento na
estagao base e no robot é deficiente, limpe os
contactos de carregamento.

Verifique se ha algum objeto estranho no conector do
robot e remova esse objeto estranho, se o houver.

O robot néo
consegue ligar
ao Wi-Fi.

A palavra-passe da rede Wi-Fi estd incorreta.
Certifique-se de que a palavra-passe utilizada para se
ligar a sua rede Wi-Fi esta correta.

O robot ndo suporta uma ligagao Wi-Fi de 5 GHz.
Certifique-se de que o robot esté ligado a uma ligagao
Wi-Fi de 2,4 GHz.

O sinal de Wi-Fi esta fraco. Certifique-se de que o
robot se encontra numa area com boa cobertura de
Wi-Fi.

O robot pode nao estar preparado para ser
configurado. Por favor, saia e volte a entrar na
aplicagao e depois tente novamente conforme as
instrugoes.

encontrar e
regressar a
estacao base.

Coloque a estagao base numa area mais aberta.

A deslocagédo do robot pode leva-lo a reposicionar-se
e recriard um mapa se o reposicionamento falhar. Se o
robot estiver demasiado longe da estagao base, pode
nao ser capaz de regressar automaticamente por si so,
caso em que serad necessario colocar manualmente o
robot sobre a estagédo base.

Limpe a area de sinalizagao na estagao base para
evitar pé ou sujidade.

O robot néo se
desliga.

O robot nado pode ser desligado quando esta a
carregar. Recomenda-se que mova o robot da estacao
base e depois prima e segure o botado de ligar/desligar
durante trés segundos para o desligar.

Se o robot ndo puder ser desligado executando o
passo 1, prima e segure o botdo durante 10 segundos
para forgar o robot a desligar-se. Se o problema
persistir, por favor, contacte o servigo pés-venda.

O robot move-
se sem seguir a
rota definida.

* Objetos tais como cabos elétricos e chinelos devem
ser organizados antes da utilizagdo do robot.

O trabalho em superficies molhadas e escorregadias
provoca o deslizamento da roda principal. Recomenda-
se que seque os locais molhados antes de utilizar o
robot.

Limpe a janela do para-choques do robot com

um pano limpo e macio para a manter limpa e
desobstruida.

.

O robot fica
preso em frente
da estagao base
e ndo consegue
regressar.

Verifique se existe espago suficiente em ambos os
lados ou a frente da estagdo base para evitar que o
robot fique bloqueado.

O robot pode escorregar se o chao em frente da
estacao base estiver excessivamente molhado. Se
assim for, limpe o excesso de agua antes de tentar
novamente.

Recomenda-se que desloque a estagdo base para um
local diferente e tente novamente.

A velocidade de
carregamento é
lenta.

Demora cerca de 2 horas a carregar completamente o
robot quando a sua bateria esta fraca.

Se puser a funcionar o robot a temperaturas fora da
gama especificada, a velocidade de carregamento ird
diminuir automaticamente para prolongar a vida util da
bateria.

Os contactos de carregamento tanto no robot como
na estagdo base podem estar sujos. Limpe-os com um
pano seco.

O robot falha
as divisdes a
serem limpas.

Certifique-se de que as portas das divisdes a serem
limpas estao abertas.

O local em frente a divisdo a ser limpa pode estar
molhado e escorregadio, fazendo com que o robot
escorregue e trabalhe de forma anormal. Recomenda-
se que seque o chao antes de utilizar o robot.

O ruido
aumenta
quando o
robot esta a
funcionar.
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Verifique se o filtro da caixa para o p6 estad entupido.
Se assim for, limpe-o ou substitua-o.

Um objeto duro pode ter ficado preso nas escovas
principais ou na caixa para o pé. Verifique e remova
qualquer objeto duro existente.

As escovas principais ou a escova lateral podem ficar
emaranhadas. Verifique e remova quaisquer objetos
duros existentes.

Mude o modo de sucgao para Normal ou Silencioso.

O robot néo
retoma a
limpeza depois
de carregar.

.

Certifique-se de que o robot ndo esta configurado
para o modo N&o incomodar (DND, do inglés "Do Not
Disturb"), o que o impedira de retomar a limpeza.

* O robot ndo retoma a limpeza depois de o colocar
manualmente na estagdo base ou de o enviar para
carregar através da aplicagao ou do botao .
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Resolugdo de problemas

Problema

Solugao

A estacao base
nao consegue
esvaziar auto-
maticamente a
caixa para o po.

* Verifique se o saco para o pd, no depdsito de po, esta
cheio.

* Se 0 saco para o pd nao estiver cheio, verifique
se existe alguma obstrucao nas aberturas de
esvaziamento automético do robot, na estagdo base ou
na caixa para o pé. Se houver, retire a peca bloqueada
atempadamente.

Especificagdes

Estagao base

Modelo

RLX97DE

Modelo

RBXE0816

Tempo de carregamento

Aproximadamente 2 horas

Entrada nominal

220-240 V ~ 50-60 Hz

15 V=15 A (carregamento)

O nivel de &gua
no painel de
lavagem néo é
o normal.

Retire o filtro do painel de lavagem, verifique se a
saida do escoamento esté4 bloqueada e limpe-a.
Verifique a solugao de limpeza. Nao adicione qualquer
outro liquido para além da solugdo de limpeza
oficialmente aprovada.

O suporte da
esfregona esta
levantado de
forma anémala.

* Retire o suporte da esfregona para verificar se tem
algum objeto estranho preso e tente reiniciar o robot.
Se o problema persistir, por favor, contacte a equipa
do servigo pés-venda.

Para mais apoio, contacte-nos através de https://global.dreametech.com
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Tensao Nominal 144V = Saida nominal 15V =12 A (carregamento rapido)

o ) Poténcia Nominal

Poténcia Nominal 75 W (esvaziamento do po) 700 W
Poténcia Nominal

Frequéncia de funcionamento 2400-2483,5 MHz (limpeza com agua quente + 800 W

carregamento rapido)
Poténcia maxima de saida < 20 dBm Poténcia 'Nomlnal 93 W
(secagem com ar frio + carregamento)

. . - . Poténcia nominal

Em condigdes normais de utilizagdo, este equipamento deve ser 59w

mantido a uma distancia de separagdo de, pelo menos, 20 cm entre

a antena e o corpo do utilizador.

Bateria recarregavel de ides de litio

Modelo RY2567-4S2P-MMBK1/RY2567-4S2P-FMTEV1
Tipo I6es de litio
Ndmero 1

Capacidade nominal

4,6 Ah

(secagem por ar quente)

Frequéncia de funcionamento

2400-2483,5 MHz

Poténcia maxima de saida

< 20 dBm

Intervalo de pressao de agua

0,14-0,8 MPa

Nota: Poténcia Nominal (limpeza com agua quente + carregamento rapido) é

determinada pelo valor da poténcia durante o periodo representativo (temperatura

da agua 25 °C).
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Descarte e remogao da bateria MIN'VA VTN

A bateria de ides de litio incorporada contém substancias que séo perigosas para o ambiente. Antes de descartar a bateria, certifique-se de NNXIND NVIXD IN NDNY ,n|')n\ynnn vIINY D2 NNI'YNYNN 1'YON1] YiN'Yin 15 wnnwnb 1N NN anb !
que a bateria é removida por técnicos qualificados e descartada numa instalagéo de reciclagem apropriada. TRV |I'y'7 MIN INWY v D M2 .2'woN1 D) NS win'wn
- a bateria deve ser removida do aparelho antes de este ser desmantelado;

- o aparelho deve ser desligado da rede de alimentagao ao retirar a bateria; vin'y NiYaan

- a bateria deve ser descartada de forma segura.
wNNWNY VT IN |I'D MON IN ,NI'0IN NI'YIN NIT'D NIYAAN DY D'WIRD IX 8 D'AD NNNN D' NND |'N

CUIDADO: NN |'X .DNWYD D1ID'0 YINYI NNIVA N2IVD N'VINY 121 NIXTELDIDNVIDN IX NMIN NNAWN XD 1T 1'wiN]
Antes de remover a bateria, desligue a alimentagado e descarregue a bateria 0 mais possivel. NNAWN NOO npIrnnNi Pl W\ ablalsply)
As baterias que j& ndo sdo necessarias devem ser descartadas numa instalagao de reciclagem apropriada. 'WOnin DY NpdIoY NIDN 50 NT'N' NIYVXNANA PO Yinwb v Ynynn 'vonn e
Néao exponha a ambientes com altas temperaturas para evitar riscos de explosao. 22 DININ DWIR T Sy ” A995NNY NINYIN NISYI0 YN DT 'YNWN 1'WoN e

Em condigdes de uso abusivo, pode ser ejetado liquido da bateria. Se ocorrer contacto, enxague com agua e procure ajuda médica.
JPNIN NXIN 12W |NXNTXINN 2'20 ITRN W AI0 NIX DY NNY -«

Guia de remogao: N2IVDN 19NN2 NI'YON NTNYA ININX 1'0NY IN VIANN DX DD |'N *
1. Vire o robot, utilize uma ferramenta adequada para remover os parafusos na parte de tras do robot e depois retire a tampa. M Vpnny NTID W ,XINN NIpnn ANND e

2. Desligue os terminais entre a bateria e a placa de circuito impresso, para remover a bateria. VIANAN TANN NITNE oS! p'mnb W' 'WONn DY pn\ub 0 9'Y TWONRY 'R .'I|')']'7 TVIMA AIRN NN DD W e

OVID XINW N12
Informagdo sobre o REEE . < . . . - o - 122 220 IN N'UANK TN 1'WON1 WNNWn IN |IyU'7 ,|'|')T1|"l'7 |I'N e
Todos os produtos com este simbolo sdo residuos de equipamentos elétricos e eletronicos (REEE, como especificado na Diretiva
2012/19/UE) que n&o devem ser misturados com residuos domésticos nao selecionados. Em vez disso, deve proteger a satde N2'2021 ,0"'NDXT DI'NY D'N0WN DY ,YINA 12 WNNWAY |'N . T2%] NN D220 NIDXY R TVIM NTIXIN -«
ﬂ humana e o ambiente, entregando os seus residuos de equipamentos num ponto de recolha designado para a reciclagem de DN'MUYWVYN IX N'NNoN

residuos de equipamentos elétricos e eletrénicos, designado pelo governo ou pelas autoridades locais. A eliminacao e reciclagem

corretas ajudardo a prevenir potenciais consequéncias negativas para o ambiente e a saide humana. Contacte o instalador ou as 1'wdN1 wnnwnd I'N,TNN.AN'RNN 1212102 NJND SVID 1'WONNY NTID W'

autoridades locais para mais informagdes sobre o local, bem como sobre os termos e condi¢des desses pontos de recolha. 15V NN'win [210N IX XN 't S519On2 IX TNIM Y202 19'9NnS we ,0IAD SawnNn b1 ON e
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AN DIONN X952 YpIpn 19 Syn NI2A ITXA 012N WNNYND |'K
012N N WIADA IX VIANN 10D L,LDS-N NDON2 WNNWNY 'K 19N DIANN DX NIND |'N
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&) Warranty

1. Dreame is liable to the consumer for any lack of conformity in material or workmanship not detectable at the time of the purchase.

2. Warranty period: please refer to the customer service office for more information. If the territory where the consumer is located has different regulations, local
regulations prevail.

3. The warranty will not be applicable in the following cases:

a) Issues due to carelessness, use, or installation that does not comply with the instructions provided by Dreame.

b) Tampering and/or modifications of the product by entities or individuals not expressly authorized by Dreame.

c) Damage due to accidental causes and/or negligence on the part of the consumer, with particular reference to external parts.

d) Parts subject to wear that do not have manufacturing defects.

e) No valid purchasing document (receipt, invoice, or other) is provided to certify the date the product was purchased.

f) The model and/or numbers of the product on the purchase certificate is not consistent with the model and/or numbers shown on the product.
4. Please scan the QR code to get after-sales contact information.

5. The after-sales service (including quality warranty) in diverse regions is solely applicable to the local version of Dreame products. Please contact the after-sales
service in the region where your product version originates for support.

B3 Garantie

1. Dreame haftet gegeniber dem Verbraucher fiir Material- oder Verarbeitungsmdangel, die zum Zeitpunkt des Kaufs nicht erkennbar sind.

2. Garantiezeit: Bitte wenden Sie sich fir weitere Informationen an die Kundendienststelle. Gelten in der Region des Endverbrauchers andere Vorschriften, so sind
die lokalen Vorschriften maBgebend.

3. Die Gewdhrleistung gilt nicht fir die folgenden Félle:

a) Nachlassigkeit, Verwendung oder Installation, die nicht den Anweisungen von Dreame entspricht;

b) Manipulation und/oder Modifikationen des Produkts durch Subjekte, die nicht ausdriicklich von Dreame autorisiert wurden;

¢) Schaden durch zufallige Ursachen und/oder Nachldssigkeit des Verbrauchers, insbesondere durch fremde Teile;

d) VerschleiBteile, die keine Herstellungsfehler aufweisen;

e) Ohne gultigen Kaufbeleg (Quittung, Rechnung, sonstige) tGiber das Kaufdatum des Produkts;

f) Wenn das Modell und/oder die Nummer des Produkts auf dem Kaufzertifikat nicht mit dem Modell und/oder der auf dem Produkt angegebenen Nummer
Ubereinstimmen.

4. Bitte scannen Sie den QR-Code, um die Kundendienst-Kontaktdaten zu erhalten.

5. Der Kundendienst (einschlieBlich Qualitatsgarantie) in verschiedenen Regionen kann nur fiir die lokale Version der Dreame-Produkte in Anspruch genommen
werden. Bitte wenden Sie sich fur weitere Unterstlitzung an den Kundendienst in der Region, aus der lhre Produktversion stammt.
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Garantie

1. Dreame est responsable envers le consommateur de tout défaut de conformité dans les matériaux ou la fabrication non détectable au moment de l'achat.

2. Période de garantie : veuillez contacter le bureau de service aprés-vente pour obtenir plus d'informations. Si le territoire ou se situe le client dispose de
réglementations différentes, les réglementations locales prévalent.

3. La garantie ne sera pas applicable dans les cas suivants :

a) Manque de soin, utilisation ou installation non conforme aux instructions fournies par Dreame ;

b) Altération et/ou modification du produit par des sujets non expressément autorisés par Dreame ;

c) Dommages dus a des causes accidentelles et/ou a la négligence du Consommateur, en particulier en ce qui concerne les parties externes ;

d) aux parties sujettes a l'usure qui ne présentent pas de défauts de fabrication ;

e) sans un document d'achat valide (recu, facture, autre) certifiant la date d'achat du produit ;

f) si le modele et/ou le numéro du produit figurant sur le certificat d'achat ne correspondent pas au modele et/ou au numéro figurant sur le produit.
4. Scannez le code QR pour obtenir les coordonnées de contact du service aprés-vente.

5. Le service apres-vente (y compris la garantie qualité) dans diverses régions ne s'applique que pour la version locale des produits Dreame. Veuillez prendre
contact avec le service aprés-vente de la région d'origine de votre produit pour obtenir de l'aide.

Garanzia

1. Dreame e responsabile verso il consumatore per qualsiasi difetto di conformita di materiale o di lavorazione non riscontrabile al momento dell'acquisto.

2. Periodo di garanzia: per ulteriori informazioni, rivolgersi al servizio clienti. Se il territorio in cui si trova il consumatore ha normative diverse, prevalgono le
normative locali.

3. La Garanzia non sara applicabile nei seguenti casi:

a) Incuria, uso o installazione non conforme alle istruzioni fornite da Dreame;

b) Manomissioni e / 0 modifiche del prodotto da parte di soggetti non espressamente autorizzati da Dreame;

¢) Danno dovuto a cause accidentali e / o negligenza del Consumatore, con particolare riferimento alle parti esterne;

d) alle parti soggette ad usura che non abbiano difetti di fabbricazione;

e) senza un documento di acquisto valido (scontrino, fattura, altro) attestante la data di acquisto del prodotto;

f) se ilmodello e / o il numero del prodotto sul certificato di acquisto non sono coerenti con il modello e / o il numero indicato sul prodotto.
4. Scansionare il codice QR per ottenere le informazioni di contatto post-vendita.

5. L'assistenza post-vendita (compresa la garanzia di qualita) in diverse regioni & applicabile esclusivamente alla versione locale dei prodotti Dreame. Per
'assistenza si prega di contattare il servizio post-vendita della regione di provenienza della versione del prodotto.
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Garantia

1. Dreame es responsable ante el consumidor por cualquier falta de conformidad en material o manufactura no detectable en el momento de la compra.

2. Periodo de garantia: para obtener mas informacion contacte con la oficina de atencion al cliente. Si el territorio en el que se encuentra el cliente tiene
reglamentos diferentes, prevalecen los reglamentos locales.

3. La Garantia no serd aplicable en los siguientes casos:

a) Descuido, uso o instalacién que no cumpla con las instrucciones proporcionadas por Dreame;

b) Manipulaciones y/o modificaciones del producto por parte de personas no autorizadas expresamente por Dreame;

c) Dafios debidos a causas accidentales y/o negligencia del Consumidor, con referencia particular a piezas externas;

d) piezas sujetas a desgaste que no tengan defectos de fabricacién;

e) sin un documento de compra valido (recibo, factura, otro) que certifique la fecha de compra del producto;

f) si el modelo y/o numero del producto en el certificado de compra no son consistentes con el modelo y/o nimero mostrado en el producto.
4. Escanee el codigo QR para obtener la informacion de contacto de posventa.

5. El servicio posventa (incluido la garantia de calidad) en diferentes regiones se aplica Unicamente a la version local de los productos de Dreame. Contacte con el
servicio posventa de la regién de dénde proviene la versidon de su producto para obtener soporte.

Gwarancja

1. Dreame ponosi odpowiedzialno$¢ wobec konsumenta za niezgodnos$¢ materiatu lub wykonania, ktéra nie byta mozliwa do wykrycia w momencie zakupu.

2. Okres gwarancyjny: skontaktuj sie z biurem obstugi klienta po dalsze informacje. Jezeli na terytorium, na ktérym rezyduje klient obowigzujg inne przepisy, to
one majg zastosowanie.

3. Gwarancja nie bedzie miata zastosowania w nastepujgcych przypadkach:

a) Nieostroznos¢, uzytkowanie lub montaz niezgodne z instrukcjami dostarczonymi przez Dreame;

b) Ingerencji i/lub modyfikacji produktu przez osoby, ktére nie zostaty wyraznie upowaznione przez Dreame;

) Uszkodzen spowodowanych przypadkowymi przyczynami i/lub zaniedbaniami Konsumenta, ze szczegélnym uwzglednieniem czesci zewnetrznych;
d) w przypadku czesci zuzywajgcych sie, ktére nie posiadajg wad fabrycznych;

e) bez waznego dokumentu zakupu (paragon, faktura, inne) poswiadczajacego date zakupu produktu;

f) jesli model i/lub numer produktu na dowodzie zakupu nie sg zgodne z modelem i/lub numerem widniejgcym na produkcie.

4. Zeskanuj kod QR, aby uzyskac¢ informacje o kontakcie z serwisem posprzedazowym.

5. Serwis posprzedazny (tacznie z gwarancjg jakosci) w réznych regionach stosuje sie wytgcznie do lokalnych wersji produktu Dreame. W kwestii wsparcia
skontaktuj sie z serwisem posprzedaznych w regionie, skagd pochodzi Twoja wersja produktu.
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Garantie

1. Dreame is ten opzichte van de consument aansprakelijk voor elk gebrek aan overeenstemming in materiaal of vakmanschap dat op het moment van aankoop

niet kon worden geconstateerd.

2. Garantieperiode: raadpleeg de klantenservice voor meer informatie. Indien op het grondgebied waar de consument zich bevindt andere voorschriften gelden,

prevaleren de plaatselijke voorschriften.

3. De garantie is niet van toepassing in de volgende gevallen:

a) Problemen door onachtzaamheid, gebruik of installatie die niet voldoen aan de instructies die door Dreame zijn verstrekt.

b) Knoeien en/of wijzigen van het product door entiteiten of personen die niet uitdrukkelijk door Dreame zijn geautoriseerd.

c) Schade als gevolg van toevallige oorzaken en/of nalatigheid van de consument, in het bijzonder met betrekking tot externe onderdelen.

d) Onderdelen die onderhevig zijn aan slijtage en geen productiefouten hebben.

e) Er geen geldig aankoopdocument (bon, factuur of ander document) is dat de datum waarop het product is aangekocht, certificeert.

f) Het model en/of de nummers van het product op het aankoopbewijs komen niet overeen met het model en/of de nummers die op het product zijn vermeld.
4. Scan de QR-code voor contactinformatie van klantenservice.

5. De klantenservice (inclusief kwaliteitsgarantie) in diverse regio's is uitsluitend van toepassing op de lokale versie van Dreame-producten. Neem voor
ondersteuning contact op met de klantenservice in de regio waar uw productversie vandaan komt.

Garanti

1. Dreame ar ansvarig gentemot konsumenten for bristen pa avtalsenlighet i material eller utférande som inte kunde upptédckas i samband med kopet.

2. Garantiperiod: om du vill ha mer information kan du gérna kontakta var kundtjanst. Om andra bestdmmelser galler i landet dar konsumenten bor, galler de
lokala bestammelserna.

3. Garantin ar inte tilldmplig i féljande fall:

a) Problem pa grund av oférsiktighet, anvandning eller installation som inte foljer de instruktioner som tillhandahalls av Dreame.

b) Ingrepp och/eller 4ndringar av produkten fran enheter eller personer som inte uttryckligen godkants av Dreame.

c) Skador pa grund av oavsiktliga orsaker och/eller vardslshet fran konsumentens sida, med sarskild hanvisning till externa delar.

d) Delar som utsatts for slitage och som inte har tillverkningsfel.

e) Inget giltigt inkdpsdokument (kvitto, faktura eller annat) tillhandahalls for att intyga datumet da produkten koptes.

f) Produktens modell och/eller nummer pa inkdpsintyget 6verensstdmmer inte med den modell och/eller de nummer som visas pa produkten.
4. Skanna QR-koden for kontaktuppgifter till efterkdpsservice.

5. Eftermarknadsservice (inklusive kvalitetsgaranti) i olika regioner galler endast fér den lokala versionen av Dreame-produkter. Vanligen kontakta
eftermarknadsservice i regionen dar din produktversion kommer ifran fér support.
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@ Garanti

1. Dreame er ansvarlig overfor forbrukeren for manglende samsvar i materiale eller utfgrelse som ikke kan pavises pa kjgpstidspunktet.

2. Garantiperiode: Kontakt kundeservicekontoret for mer informasjon. Dersom omradet hvor forbrukeren befinner seg har andre forskrifter, gjelder lokale
forskrifter.

3. Garantien gjelder ikke i falgende tilfeller:

a) Problemer pa grunn av uforsiktighet, seorinstallasjon som ikke overholder instruksjonene fra Dreame.

b) Manipulering og/eller modifikasjoner av produktet av enheter eller enkeltpersoner som ikke er uttrykkelig autorisert av Dreame.

c) Skade pa grunn av utilsiktede arsaker og/eller uaktsomhet fra forbrukerens side, med seerlig henvisning til eksterne deler.

d) Deler som er utsatt for slitasje som ikke har produksjonsfeil.

e) Det gis ikke gyldig kjspsdokument (kvittering,faktura, eller noe annet) for a bekrefte datoen da produktet ble kjapt.

f) Modellen og/eller numrene til produktet pa kjgpssertifikatet samsvarer ikke med modellen og/eller tallene som vises pa produktet.
4. Skann QR-koden for a f& kontaktinformasjon etter salg.

5. Ettersalgsservice (inkludert kvalitetsgaranti) i forskjellige regioner gjelder kun for den lokale versjonen av Dreame-produkter. For stgtte kontakter du
ettersalgsservice i regionen der produktversjonen din kommer fra.

y
Eyyunaon
1. H Dreame guBUVETAL £VAVTL TOU KATAVAAWT YL TUXOV EAAELYN CUPHOPGWONG GTO UAKO 1) TNV KATACKEUT) TIOU eV aviKveLBNKE KATA TN OTLYHT) TNG AYOPAG.

2. Nepiodog eyyunong: avatpélte ato ypadeio eEunnpETnang MeEAATWY yLa MEPLOTOTEPEG TANPODOPIEG. EAV 1) TTEPLOXT) OTIOU BPIOKETAL O KATAVAAWTYG EXEL
SladopeTikolg KavoviopoUg, UTIEPLOXUOULV OL TOTILKOL KAVOVLIOHOL.

3. H eyyunon 6ev Ba LoxVEL OTIG AKOAOUBEG TIEPUTTWOELG:

a) Zntpara ou odeilovtat ae anpoaedia, xprion 1 eykatdaotaan nou dev cuppopdwveTal Pe TG 0dnyieg ou mapéxovtal and v Dreame.

B) Naparmoinaon kat/1 TPOTIOTIOTELG TOU TPOLOVIOG Ao OVIOTNTEG 1) LBLWTEG TIoU eV éxouv eEoualodotnBel pntd amo v Dreame.

Y) Znuia amno tuxaio attia r)/kat apéAela Tou katavaAwtr, Je oiaitepn avadopd ota eEwTepLKa pEPN.

8) EEaptmpata o unokelvtal oe GBoPA Tou dev £XOUV KATAOKELAOTIKA EAQTTWHATA.

€) Aev TOpEXETAL £YKUPO éyypado ayopdg (anddel€n, TLHoAOyLo 1) AAAO) TIOU Va TILOTOTOLEL TNV NUEPOUNVia ayopdg Tou TPoilovTog.

oT) To povTéAo 17/kat oL aptBpoi Tou MPOoIOVTOG OTO TLATOMOLNTIKO ayopdg Sev ouvadouv pe To HoviéAo 1i/Kkat Toug aplBuolg rou epdaviovtal aTto mpoiov.
4. TapwoTe Tov KwdLKO QR yia va Bpeite Ta oTolxEla emkowvwviag Tng unnpeaiag eEUMMPETNONG PETA TNV MWANOT.

5. H gfunmpétnaon petd tnv nwAnaon (cupnephapBavopévng Tng eyyunang notdtntag) oe SLapopeg MePLOXEG LOXVEL AMOKAELTTLKA YL TNV TOTILKT) £K60aM Twv

npoiloviwy Dreame. EMKOWVWVNOTE PE TNV EEUTMMNPETNOT PETA TNV TIWANGN 0TNV TIEPLOXY] ATIO TNV OToia TTPOEPXKETAL N €KSOAT TOU TIPOIAVTOG 0O YA UTIOOTHPLEN.
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Garantia

1. A Dreame é responsdvel perante o consumidor por qualquer falta de conformidade no material ou na mao-de-obra ndo detetdvel no momento da compra.

2. Periodo de garantia: para mais informagdes, consulte o Servigo de Assisténcia ao cliente. Se o territério onde o consumidor estd localizado tiver uma
regulamentacdo diferente, prevalece a requlamentacgdo local.

3. A garantia ndo serd aplicavel nos seguintes casos:
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f) O modelo e/ou os nimeros do produto no certificado de compra ndo sdo consistentes com o modelo e/ou os nimeros apresentados no produto. el Gle Joasd)

a) Problemas devidos a descuido, uso ou instalagdo que ndo cumpra as instrugdes fornecidas pela Dreame.

b) Alteragcao e/ou modificacao do produto por entidades ou individuos nao expressamente autorizados pela Dreame.

c) Danos devidos a causas acidentais e/ou negligéncia da parte do consumidor, com especial referéncia a partes externas.

d) Pegas sujeitas a desgaste que ndo apresentem defeitos de fabrico.

e) Se ndo houver nenhum documento de compra vélido (recibo, fatura ou outro) a ser fornecido para certificar a data em que o produto foi adquirido.

4. Digitalize o cddigo QR para obter a informacdo do contacto pés-venda.

5. 0 servigo pos-venda (incluindo garantia de qualidade) em varias regides aplica-se apenas a versao local dos produtos Dreame. Contacte o servigo pos-venda
na regido de origem da versao do seu produto para obter suporte.
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